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Rezumat, Teza de doctorat se refera la realizarea unei biblioteci digitale in
domeniul Stiintei Mecanismelor. Biblioteca digitald de mecanisme contine 3
baze de date: baza de date cu microtezaurul multilingv ilustrat de
mecanisme, baza de date cu descrierile bibliografice ale titlurilor publicatiilor
din domeniul de mecanisme ale cadrelor didactice ce predau aceasta
disciplina in UPT in format digitizat, precum si o baza de date relationala ce
face legatura intre cele doua baze de date. Pentru realizarea acestora s-a
folosit aplicatia XAMPP, open source de pe internet. Baza de date microtezaur
multilingv ilustrat de mecansime contine un numar de 440 de termeni de
indexare din domeniul stiintei mecanismelor, acesti termeni de indexare de
tip descriptor au fost stabiliti conform standardelor si regulilor de indexare
bibliografica in vigoare, stabilindu-se o structura ierarhicd acestora de la
particular la general. Dupa stabilirea structurii ierarhice a termenilor de
indexare de tip descriptor s-a trecut la traducerea acestora in limbile
germand, engleza si franceza, precum si la atribuirea desenelor, schitelor,
schemelor pentru termenii de indexare la care s-a necesitat. A doua baza de
date a fost creatd dupa ce au fost selectate si digitizate surselor de
informare bibliografice din domeniul stiintei mecanismelor. Microtezaurul
multilingv ilustrat de mecanisme este util atat pentru utilizatorii bibliotecii cat
si pentru specialistii acesteia adica pentru indexatori.
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Capitolul 1
Introducere. Obiective

Biblioteca este un termen provenit din combinatia termenilor grecesti:
biblos(carte) si theke (cufar). Se poate referi atat la o colectie privata, cat si, de cele
mai multe ori, la colectii mari, detinute si administrate de diverse institutii.
Biblioteca din Alexandria a fost cea mai renumita biblioteca a antichitatii. Situata in
Alexandria, adevarata metropolda a civilizatiei greco-romane din Egiptul antic,
continea peste 900.000 de pergamente?.

Biblioteca este un centru de informare si documentare, este o colectie de
documente pe diferite suporturi necesare informarii si documentarii utilizatorilor sai.

Institutia bibliotecara devine din ce in ce mai mult CENTRU CULTURAL care
propune alte servicii in afara celor legate de lectura propriu zisa. Rolul bibiotecarului
capata o pondere majora in domeniul informarii prin: informarea la primul nivel, cel
mai concret, CUM, UNDE se gaseste informatia; ajutorul acordat in utilizarea
resurselor informative grupate intr-un anumit spatiu; indicarea celor mai potrivite,
pertinente, documente informative pentru utilizatori, in functie de cerintele,
necesitatile acestora, deci o informare bibliograficd adecvata.

Informatia nu este un continut si nu este un agent, nu este o proprietate si
nici o instructiune, un proces sau o metoda, dar este o realitate a interferentelor
totale, cauza si efect al unor sinergii complexe, iar in raporturile cu natura
permanent cercetdtoare a omului, ea este un element esential al cunoasterii.
Indiferent de suportul sub care informatia apare (hartie, discuri optice, benzi audio
si video, etc.) si indiferent de spatiul sau de stocare (biblioteci, banci de date, etc.),
informatia este elementul cel mai important al unei societdti tehnologice. De-a
lungul evolutiei sale biblioteca a parcurs trei etape mari:

e FEtapa traditionald - biblioteca traditionala

e Etapa informatizata - biblioteca informatizata

e FEtapa digitald - biblioteca digitala

In fig.1.1 sunt prezentate cele trei tipuri de biblioteci.

Biblioteca traditionalda implica consultarea surselor de informare prin deplasarea
utilizatorilor la sediul bibliotecii utilizand cataloagele traditionale (suportul
informational fiind hartia) si limiteaza numarul utilizatorilor in functie de unitatile
bibliografice disponibile. Gestionarea documentelor precum si a utilizatorilor se
efectueaza n mod traditional. Regasirea documentelor fin cadrul bibliotecii
traditionale se efectueaza cu ajutorul cataloagelor traditionale (catalog alfabetic,
catalog sistematic, catalog cronologic, etc.). Cataloagele traditionale contin fisele de
catalog cu descrierile bibliografice pentru fiecare titlu in parte. Imprumutul
documentelor este efectuat in mod traditional, prin completarea fiselor de imprumut
de catre utilizatorii bibliotecii, care vin personal la biblioteca.

! http://en.wikipedia.org/wiki/Library
2 http://www.america.gov/digital library
3 Stoica, Ion. Informatia si cultura. Sinteze, reflectii atitudini. Bucuresti, Editura Tehnic3d, 1997.
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8 Introducere. Obiective -1

o Biblioteca o Biblioteca o Biblioteca
traditionala informatizata digitala

Fig. 1.1 Tipuri de biblioteci

Odatd cu aparitia calculatorului s-a pus problema informatizarii bibliotecilor.
Toate documentele vor fi introduse intr-o baza de date bibliograficd, astfel incat
accesul la informatia dorita se va face cat mai rapid posibil. Atat prelucrarea
documentelor cat si inregistrarea utilizatorilor se face cu ajutorul calculatorului.
Regasirea informatiilor dorite de catre utilizatori se poate realiza in catalogul online.
Consultarea catalogului online se poate efectua de catre utilizatori fara sa se
deplaseze la biblioteca. Tot online pot fi facute rezervarile pentru anumite
documente solicitate, precum si prelungirile documentelor imprumutate.

Biblioteca informatizata permite documentarea rapida a utilizatorilor dar implica
deplasarea la sediul bibliotecii in vederea imprumutului documentelor cu informatiile
necesare consultarii. Viteza de acces la informatia doritd este mult mai mare decét
in cazul bibliotecii traditionale.

Biblioteca digitala permite documentarea si accesul online, simultan a mai
multor utilizatori la sursele de informare detinute de biblioteca.

Expansiunea surselor de informare digitald din ultimul deceniu a condus la
necesitatea de a oferi posibilitatea de documentare si informare a utilizatorilor
online.

In ultimii ani, din ce In ce mai multi oameni folosesc internetul pentru a strange
si recupera date informationale. Aparitia bibliotecilor digitale a schimbat radical
comportamentul utilizatorilor (cititorilor) de a merge fizic la biblioteca pentru
informatii. Bibliotecile incearca sa tina pasul cu lumea digitala si cu noua generatie
de studenti, care au informatia la un “click” distanta. Noile generatii se
familiarizeaza foarte repede cu internetul, astfel dorinta lor de a gasi informatia, cat
mai repede si cat mai usor, creste. Biblioteca Digitala Universala (The World Digital
Library — WDL) ofera acces gratuit la documente importante si rare din cadrul
bibliotecilor din lume. Este un proiect al Statelor Unite al Americii, mai exact al
Bibliotecii Congresului, al Organizatiei educationale, stiintifice si culturale si a peste
30 de institutii care au participat la elaborarea ei. Fiecare tara din lume este invitata
sa participe. Astfel WDL-ul tinde sa devind o resursa educationala unica care va
ajuta la relationarea internationald si va reduce diferenta infodigitala dintre tari.
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1 - Introducere. Obiective 9

Integrarea in retele nationale si/sau internationale, care sunt bazele bibliotecii
virtuale, presupune integrarea in asociatii/consortii pentru achizitia, prelucrarea si
pentru dezvoltarea serviciilor de

stocarea documentelor,

dar mai

fmprumut/livrare de documente.

Caracteristicile celor 3 tipuri de biblioteci sunt redate in tabelul 1.1:

Tab. 1.1

Carateristici Biblioteca Biblioteca Biblioteca

traditionala informatizata digitala
Cerinte tehnice Reduse Medii Medii
Sistematizare Redusa Redusa Redusa
Locatie Ridicata Medie Scazuta
Viteza de acces Greoaie Medie Usoara
Accesibilitate multipla Redusa Medie Ridicata
Modul de acces Redus Mediu Ridicat
Conectivitate Redusa Redusa Ridicata

Din caracteristicile celor 3 tipuri de biblioteci se poate concluziona cd biblioteca
digitala reprezinta biblioteca viitorului.

Biblioteca in general contine documente ale caror continut de informatii
provin din toate domeniile stiintei si tehnicii. O biblioteca specializata este o
biblioteca specifica pe un anumit domeniu, de exemplu pentru domeniul tehnic
avem tipul de biblioteca tehnica. O biblioteca superspecializata in cadrul bibliotecii
tehnice este biblioteca din domeniul Stiintei Mecanismelor.

Datorita exploziei informationale si a surselor de informare in format digital
se preconizeaza regasirea rapida a informatiilor necesare utilizatorilor. Acest
deziderat se poate realiza prin convergenta dintre limbajul de interogare si limbajul
de indexare. Limbajul de interogare este limbajul folosit de catre utilizator (specialist
sau nespecialist), iar limbajul de indexare este limbajul indexatorului (persoana
specializata 1n indexarea informatiei). Folosirea unor limbaje specializate in
regasirea informatiilor dorite presupune o indexare si cdutare controlata a surselor
de informare din multitudinea domeniilor stiintei si tehnicii. Conform celor mai sus
descrise sunt formulate urmatoarele obiective ale prezentei lucrari, limitate la
domeniul Stiintei Mecanismelor:

1. Selectarea termenilor de indexare specifici;
2. Ilustrarea termenilor de indexare daca este cazul;
3. Traducerea termenilor de indexare in limbile engleza, germana si franceza
pentru a da un caracter multilingv;
Definirea nivelurilor ierarhice de la general la particular conform regulilor de
elaborare a tezaurelor respectiv microtezaurelor;
Elaborarea microtezaurului multilingv ilustrat;
Realizarea unei baze de date ce contine microtezaurul multilingv ilustrat;
Digitizarea unor surse de informare din biblioteca traditionala de mecanisme;
Elaborarea unei baze de date demonstrative cu surse de informare de tip:
manuale, cursuri, iIndrumatoare de laborator, indrumatoare de proiectare si
teze de doctorat;
9. Elaborarea unei baze de date relationale dintre cele doua baze de date in
scopul de a facilita cautarea controlata a informatiei;
10. Realizarea interfetelor celor doua baze de date corelate in vederea
interogarii controlate in microtezaur si in biblioteca digitala demonstrativa.

B

® N

BUPT



Capitolul 2
Indexare bibliografica. Tipuri de indexari

Indexarea este un proces complex In care sunt prezente urmatoarele
elemente: indexatorul, limbajul de indexare, termenul (termenii) de indexare,
documentul (documentele) care urmeazad sa fie indexat. Acesta se defineste ca:
reprezentarea cu ajutorul limbajului documentar sau natural a datelor care rezulta
din analiza continutului unui document sau a unei parti dintr-un document in
vederea regasirii acestuia; tip de analiza a unui document al carui continut se
exprimd prin descriptori sau cuvinte cheie*. Procesul de indexare este redat in
schema de mai jos (v. Fig.2.1):

PROCESUL DE INDEXARE

. o~

TERMEN DE INDEXATOR LIMBAJ DE DOCUMENT
INDEXARE INDEXARE

Fig. 2.1 Elementele procesului de indexare

Indexarea se efectueaza in trei etape, care in practica au tendinta sa se
suprapuna:

- examinarea documentului si definirea subiectului;

- identificarea si selectarea notiunilor esentiale ale subiectului;

- exprimarea notiunilor prin termeni de indexare.®

Indexarea poate fi indexare libera sau indexare controlata.

Indexarea libera este o metoda de indexare prin preluarea termenilor din
textul documentelor sau prin stabilirea acestora de catre indexator, fara utilizarea
unui vocabular controlat®.

Indexarea controlatd este o metoda de indexarea care utilizeaza termeni
dintr-un vocabular controlat respectiv tezaur.

2.1 Termenul de indexare

Termenul de indexare reprezintda exprimarea notiunii sub forma de
substantiv, cu sau fara determinanti. Termenul de indexare poate fi un cuvant sau o
expresie care descrie continutul unui document, adica poate fi simplu sau compus.
Termenul compus este termenul de indexare care poate fi descompus morfologic in
componente distincte, exprimate prin substantive ce pot servi in mod independent
ca termeni de indexare.

* Mircea Regneald, Vocabular de biblioteconomie si stiinta informarii, Bucuresti, Bibl. ABIR,
1995.

> STAS 12598-87, Metode de analizd a documentelor, de determinare a continutului lor si de
selectare a termenilor de indexare, Bucuresti, Institutul Roman de Standardizare, 1987.

5 Idem4.
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2.1 - Termenul de indexare 11

Termenul de indexare poate sa apara atat sub forma de termen provenit din
limbajul natural, de preferinta substantiv simplu sau compus sau sub forma de cod
de clasificare apartinand unei anumite clasificari bibliografice. Indexarea
bibliograficd joaca un rol deosebit de important in cazul unei biblioteci automatizate,
deoarece aceasta permite regdsirea informatiei cat mai rapid de catre utilizatori. In
cazul in care termenul de indexare are forma unui cod numeric, indexarea se
numeste clasificare.

In vederea stabilirii termenului de indexare, examinarea documentelor joaca
un rol important. Aceasta presupune acordarea unei atentii deosebite de catre
indexator urmatoarelor elemente: titlu, rezumat, sumar, introducere, ilustratii,
diagrame, tabele, legende, cuvinte sau grupe de cuvinte subliniate sau evidentiate
in text, bibliografie, etc.

Dupa examinarea documentului, indexatorul trebuie sa identifice notiunile,
elementele esentiale ale descrierii continutului, conform unei scheme de identificare,
stabilite pe baza criteriilor recunoscute ca fiind importante in domeniul acoperit de
indexare. Indexatorul trebuie sa fie familiarizat cu instrumentele de indexare si
totodata trebuie sa constientizeze faptul ca aceste instrumente de indexare pot
impune anumite constrangeri.

Alegerea notiunilor depinde de la un index alfabetic tiparit la o banca de date
bibliografice automatizatd. Numarul termenilor de indexare nu trebuie limitat
arbitrar, ci determinat in functie de cantitatea de informatie continuta in document,
corelate cu cerintele potentiale de informare ale utilizatorilor.’

Notiunile alese pentru indexare trebuie sa aiba un caracter particular,
specificitatea lor se refera la exactitatea cu care o anumita notiune apare intr-un
document si este caracterizata printr-un termen de indexare. Se intélnesc cazuri in
care se pot alege si notiuni mai generale: in cazul unui exces de specificitate sau in
cazul acordarii importantei unei notiuni de catre autorul documentului, indexatorul
efectueaza o indexare la nivel mai general. Dupa ce au fost identificate si selectate
notiunile de catre indexator pentru documentul ce urmeaza a fi indexat se va trece
la alegerea termenilor de indexare.

Pentru convertirea notiunilor in termeni de indexare trebuie sa fie respectate
urmatoarele reguli:

- notiunile care sunt deja prezente in limbajul de indexare trebuie sa fie

exprimate in termeni preferati;

- termenii care reprezinta notiuni noi trebuie sa fie verificati din punct de

vedere al continutului si al formei cu ajutorul instrumentelor de referinta
(dictionare si enciclopedii de specialitate, tezaure de termeni
normalizati, tabele de clasificare);

- de asemenea pot fi consultati si de specialisti in domeniu, mai ales cand

_acestia au si cunostinte de indexare.

In cadrul procesului de indexare a unitatilor bibliografice, fiecarei descrieri
bibliografice i se atribuie anumiti termeni simpli sau compusi care pot sa defineasca
notiunile de: COD de CLASIFICARE, CUVANT-CHEIE, SUBIECT si DESCRIPTOR,
aceste notiuni se refera la tematica ce este tratatd in cadrul fiecarei unitati
bibliografice.

7 STAS 12598-87, Metode de analizd a documentelor, de determinare a continutului lor si de
selectare a termenilor de indexare, Bucuresti, Institutul Roméan de Standardizare, 1987.
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12 Indexare bibliograficd. Tipuri de indexari-2

2.1.1 Termen de indexare - cod de clasificare

In bibliotecile din Romania se foloseste ca si cod de clasificare, Clasificarea
Zecimald Universala (CzU), deci codurile de clasificare/indexare in acest caz sunt
indicii CZU. Clasificarea Zecimala Universald existd de aproape 100 de ani, fiind un
rezultat al prelucrarii clasificarii zecimale Dewey, acest sistem fiind continuu
completat si modificat pentru a face fata cerintelor cresterii cunostintelor in toate
domeniile si sub toate formele, mai ales in tehnica si stiintda. Acest sistem este
adoptat in toata lumea ca fiind un sistem standard si este folosit in mii de biblioteci
si centre de informare si documentare. Simbolurile folosite sunt simboluri cifrice
care au aceeasi semnificatie in intreaga lume, inlaturand astfel barierele lingvistice
in schimbul international de informatii, el putand fi folosit ca un cod international de
termeni in toate domeniile. CZU este un sistem practic de codificare numerica a
oricarei informatii, astfel ca aceasta sa fie regasita cu usurinta maxima.

Trei principii fundamentale sunt evidente in CZU:

1. este o clasificare in sensul strict, depinzand de analiza continutului ideii, astfel
ca notiunile si grupele de notiuni privind aceasta idee se regasesc grupate impreuna,
evitand sistematizarea formald a clasificarii in ordine alfabeticd sau de alt fel®.

2. este o clasificare universald in care s-a cautat includerea ansamblului
cunostintelor, nu ca un mozaic de grupe izolate, specializate si inchise in ele insele,
ci ca o fresca generald compusa din subiecte legate unele de altele. Aceasta
universalitate la nivelul notiunilor se bazeaza pe un sistem de simbolizare care
permite asocierea indicilor principali simpli de clasificare fie cu alti indici principali
simpli, fie cu indici auxiliari aratand locul, timpul sau alte notiuni ce revin curent
pentru a forma in fiecare caz indici combinati sau compusi.®

3. este o clasificare zecimala, construita pe principiul trecerii de la general la
particular cu ajutorul impartirii (poate uneori arbitrard) a totalitatii cunostintelor
umane in zece mari clase, la randul lor subimpartite zecimal pana la detalierea
necesara. Acest principiu poate fi aplicat cu o notatie oarecare, insa cifrele arabe
sunt bine cunoscute pe plan international, sunt larg aplicate in toate activitatile
umane, au o ordine admisa in toata lumea, in timp ce literele sau alte simboluri nu
au aceste proprietati. Indicii CZU pot fi indici principali si indici auxiliari.

Sunt cunoscute urmatoarele zece clase de indici CZU:
0,0 Generalitati;
0,1 Filosofie;
0,2 Religie;
0,3 Stiinte si probleme sociale;
0,4 (Liber: fost Lingvistica si Filologie);
0,5 Stiinte teoretice si naturale;
0,6 Stiinte aplicate. Medicina. Tehnica;
0,7 Arta. Distractii. Sport;
0,8 Lingvistica. Literatura;
0,9 Geografie. Biografii. Istorie'°.

8 Clasificarea Zecimald Universald, Bucuresti, Institutul National de Informare si Documentare,
1985.

° Clasificarea Zecimald Universald, Bucuresti, Institutul National de Informare si Documentare,
1985.

1 1dem 9
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2.1 - Termenul de indexare 13

Indicii auxiliari se folosesc pentru notiuni comune, fie in intreaga C.Z.U.
(indici auxiliari generali sau comuni), fie numai pe o anumitd clasa (indici auxiliari
speciali sau analitici).

Pentru clasificare, indexatorul trebuie sa tind cont de urmatoarele reguli:

1. stabilirea necesitatilor celor care folosesc clasificarea facuta de catre
clasificator;

2. sortarea documentelor pe grupuri largi de subiecte asemanatoare;

3. verificarea indexarii CZU gasita in documentele clasificate anterior,
pentru a se asigura ca ea corespunde cu practica utilizatorului in
regasirea informatiilor dorite de catre acestia;

4. consultarea tuturor elementelor documentului in vederea stabilirii
subiectului acestuia;

5. consultarea indexului alfabetic al CZU nu este suficienta pentru
determinarea indexarii CZU;

6. evitarea clasificarii amanuntite;

7. utilizarea mai multor indici CZU daca documentul se refera la mai
multe subiecte diferite;

8. alegerea corectd a indicilor CZU din tabelele de clasificare;

9. alcatuirea unui index alfabetic special al catalogului sistematic utilizat,
in scopul de a inlesni orientarea in indexarea CZU atat pentru bibliotecari
cat si pentru utilizatori;

10. Intretinerea, verificarea si completarea acestui index alfabetic a
catalogului sistematic;

11. Folosirea trimiterilor “vezi” pentru sinonimii, “vezi si” pentru
legaturile pentru subiectele inrudite;

12. Consultarea anuala a publicatiei “Extensions and Corrections to the
Universal Decimal Classication”.

Se prezinta In cele ce urmeaza modele de fise bibliografice rezultate pentru
situatii de aplicare a CZU, in functie de caracteristicile monografiilor. Dupa cum se
observa din exemplele ce urmeaza, pentru fiecare domeniu avem un indice CZU deci
pentru fiecare CZU se va efectua o fisa pentru catalogul sistematic, subliniindu-se
CZU-ul domeniului si anume:

pentru domeniul 1 - CZU1 fisa pentru catalogul sistematic este:
NUME, Prenume
Titlul propriu-zis : subtitlul / prenume nume ; mentiunea a 2-a de

responsabilitate. = Ed. a 2-a. — Localitate : Editurd, an de aparitie (Locul
tiparirii : Tipografia). — Nr. de pagini : il., fig., tab. ; formatul + material
insotitor. — (Titlul seriei : subtitlul seriei / mentiune de responsabilitate,
ISSN ; numerotare n cadrul seriei. Titlul subseriei ; nhumerotare in cadrul
subseriei).

Note.

ISBN-ul monografiei : pretul monografiei
Nume, Prenume (trad.)
CzZu1:CZuU2:CZu3
Czu2:Czu3:Czu1l
CzZU3:CZuU1:CZu2

BUPT



14 Indexare bibliografica. Tipuri de indexari-2

pentru domeniul 2 - CZU2 fisa pentru catalogul sistematic este:
NUME, Prenume

Titlul propriu-zis : subtitlul / prenume nume ; mentiunea a 2-a de
responsabilitate. — Ed. a 2-a. — Localitate : Editurd, an de aparitie (Locul
tiparirii : Tipografia). = Nr. de pagini : il., fig., tab. ; formatul + material
insotitor. — (Titlul seriei : subtitlul seriei / mentiune de responsabilitate,
ISSN ; numerotare in cadrul seriei. Titlul subseriei ; numerotare in cadrul
subseriei).

Note.
ISBN-ul monografiei : pretul monografieii
Nume, Prenume (trad.)
Czu1:Czu2:Czu3
CZU2:CZU3:Czu1l
CZu3:CZu1:CZu2

pentru domeniul 3 - CZU3 fisa pentru catalogul sistematic este:
NUME, Prenume

Titlul propriu-zis : subtitlul / prenume nume ; mentiunea a 2-a de
responsabilitate. — Ed. a 2-a. — Localitate : Editura, an de aparitie (Locul
tiparirii : Tipografia). — Nr. de pagini : il., fig., tab. ; formatul + material
insotitor. — (Titlul seriei : subtitlul seriei / mentiune de responsabilitate,
ISSN ; numerotare Tn cadrul seriei. Titlul subseriei ; numerotare in cadrul
subseriei).

Note.
ISBN-ul monografiei : pretul monografiei
Nume, Prenume (trad.)
Czu1:Czu2:Czu3
CzZu2:Czu3:Czu1l
CZU3:CZU1:CZU2

Multiplicarea fiselor pentru catalogul sistematic este in functie de numarul
indicilor C.Z.U., numarul figelor fiind direct proportional cu numarul indicilor.

In cazul indexarii automate, procesul de indexare se dubleaza si anume
termenul de indexare poate sa apara sub forma unei notiuni si sub forma unui cod
de clasificare (cod numeric).

2.1.2 Termen de indexare de tip cuvant cheie

Indexarea prin cuvinte-cheie este o metoda de indexare libera in care
termenul de indexare este cuvantul cheie, acesta poate fi un cuvant sau grup de
cuvinte, eventual intr-o forma lexicografica standardizata, ales din titlul sau textul
unui document, care caracterizeaza continutul textului si permite regasirea acelui
document.

TERMEN DE INDEXARE = CUVANT CHEIE — INDEXARE PRIN CUVINTE-CHEIE.

Aceast tip de indexare este foarte mult utilizata in cadrul serviciilor de indexare
rapida, serviciilor de documentare si mai putin in cadrul prelucrarii bibliografice.

BUPT



2.1 - Termenul de indexare 15

2.1.3 Termen de indexare de tip subiect

Indexarea pe subiecte este o metoda care constd in determinarea
subiectului principal (respectiv a subiectelor principale) tratat intr-un document si
redarea lui cat mai concis, cu ajutorul unei expresii formate din unul sau mai multe
cuvinte. Limbajul de indexare este un ansamblu controlat de termeni alesi din
limbajul natural pentru reprezentarea sub formad condensatd, a continutului
documentelor. Indexarea pe subiecte este o metoda de indexare mult mai elastica si
mai usor accesibila specialistilor.

TERMEN DE INDEXARE = SUBIECT — INDEXARE PE SUBIECTE.

Vedeta de subiect este o expresie lingvistica (un cuvant sau un grup de
cuvinte) care reprezinta continutul de subiect al unui document si foloseste la
regdsirea acestuia in cataloage, bibliografii sau indexuri'?,

Vedeta de subiect poate consta dintr-un element cand subiectul este
exprimat printr-un singur termen, sau mai multe elemente, daca subiectul este
exprimat printr-un set de termeni combinati. Subiectele pe fiecare domeniu sunt
stabilite de catre specialistii din domeniile respective. Indexarea pe subiecte poate fi
unidimensionala sau multidimensionald. Cu cat unei descrieri bibliografice i se
atribuie mai multe subiecte, cu atdt ea este mai usor regasita in sursele
documentare de catre utilizatori.

Subiectele pot fi entitati concrete sau abstracte. Subiectele sunt utilizate la
nominativ singular sau plural in functie de forma consacratd. Daca entitatea este
numarabila, se foloseste in general forma nominativ la plural, si daca nu, forma
nominativ la singular. Cand o notiune abstracta se refera la o clasa cu mai multe
elemente, subiectul care explica clasa se foloseste la plural.

Ex.: Documente, Plamani, Hidrocarburi, Vopsele, etc.

La subiecte se pot adauga si calificative, care pot fi subiecte secundare
referitoare atat la continutul documentului cat si la forma acestuia). Acestea vor
face parte integranta din subiect.

Ex. Mecanism cu cama (Structurad)

Mecanism cu cama (Cinematica)
Mecanism cu cama (Structurd) (Curs)
Mecanism cu cama (Cinematica) (Manual)

Notiunea din paranteza rotunda se poate regasi in cautarea informatiei de
catre utilizator. Formatele MARC prevad un subcamp in cadrul campului de subiect
unde poate fi trecuta notiunea din paranteza rotunda. Cataloagele on-line permit
regasirea informatiei trecute in paranteze rotunde.

Omonimele intalnite la indexarea pe subiecte pot sa aiba calificativ.

Ex. Mecanisme (Tehnicad)

Mecanisme (Economie)

Reguli de indexare in cazul in care avem indexare cu subiecte:

1. Concizie: vedetele de subiect trebuie sa exprime concis continutul

documentului;

2. Obiectivitate: trebuie sa fie exprimat subiectul impartial fara mentiuni de

orientare sau fara anumite tendinte;

1 Aculova, Taisia ; Culicov, Natalia. Indexarea pe subiecte. Ghid metodic pentru bibliotecari.
Balti, 2010.
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16 Indexare bibliografica. Tipuri de indexari-2

3. Specificitate: vedetele de subiect trebuie sa fie precise, sa se refere
exact la subiectul documentului precum si la particularitatile acestuia;

4. Profunzimea indexarii se stabileste in functie de tipul bibliotecii, de
natura colectiilor acesteia, de categoriile de utilizatori si de numarul
lucrarilor de referinta existente in cadrul aceluiasi subiect.

5. Coerentd: nu se utilizeaza decat vedetele care respecta regulile standard
de construirea a vedetelor de subiect.

Tipuri de subiecte introduse pot fi:

- subiecte tematice (care se refera la toate domeniile stiintei si tehnicii);

- subiecte nume de persoane, subiecte de tip nume colectivitati;

- subiecte de tip simpozioane, conferinte, congrese;

- subiecte geografice;

- subiecte cronologice (referitoare la ani importanti din continutul

_ documentelor), etc.

In formatele MARC (Machine-Readable Cataloging) fiecare tip de subiect este
introdus intr-un anumit camp. Fiecare camp este format din mai multe subcadmpuri,
la randul sau fiecare camp Tmpreuna cu subcdmpurile are un anumit cod de
identificare.

Cele mai cunoscute sisteme de indexare pe subiecte la nivel international
sunt:

- LCSH - Library of Congress Subject Headings;

- CSH - Canadian Subject Headings;

- RVM - Répertoire de vedettes-matiére de la Bibliothéque de I'Université

Laval;

- RAMEAU -  Répertoire d'Autorité-Matiere  Encyclopédique et
Alphabétique Unifié care este un fisier de autoritate enciclopedic
intretinut de Biblioteca Nationald a Frantei;

- MeSH - Medical Subject Headings, etc.

Se pune problema traducerii la nivel national a sistemelor de indexare pe
subiecte existente la nivel international sau a crearii unui sistem de indexare pe
subiecte propriu. Se poate ca sistemele de indexare pe subiecte la nivel
international sa nu satisfaca indexarea pe subiecte la nivel national. Eficacitatea
indexarii pe subiecte depinde foarte mult de calitatea limbajului de indexare, acest
limbaj trebuie sa fie cat mai cunoscut de catre utilizatorii bibliotecii.

Studiu de caz Biblioteca Centrala a UPT

In cazul Bibliotecii Centrale a Universitatii ,Politehnica” din Timisoara aceste
campuri in formate MARC au o denumire specifica si sunt gandite conform blocului
de subiecte din USMARC respectiv MARC21.

SUB - campul de subiect propriu-zis (650);

SUBP - campul de subiect persoana fizica (600);

SUBG - cdmpul de subiect geografic (651);

SUBAC - campul de subiect colectivitate (610);

SUBCF - cdmpul de subiect conferintd (611)'%;

In cazul indexarii automatizate pentru modulul de catalogare pentru
programul integrat de biblioteca varianta Aleph 330 subiectele au fost introduse in
urmatoarele campuri:

SUB - subiect tematic;

12 USMARC format for bibliographic data, Washington, Librabry of Congress, Cataloging
Distribution Service, vol. 1-3, 1994-1999.
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2.1 - Termenul de indexare 17

SUBP - subiect hume de persoane;

SUBAC - subiect de tip colectivitate;

SUBCF - subiect de tip simpozion, conferintd, congres;

SUBG - subiect geografic.

In cazul indexarii automatizate pentru modulul de catalogare pentru

programul integrat de biblioteca varianta Aleph 500 subiectele au fost introduse in
urmatoarele campuri:

- subiecte tematice in cdmpul 650;

- subiecte nume de persoane fizice in campul 600;

- subiecte nume de persoane juridice respectiv colectivitati in campul 610;
- subiecte geografice in campul 651;

- subiecte de tip conferinta, congres respectiv simpozion in campul 611.

In continuare sunt prezentate o serie de exemple de subiecte posibile:

1. Subiect tematic = Organe de masini (Teza de doctorat) transpus in
campul 650;

2. Subiectul tematic = Mecanisme (Cinematica) (Manual) transpus in campul
650;

3. Subiect nume de persoana = Eminescu, Mihai, 1850-1889, scriitor
transpus in campul 600;
4. Subiect nume colectiv = Universitatea "“Politehnica” din Timisoara,

Timisoara (1920-2000) (Monografie) transpus in cdmpul 610;
5. Subiect geografic = Timis, judet, Romania transpus in campul 651;

6. Subiect de tip conferintd = Conferinta de Matematica (10, 2006,

Timisoara) transpus in campul 611.

In formatele MARC (USMARC, UKMARC, MARC21, etc.) campurile de
subiecte 600, 610, 611, 650, 651 contin mai multe subcampuri dupa cum urmeaza:

600 |a |d |x |v = Subiect nume de persoana

|]a = Nume, Prenume

|d - anul nasterii - anul decesului (daca este cazul)
|x — subiect secundar

|v — subiect secundar de forma

610 |a |b |c |X| |v = Subiect colectiv

|a - Numele colectivitatii principale

|b - Numele colectivitatii subordonate

|c - localitatea unde se afla colectivitatea
|x — subiect secundar

|v — subiect secundar de forma

611 |a |n |d |c = Subiect tip conferinta
|a = Numele conferintei

[n - numarul conferintei

|d — anul conferintei

|c - localitatea unde a avut loc conferinta

650 |a [x |y |z | |v = Subiect tematic
|a — subiect principal tematic

|x — subiect secundar tematic

|y — subiect secundar cronologic
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|z — subiect secundar geografic
|v - subiect secundar de forma
651 |a [x |y |z | |v = Subiect geografic
|a — subiect principal geografic
|x — subiect secundar
|y - subiect secundar cronologic
|z - subiect secundar geografic
|v — subiect secundar de forma

Indexarea automatizata permite introducerea unui numar cat mai mare de
subiecte in vederea regasirii informatiilor de catre utilizatori. Indiferent de tipul
documentului indexat (monografie, serial, document electronic, resursa electronica,
articol), indexarea se efectueaza folosind aceleasi limbaje de indexare. In cazul
indexarii pe subiecte putem formula atat subiecte principale, cat si subiecte
secundare. Subiectele secundare se refera la forma documentului de exemplu (curs,
laborator, indrumator, teza de doctorat, articol, conferinta, manual, dictionar, etc.),
dar ele pot fi si atribute ale subiectului principal.

Exemple:

1. Proiectarea mecanismelor = Mecanisme (Proiectare);

2. Curs de cinematica mecanismelor = Mecanisme (Cinematica) (Curs);

3. Manual de structura si cinematica mecanismelor = Mecanisme (Structura)
(Cinematica) (Manual)

Tipuri de subiecte din baza de date COBUT !*- Biblioteca Centrald a UPT

Mecanisme

Mecanisme (Analiza structurald)

Mecanisme (Analiza structurald) (Teza de doctorat)

Mecanisme (Analiza)

Mecanisme (Analiza) (Conferinta)

Mecanisme (Analiza) (Teza de doctorat)

Mecanisme (Analiza structurald) (Curs)

Mecanisme (Aplicatii)

Mecanisme (Atlas)

Mecanisme (Calcule)

Mecanisme (Cinematica)

Mecanisme (Cinematica) (Curs)

Mecanisme (Cinetostatica)

Mecanisme (Cinetostatica) (Curs)

Mecanisme (Comunicari stiintifice)

Mecanisme (Conferinta)

Mecanisme (Curs)

Mecanisme (Dictionar poliglot)

Mecanisme (Dinamica)

Mecanisme (Dinamica) (Conferinta)

Mecanisme (Dinamica) (Curs)

Mecanisme (Dinamica) (Manual)

Mecanisme (Dinamicd) (Teza de doctorat)

In continuare se prezinta un exemplu de regasire a unui anumit subiect
cautat de catre utilizatorii interesati de domeniul Stiintei Mecanismelor.

13 COBUT - Catalogul Online Bibliotecii Universitatii Tehnice
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Exemplu: se cauta tezele de doctorat care trateazad dinamica mecanismelor
cu came plane in cele 100 de publicatii existente in catalogul online al Bibliotecii
Centrale a Universitatii “Politehnica” din Timisoara.

Utilizatorul este interesat de resursele bibliografice in domeniul — Dinamica
mecanismelor cu cama plane - teze de doctorat. In cazul in care nu se face o
indexare intelectuald atunci timpul de regasire a informatiei dorite este mult mai
mare decat in cazul unei indexari intelectuale unde se stiu exact termenii de
indexare folositi. In exemplul de mai jos conform indexarii coordonate efectuate,
utilizatorul nu va mai parcurge, 100 de inregistrari bibliografice din catalogul online
al Bibliotecii Centrale a Universitatii “Politehnica” din Timisoara, ci numai in 5
inregistrari bibliografice (v. Fig.2.2).

TERMEN DEINDEXARE = SUBIECT

Ex..Teze de doctorat care trateaza dinamica mecanismelor cu came plane

EEEEE - sopublicati -> 20 publicatii

Cinetostatic

-> 20 publicatii  -> 10 publicatii -> 20 publicatii -> 30 publicatii

Teza de docora

-> 10 publicatii -> 5 publicatii -> 12 publicatii -> 3 publicatii

Ex. SUB = Mecanisme cu cama (Plane) (Dinamica) (Teza de doctorat)

Fig. 2.2 Regasirea informatiei in urma indexarii controlate pe subiecte

Un rol important in indexarea bibliografica il are nivelul indexarii, cu céat
indexarea este facuta mai in profunzime cu atat regasirea informatiilor dorite de
catre utilizatori se face mai rapid.

2.1.4 Termen de indexare de tip descriptor

In cazul in care limbajul de indexare este un tezaur, se vor alege termenii
specifici pentru reprezentarea unei anumite notiuni. Existd sisteme de indexare care
utilizeaza si indicatori de legatura, de rol, de pondere, acest lucru impune
indexatorului sa fie familiarizat cu toate regulile specifice de sintaxa.

TERMEN DE INDEXARE = DESCRIPTOR — INDEXARE CU DESCRIPTORI = TEZAUR
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20 Indexare bibliografica. Tipuri de indexari-2

Tezaurele pot fi generale sau specializate pe domenii. Tezaurele specializate
pe domenii sunt denumite microtezaure si pot fi incluse intr-un tezaur general
denumit macrotezaur.

Tezaurul este un vocabular controlat si flexibil de termeni, legati intre ei prin
relatii semantice si generice, referitor la un anumit domeniu de cunoastere®.

In cazul indexarii folosind un tezaur inaintea termenilor de indexare se
precizeaza urmatoarele abrevieri, dupa cum este cazul:

a. NE - NOTA EXPLICATIVA
Nota asociatd unui termen, pentru indicarea sensului acestuia in cadrul unui limbaj
de indexare.

b. V - VEZI
Termenul care urmeaza acestui simbol este descriptor fiind preferat termenului
anterior simbolului, considerat nondescriptor.

c. UP - UTILIZAT PENTRU
Termenul care urmeaza acestui simbol este nondescriptor (sinonim sau cvasisinonim
al termenului anterior simbolului, termen considerat ca descriptor).

d. PS —-PRIMUL SUBORDONAT
Termenul care urmeaza acestui simbol reprezintd subordonatul nemijlocit al
termenului dat, care, in acest caz, constituie intotdeauna o vedeta generica.

e. VG - VEDETA GENERICA
Termenul care urmeaza acestui simbol exprima notiunea cea mai generala careia i
se subordoneaza termenul dat.

f. TG - TERMEN GENERIC
Termenul care urmeaza acestui simbol exprima o notiune mai larga decat termenul
dat si este plasat in ascendenta ierarhica a termenilor imediat dupa acesta.

g. TGG - TERMEN GENERIC (general-particular)

h. TGP - TERMEN GENERIC (intreg-parte)

i. TS - TERMEN SPECIFIC
Termenul care urmeaza acestui simbol exprimd o notiune avand un sens mai
restrans decat termenul dat si urmeazd imediat dupd acesta in descendenta
ierarhica a termenilor imediat dupa acesta.

j. TSG - TERMEN SPECIFIC (general-particular)

k. TSP - TERMEN SPECIFIC (intreg-parte)

|. TA - TERMEN ASOCIAT.'®

Descriptorul exprima continutul documentului intr-o forma precisa si clara,
iar ansamblul descriptorilor intr-o anumitd limba constituie instrumentul indexarii
numit tezaur.

Elaborarea unui tezaur presupune respectarea urmatoarelor reguli:

1. Descrierea continutului documentului cat mai clar, precis.

2. Forma gramaticald este in general la nominativ singular sau plural, cdnd
singularul ar putea altera sensul (documente, ochi, plamani, picioare,
urechi, etc.).

3. Descriptorul primeste forma in limba straina in cazul in care termenul a
fost consacrat in limba respectivd (management, marketing, leadership,
etc.)

4 STAS 10711-89, Reguli generale pentru elaborarea si dezvoltarea tezaurelor monolingve,
Bucuresti, Institutul Roman de Standardizare, 1989.
15 STAS 10711-89, Reguli generale pentru elaborarea si dezvoltarea tezaurelor monolingve,
Bucuresti, Institutul Roman de Standardizare, 1989.
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4. Descriptorul poate sa apara sub forma de sigla sau acronim n cazul in
care organizatia este cunoscuta in acest mod (UNESCO, NATO, ASRO,
INID, etc.)

5. Existenta relatiilor de echivalenta in cazul sinonimiei si omonimiei.

Ex.: DES: Dezvoltare sociala
UP: Progres social

6. Existenta relatiilor ierarhice de supraodonare, respectiv subordonare.

7. Relatii asociative, acestea leaga termenii care sunt logic sau mental
asociati, indiferent daca apartin unei singure categorii sau mai multor
categorii diferite.

Instrumentele de indexare care respectd toate cele sapte principii pot fi

numite tezaure.

Notiunile exprimate prin termeni de indexare apartin urmatoarelor categorii
generale:

- entitati concrete;

- entitati abstracte (actiuni si evenimente);

- entitati abstracte (proprietati ale obiectelor, materialelor sau actiunilor);

- discipline sau stiinte;

- unitati de masura;

- entitati individuale sau clase cu un singur element, desemnat printr-un
nume propriu, etc.

Termenii de indexare de tip descriptor utilizati pot fi: substantive, adjective,
verbe, prescurtari si acronime. Termenii de indexare fiind controlati intr-un
vocabular controlat duc la formarea unui tezaur. Tezaurele pot fi monolingve sau
multilingve.

Tezaurul este o lista standard de descriptori, care este ordonata alfabetic,
indicand relatiile semantice si logice (ierarhice si asociative) ale acestora.
Descriptorii sunt in indexare forme unice acceptate, deci sunt autoritati si din acest
motiv vocabularele controlate si tezaurele sunt cunoscute 1in literatura
biblioteconomica ca fiind listele de autoritati. Forma de prezentare a unui descriptor
in tezaur se numeste notita de autoritate si are urmatoarea structura:

DES: - descriptor;

NE: - nota explicativa;

VG: - vedeta generic3;

TG: - termen generic;

TA: - termen asociat;

UP: - nondescriptor.

Functiile tezaurului sunt urmatoarele:

- asigurd controlul utilizarii descriptorului la nivelul descrierii continutului

documentului;

- permite interogarea unui catalog online (baza de date, baza de date
bibliografica);

- faciliteaza accesul in cadrul unei cautari la termeni generici;

- faciliteaza accesul in cadrul unei cautari la termeni asociati;

- faciliteaza accesul in cadrul unei cautari la nondescriptori;

- faciliteaza accesul la nota explicativa (de fapt la definitia termenului de
indexare, a descriptorului).

Tezaurele dintr-o anumita disciplind au condus la elaborarea unor tezaure
specializate. In general ar fi bine ca aceste tezaure specializate sa fie multilingve.
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22 Indexare bibliografica. Tipuri de indexari-2

Indexarea joaca un rol important in accesul la informatia bibliografica dorita de catre
utilizatorii bibliotecii.

2.2 Indexatorul

Indexatorul este o persoana fizica specializatd in indexarea documentelor
sau o masina/calculatorul care utilizeaza un soft de indexare. In cazul in care
indexatorul este o persoana fizica indexarea se numeste indexare intelectuala, iar in
cazul in care indexarea este facuta de catre calculator, indexare automata. Atat
indexarea intelectuald cat si cea automata poate fi libera sau controlata.

Indexatorul, persoana fizica, trebuie sa indeplineasca urmatoarele operatii:

- determinarea subiectului (subiectelor) documentului;

- alegerea termenilor care luati impreuna caracterizeaza subiectul;

- indicarea relatiilor dintre conceptele exprimate prin acesti termeni.

2.3 Limbajul de indexare

Limbajul de indexare este un ansamblu controlat de termeni alesi din
limbajul natural pentru reprezentarea sub forma condensata a continutului
documentelor.

Limbajul de indexare poate fi:

- limbaj de indexare cu structura ierarhica;

- limbaj de indexare cu structura combinatorie;

- limbaj de indexare natural.

Limbajele care au o structura ierarhica (arborescentd) sunt denumite in general
clasificari. Limbajele care au o structura combinatorie sunt indexari coordonate.
Aceste limbaje de indexare se pot clasifica in: limbaje de tip descriptor si limbaje de
tip vocabular.

Limbajul de tip descriptor este un limbaj standardizat utilizat la descrierea
continutului documentelor, ai carui descriptori sunt preluati din limbajul natural.
Lista termenilor dispusi in ordine alfabetica constituie vocabularul controlat, care
intr-o faza superioara de prelucrare se transforma in tezaur.

Indexarea bibliografica are drept scop regasirea informatiilor indexate in cel
mai scurt timp posibil de catre utilizatori. Regasirea informatiilor este o forma a
comunicarii umane in timp si face parte din fluxul de informare stiintifica. Indexarea
joaca un rol deosebit de important in regasirea informatiilor dorite. Cu cat ea este
facuta mai in adancime cu atat viteza de acces a utilizatorului la informatia dorita
este mai mare, din aceastd cauza indexarea descrierilor bibliografice in biblioteci
trebuie facutd de catre specialisti in  domeniul scrierilor prezentate.
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Capitolul 3
Stadiul actual al bibliotecilor online (digitale)
in general si in domeniul tehnic

Biblioteca Digitald poate fi considerata ca fiind un sistem informatic ce
administreaza o colectie de resurse informationale digitale, in vederea prezervarii pe
termen lung si de a le pune la dispozitia utilizatorilor sai cu ajutorul unor mecanisme
specifice ce pot facilita regasirea, navigarea si accesul. Termenul de biblioteca
digitala a aparut la inceputul anilor 90 mai exact in 1993 este consemnat termenul
in titlul unui raport catre National Science Foundation: ,Source Book on Digital
Libraries”. Biblioteca digitala nu este altceva decat o biblioteca traditionald adaptata
erei digitale. Se stie ca biblioteca traditionald este definita ca:

- colectie de carti, periodice, standarde, inventii, etc.;

- ca o institutie ce colectioneaza carti, periodice, etc. spre a le pune in

mod organizat la dispozitia cititorilor;

- colectie de documente pastrate pentru consultare sau imprumut;

- depozit de documente pentru citit sau studiu;

- o cladire ce gazduieste o colectie de documente.

Tab.3.1
Biblioteca traditionala Biblioteca digitala

Resurse fizice Resurse virtuale
informationale informationale
Suportul resurselor | tiparit Suportul resurselor | electronic
Achizitie traditionald Achizitie on-line
Catalogare traditionald Catalogare nu exista
Indexare traditionala Indexare automata
Stocare depozite traditionale Stocare depozite

digitale
Accesare manuald/automatizatd | Accesare on-line
Conservare traditionald Conservare electronica

Biblioteca digitala poate fi asemanata cu o colectie de resurse digitale, unde
procedurile de prelucrare a resurselor digitale sunt similare cu cele din biblioteca
traditionald, adica de achizitie, catalogare, indexare, stocare, accesare, scopul fiind
facilitarea accesului utilizatorilor la resursele colectiei.

Resursele informationale pe care poate sa le detina atdt o biblioteca
traditionala cat si o biblioteca digitala sunt urmatoarele: carti, manuale, tratate,
compendii, dictionare, enciclopedii, reviste, articole, teze de doctorat, cursuri,
culegeri de probleme, indrumatoare de laborator, indrumatoare de proiectare,
standarde, brevete de inventie, fotografii, harti, etc. Toate aceste resurse
informationale dupa ce au fost achizitionate vor fi prelucrate (catalogate, indexate,
conservate) dupa care vor fi stocate in depozite traditionale respectiv depozite
digitale (in cazul bibliotecii digitale) fiind pregatite in vederea accesarii de catre
utilizatorii interesati. Diferenta dintre cele doud tipuri de biblioteci fiind suportul
resurselor informationale precum si modul de acces la informatia doritd. In cadrul
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24 Stadiul actual al bibliotecilor online (digitale) in general si in domeniul tehnic-3

unei biblioteci traditionale accesul la informatia dorita este gratuit, iar resursa
informationald nu devine proprietatea utilizatorului, in cadrul unei biblioteci digitale
situatia se complica, adica utilizatorul poate deveni proprietarul unei copii a resursei
informationale, iar informatia poate sa coste.

3.1 Biblioteci digitale on-line

3.1.1 Proiectul Gutenberg reprezinta prima biblioteca digitala, care a
fost initiatd in 1971 de catre Michael S. Hart, iar prima lucrare introdusa a fost
Declaratia de Independenta a Statelor Unite. In fig. 3.1 se prezinta pagina de acces
la Proiectul Gutenberg*®.

search book catalog

L Mobile Site - Book search - Bookshelves by topic - Top downloads - Recently added - Report errors
Title Wordt9) Download over 33,000 free ebooks to read on your PC, iPad, Kindle, Nook, Sony Reader, iPhone, iPod Touch, Andreid of other mobile
or cell phone. E '%E

We carry high quality books: Our free books were previously published by bona fide publishers and digitized with the help of thousands of h“

= Advanced Search voluntaers O]

= Browse Catalog Mo fee or registration is required, but if you find Project Gutenberg useful, we kindly ask yon to donate a small amount so we can buy and

= Bookshelf digitize more booles. Other ways to help include digifiring more books %, recording andio books &, or reporting errors e e
e Ower 100,000 free ebooks are available through our Partners, Affiliates and Resources Moilelse
Texm:

Owr ebooks are free in the United States because their copyright has expired. They may not be free of copyright in other countries Readers outside of the

United States must check the copyright laws of their countries before downloading or redistributing our ebooks
» Main Page
= Clategories :
- Site Map
= Contact Info
i Cats g o
The Online Book Catalo i
donate - Sublects
a = Online Catalog: main page with browsing options e P
€
Prom A—— - Advanced Search search page with more search options

ool Rl 0SS « Recent eBocks, updated nightly. Newly added or changed ebook files o

« RSS Feed of recent eBooks, updated nightly.
in other languages

s Tep 100 Bookes and Authors: the most dewnloaded boeks and authors
= Portugués . —
Special areas On Pad, Phone, and
F e it i
% ibiblio + Report errors, bugs, typos (or, ses detailed information about errata reporting ol

Fig. 3.1 Proiectul Gutenberg

Proiectul Gutenberg contine azi peste 30000 de lucrari online, majoritatea
fiind Tn format text simplu si in limba engleza. Biblioteca se dezvolta prin contributia
unor voluntari zelosi. Acest proiect demonstreaza la superlativ eforturile voluntarilor
si poate fi considerat un exemplu remarcabil pentru comunitatile voluntare pe care
le-a generat Internetul. Nu trebuie uitat faptul ca aceasta biblioteca digitala a fost
facuta intr-o perioada destul de grea in care instrumentele informatice erau precare.
Tot aici se gasesc si cele mai importante opere ale culturii occidentale.

3.1.2 Proiectul Perseus este o biblioteca digitald infiintatd in 1987 si
expusa pe Web in 1995, a fost creat pentru a prezenta initial materialele anichitatii
grecesti. Pe parcurs au fost introduse informatii referitoare la clasicitatea greco-
romana si chiar la Renasterea engleza.

16 http://www.gutenberg.org/catalog.
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3.1 - Biblioteci digitale on-line

Aceastd colectie digitala este in continua crestere, chiar ultima extindere a avut loc
in februarie 2010. In fig. 3.2 este prezentatd pagina de start la Proiectul Perseus'’.

(3, .‘ GREGORY R. CRANE, EDITOR-IN-CHIEF
A\l TUFTS UNIVERSITY

Welcome to Perseus 4.0, also known as the Perseus Hopper.

h Grants Open ce at Help

Read mare on the Perseus version history.
New ta Perseus? Click here for a short tutarial,

Announcements

+ February 5, 2010
o We have fixed the problem with viewing full-size images in IE7 and 8.
« February 4, 2010:
o & new release of our source code is now available on SourceForge. Updated
data and text files are also available here.
o February 1, 2010:

L AYMMEINUN, UL UUL 9.1, uendnus )
All Search Options [view abbreviations]

Popular Texts

o Caesar, Gallic War (English, Latin)

o Catullus, Carmina (English, Latin)

® Cicero, In Catilinar I (English, Latin)

o Vergil, Aeneid! (English, Latin)

o Herodotus, Histories (English, Greek)

o Homer, Odysssy (English, Greek)

o Plata, Republic (English, Greek)

® Tom Martin, Overview of Classical Greek History from
Mycense to Alexander (English)

o Become a fan of Perseus on Facebook!

o Problems viewing images on IE 7 and 8; We are aware of the problem with
viewing full-size images through IE 7 or 8 and are working to fix it. For the Art and Archasalogy
best experience on Perseus, we always recommend using the latest version
of Firefox.

o December 15, 2009

o Updates to Perseus Digital Library: The Vocabulary Tool is now available

For more information about this tool, please see the help page
« October 7, 2009

o Updates to Perseus Digital Library: e have added many new authors and
texts to our collection, including Seneca, Quintilian, Flaccus, Cicero, Aulus
Gellius, Ammianus and Petronius.

« March 31, 2009:

o Updates to Perseus Digital Library: You can now view the places mentioned
in the Perseus Digital Library by collection or text through the Google Maps
interface. Links to view places in a text can be found on a text page, in the
Places box. Places are automatically extracted, so please email the
webmaster if you notice errors.

« March 16, 2009:

o New job announcement: Perseus is seeking a Greek Treebank Editor to
supervise the creation of a syntactic database for classical Greece with Exhibits
1,000,000 words - one of the most promising instruments ever produced for
the study of Greek linguistics, literary style, and lexicography. We encourage
graduate students who could build their dissertation work on this project, as
well as classicists with PhD in hand, to consider applying

o Updates to Perseus Digital Library:

Aegina, Temple of Aphaia Sl ns

Satyr on Attic red figure vase  The Barlett Head

Nane

Fig. 3.2 Proiectul Perseus

3.1.3 Depozitul arXiv este o arhiva digitald, ce contine preprinturile
articolelor stiintifice de matematica, fizicd, informaticd, biologie cantitativa si
statistica. Depozitul a fost infiintat in 1991 de catre Paul Ginsparg, cu obiectivul
principal de prezervare a preprinturilor de articole stiintifice. Actualmente contine
peste 632.000 de resurse digitale si depozitul digital este gazduit de catre
Universitatea Cornell. Este unul din cele mai populare depozite digitale stiintifice,
multi cercetatori isi depun si aici articolelele inainte de a fi publicate in reviste. In
fig. 3.2 este prezentatd pagina de start a depozitului arXiv?'e.

7 http://www.perseus.tufts.edu/.

18 http://arxiv.org/.
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ooy Cornell University
@ Library

arXiv.org

Open access to 631,896 e-prints in Physics, Mathematics, Computer Science, Quantitative Biology, Quantitative Finance and Statistics

Subject search and browse: | Physics ~ | [ Search | [ FormInterface | [ Catchup

& Mar 2010: New Submission System and announcement schedule changes

21 Jan 2010 Collaborative suppart plan announced

8 Apr 2009 Added public author identifiers, Facebook interaction, nyarticles widget, and personal Atom feeds
See cumulative "What's New" pages

Robots Beware: indiscritminate automated downnads from this site are nof permitted

Physics

o Astrophysics (astro-ph new, recent, find)
includes: Cosmology and Extragalactic Astrophysics; Earth and Planetary Astrophysics; Galaxy Astrophysics; High Eneray Astrophysical Phenomena; Instrumentation and Methods for
Astrophysics, Solar and Stellar Astrophysics

Condensed Matter (cond-mat new, recent, find)

includes: Disordered Systems and Neural Netwarks; Materials Science; Mesoscale and Nanoscale Physics; Other Condensed Matter; Quantum Gases; SoTt Condensed Matter; Statistical
Mechanics; Strongly Correlated EIBCtrons; SUpertonouctivity

General Relativity and Quantum Cosmology (gr-q¢ new, recent, find)

High Energy Physics - Experiment (hep-ex new, recent, find)

High Energy Physics - Lattice (hep=lat new, recent, fin)

High Energy Physics - Phenomenology (hep-ph new, recent, find)

High Energy Physics - Theary (hep-th new, recent, fin)

Mathematical PRysics (math-ph new, recent, find)

NuClEar EXpEriment (Ruck-ex new, recent, find)

Nuclear Theory (nucl-th new, recent, find)

Physics (physies new, recert, find)

includes: Accelerator Physics; Atmospheric and Oceanic Physics; Atomic Physics; Atomic and Molecular Clusters; Biological Physics; Chemical Physics; Glassical Physics; Computational
Physics; Data Analysis, Statistics and Probability; Fiuid Dynamics, General Phiysics; Geophysics; History of Physics; Instrumentation and Detectors; Medical Prysics; Optics; Physics Education;
Physics and Society, Plasma Physics; Popular Physics, Space Physics

* Quantum Physics (quant-ph new, recent, find)

Mathematics

* Mathematics (math new, recent, find)
includes (see detailed description): Algebraic Geometry, Algebraic Topology, Analysis of PDES; Category Theory, Classical Analysis and ODES; Combinatorics; Commutative Algetra; Complex
Variables; Differential Geometry, Dynamical Systems; Functional Analysis; General Mathematics; General Topology, Geometric Topology, Group Theary, History and Overview; Information
Theary, K-Theory and Homology, Logic; Mathematical Physics; Metric Geometry, Number Theary, Numerical Analysis; Cperator Algebras; Optimization and Control; Probability, Quantum
Alnahra: Danracantation Thann Dinee and Alaahrae: Snacteal Thann e Statictice Thann e & emnlaetic Ranmato:

Mene

Fig. 3.3 Depozitul arXiv

3.1.4 American Memory este o biblioteca digitala initiata de catre
Biblioteca Congresului in anul 1994, actualmente are peste 9 milioane de resurse
digitale. Rolul acestei

The LIBRARY of CONGRESS Search all collections

AMERICAN MEMORY

[n

i€ | | BrowsE | | asouT | | HELP | | conTacT |

Collection Highlights
Browse Collections by Topic .
Center for Applied
vartic L Linguistics
= Arnerican English Dislecks
African American Maps
History 5
Native American History Abraham Lincoln
Architecture The Stern Colladion
Landscape Performing Arts, Music
Cities, Towns Bresident:
Today in History October 9
Culture, Folklife Beligion
y Today in History mines the American Memary
; Sports, Recreati aday ! ; ;
Environment, 2 craation histarical callections to discover what happened in
Conservation Technoloay, Industy Arnerican history taday..and svery day,

Government, Law

Immigration

American Expansion Teachers Aska Librarian

Use American Mermary Get help from an expert,
in the classroam.
© More browse options @ List all collections

The Library of Congress | Legal

Fig. 3.4 American Memory
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biblioteci digitale este de a prezerva o colectie universald de cunostinte si
creativitate pentru generatiile viitoare. O particularitate a acestei biblioteci digitale
este aceea ca fiecare colectie este insotita de catre adnotari, explicatii si elemente
specifice de cautare. In fig. 3.4 este prezentatd pagina de start a Proiectului
American Memory*°.

3.1.5 Proiectul Google Print for Libraries a luat fiintda la 14
decembrie 2004, acest
proiect are 15 milioane de carti digitizate, materialul provine de la cele 5 mari
biblioteci anglo-saxone, 4 americane: Harvard, Stanford, Michigan, New York Public
si una britanica: Oxford. Ulterior proiectul si-a schimbat denumirea in Google Book
Search, iar acum in Google Books. Actualmente proiectul contine peste 15
milioane de carti.

Obiectivul a fost acela de a conlucra cu edituri si biblioteci in vederea crearii
unui catalog virtual ce contine carti in toate limbile, care sa ajute utilizatorii sa
descopere carti noi, iar pe editori sa descopere cititori noi. Un rol important il are
dreptul intelectual al autorilor si al editurilor. Un punct tare este acela ca acolo unde
este cazul se ofera linkuri catre librariile care o pot vinde online si catre biblioteci
care detin cartile, spre a putea fi imprumutate. Punctul slab este acela ca descrierea
bibliografica este foarte sumarda pentru fiecare carte. In fig. 3.5 este prezentata

pagina de start a proiectului Google Books?°.

The portrait of a ladt A tale of two cities  The taming of the st George Eliot's Silas  The mill on the Flos  The house of the s
Henry James Charles Dickens  William Shakespem  George Eliot George Eliot Wathanie| Hawthor

GOUS[E books | Search Books |

Aclvanced Book Search

Browse popular books

Sign in with your Google Classics
Account to create and —
manage personal

bookshelves, share books

The portrait of
alady

with friends, and see what
they are reading

Goagle has reached a
groundbreaking agreement
with authors and publishers

5 Make Google My
Homepage

The portrait of a lad:
Henry James

The portrait of a lad:
Henry James

» Browse subjects

Body, Mind & Spirt Trending Topics

Business & Beonomics  emmmmmntl [ | [ansess s e
Computers 2. it

Coking ACCIDENTAL Elash CS4 Howto
Desion MLEIORMAES win ActionScript AIlY[]]'ll
Earmily & Relationships : L@
Garmes i@
Gardening SEN METRICH WI[h
Health & Fitness ’ [ 4

House & Home e

The Essential Guide to Jet

Paul Milbourne, Ghris |

7
i University of Conr  Seientific Search Eng  The Accidental Bil  Randy Moss
Colin Megil Jemry Work Ben Mezrich Mark Stewart

Law
Literary Callections
Literary Criticism
Mathematics
tedical
Performing Arts
Pets
Philosophy.
Photography.

Done

The Complete iot's G How to Mal
Bobbi Dempsey, Todd  Leil Lownds

Magazines

Fig. 3.5 Google Books

3.1.6 Open Library este de fapt un catalog colectiv, o versiune open
source a catalogului WorldCat al OCLC care a fost initiat de Internet Archive (este o
asociatie californiana fondata in 1996, al carei scop principal este arhivarea
informatiilor). Open Library a fost lansatd in iulie 2007. Open Library are

Phttp://memory.loc.gov/.
20 http://books.google.com/.
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aproximativ 24 de milioane de carti, pentru fiecare carte se indicd dacd este
disponibild prin linkuri cdtre librarii gi catre WorldCat, unde se poate identifica o
biblioteca care detine cartea respectiva si poate fi imprumutata de catre cititor. In
fig. 3.6 este datd pagina de start la Open Library?!.

Log in / Sian Up.

P
SUBJECTS
AUTHORS. ADD A BOOK L I B Y
Search

LISTS. RECEMTLY ABOUT US @ne web page for every hu [l only show ebooks More search options
-

Ever wanted to play librarian?
It's OK. We all do.

If vou love books, why not help build a library?

Browse the Catalog Add a Book Open an Account blog openlibrary. org
You can always search, but try There are millions of records in Vou can keep track of your edits if = Merge Authors: The Screencast
jumping in to subjeets, like Open Library, but nowhere near you open an account. - September 21, 2010
Astronauts, Texas, Diaries, Riots,  every book ever published! Would o Editing is back! - September 2o,
Agsam, Pleistocene, Colette or youliketo try addinga bookte  Itzawiki too, which means 2020
Carpentry, Accessible books... the library? anyone can edit or correct it
anytime.
Ton | Home « AddsBook » Subiects | Authars | Lists » AboutUs | Heln « Dewelopers

[ only show ebooks More search options

Fig. 3.6 Open Library

3.1.7 Gallica este o biblioteca digitald a Bibliotecii Nationale a Frantei si a
fost initiata in 1997. Gallica contine urmatoarele surse de informare:
- peste 140.000 de carti;
- peste 640.000 de numere a peste 400 de periodice;
- peste 115.000 de imagini;
- peste 800 de harti;
- peste 1.000 de fonograme;
- peste 5.400 de manuscrise;
- peste 2.200 de partituri.
Gallica contine nu numai materiale ce provin din Biblioteca Nationala a
Frantei ci si din bibliotecile partenere. Colectia digitala sporeste in fiecare luna cu
peste 3.500 de resurse. O facilitate importanta oferita de Gallica este ca o carte
poate fi atat cititd cat si ascultata adicd “citit”, fiind de un sinterizator de voce. Acest
mod ofera acces la materialele textuale si persoanelor nevazatoare. In fig. 3.7 este
prezentatd pagina de start la biblioteca digitald Gallica®?.

Zhttp://openlibrary.org/
22 http://qallica.bnf.fr/
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| Accessibiity | Frangais | Espariol | Portuguds | hep | contact | @ Customuse E

0 -
'"- . All Gallica [ Books Mhanuscripts Mhaps  Images Perfodicals Sound recardings Scores
BIBLIOTHEQUE 2

NUMERIQUE

v What's new Facebook  Twitter  MWelibes  Blog

Un lecteur exportable pour
consulter les livres sur votre site

> Browse Books | Manuscripts | Maps | lmages | Periodicals | Soundrecordings | Scores

Gallica offers
1,286,500 documents

197,511 bosks,
10311 mags,
£ 454 manuseripts,

207,532 images,
784,747 periodicak,
9,262 scores,
1,071 sound recordings,
0,178 from e-distributeurs,
2,354 from partner ibrairies

> Discover Feature collections Subjects

Fig. 3.7 Gallica

3.1.8 World Digital Library - WDL este o Bibliotecd Mondiala
Digitala, este un proiect UNESCO, lansat 2007, a fost propus de James H. Billington,
bibliotecar la Biblioteca Congresului. WDL contine materiale in limbi diferite din tari
si culturi diferite. Scopul WDL este:

- de a promova intelegerea internationala si multiculturala;

- de a spori volumul si varietatea continutului cultural pe WEB;

- de a furniza resurse pentru educatori, cercetatori si publicul larg.

WDL are urmatorii parteneri: Biblioteca Congresului, UNESCO, Biblioteca
Nationala a Braziliei, Biblioteca si Arhiva Nationala a Egiptului, Biblioteca Nationala a
Rusiei si Biblioteca de Stat a Rusiei. WDL nu are numai materiale textuale ci si
partituri, harti, fotografii, videograme, etc. O particularitate a WDL este aceea ca
resursele digitale sunt repartizate pe zone geografice majore si pe perioadele la
care se refera. O alta particularitate este aceea ca:

- metadatele sunt coerente si bogate, fiecare sursa este descrisa printr-un
set destul de extins de elemente bibliografice;

- descrierile sunt detaliate de catre experti, astfel incat contextul cultural
sa fie redat fidel;

- fiecare descriere este expusa in mai multe limbi;
tehnologie avansata pentru expunerea resurselor mformatlonale

In fig. 3.8 este dat3 pagina de acces la World Digital Library?3.

23 http://www.wdl.org/en/
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LANGUAGE SEARCH
English

EUROPE
+ 451 I

CENTRAL AND SOUTH ASIA
NORTH AMERICA

+ 147 Remns

S = EAST ASIA

LATIN AMERICA AND THE CARIBBEAN AFRICA

+12

+ 325 lems

OCEANIA AND THE PACIFIC

+

Fig. 3.8 World Digital Library

3.1.9 California Digital Library - CDL este o biblioteca digitala
intretinuta de catre Biblioteca Universitatii California, din SUA. CDL ofera 2.000 de
carti stiintifice, articole stiintifice, nu toate resursele digitale sunt public accesibile.
La expunerea unei imagini, drepturile de autor sunt afisate explicit, se observa cd
utilizatorului i se ofera posibilitatea de a cumpara cartea. In fig. 3.9 este redata
pagina de acces la CDL?*,

24 http://www.cdlib.org/
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Univer.

v of California

( Staff Directory Contact CDL  Report a Problem  System Status
\\-9 C D L Search N - |

California Digital Liorary

October 09, 2010 About CDL Services and Projects Information Gateways Committ ees and Groups News and Me dia

- i 49 Information Gateways
CDL 2 . For Campus Libraries
i ' y - r For Content Contrinutors
Shares i : o = For Faculty
Far¥Vendars

UC Libraries to create
a western regional

For Technologists

shared print reposit \

: g o L T ¥ Calisphers

with SLlppOfT from - Digital Preservation Repository
Mellon. ) eScholarship

Mext Generation Melwyl Catalog
Online Archive of California

UG Libraries

Wb Archiving Serdce

) i 3 ) | |
CDL Services el Mest Holy

Eggleston,
N CDL Electronic

Collect Publish Preserve Access

Licensed Resources, Shared Print,  eScholarship, LC Publishing LC Curation Certer, Micro- Mekwy™, LC-eLinks, Resource

Mass Digitization, Digjtal Special Services, LIC Press E-Books, services, Consuiting, Preservation  Sharing, Discovery and

Collections, DAC Publishing Tools & Technologies Repository, Web Archiving Delivery Tools

. Wiew all

‘ Latest News from CDL  Three YWays The Public Library Can Change Your Life BN

e ‘ ‘ Follow us on Twitter | | ‘

Fig. 3.9 California Digital Library

3.1.10 Oxford Digital Library — ODL este o bibliotecd digitald a

Universitatii Oxford, ofera toate colectiile textuale si muzeale. Fig. 3.10 reda pagina
de acces la ODL*.

Reader Info Map Case

o THe
S i
> +
e f, kA
The Map Case 3 !(‘ =
< =

“
Tsgt 1a®

Tmages from the Disrack Exhibition at the The Charting the Nation image collection at the University of
Bodleian Library include Stanford's guide  Edinburgh inchudes a wide variety of single maps and maps in atlases
map to the constituencies of England & and other bound books, together with important manuscript and
Wales, Treland & Scotland. Published i printed texts relating to the geography and mapping of Scotland from
1868, it is the earliest example of British 1550 to 1740 and beyond (inchding around 65 Bodleian images)
General Election held in the Bodletan Library.

Oxford Digital Library

Alarge collection of seanmed maps can be viewed in the
Oxford Digital Library Maps on the Web pages

The images in the Map Case are taken from items in the map collections. Some of the maps have been
reduced to fit a normal sereensize, but redueing maps sometimes loses the detail, so ofher images are
extracts from the whole map.

Fig. 3.10 Oxford Digital Library

2Shttp://www.odl.ox.ac.uk/
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3.1.11 Open Courseware — OCW este o biblioteca digitala ce contine
material didactic cu acces gratuit. Cursurile universitare de la MIT (Massachusetts
Institute of Technology). Unele cursuri sunt disponibile si in alte limbi. In fig. 3.11
este dat3 pagina de acces la biblioteca digitald OCW?35.

MITOPENCOURSEWARE SIGN UP FOR

p"‘ = MASSACHUSETTS INSTITUTE OF TECHNOLOGY OCW NEWS

Donate . About OCW Help . ContactUs Enter szarch keyward

> Get Started with OCW
*WIEW ALL 2000 COURSES
> Most Visited Courses

> Editor's Picks

: audiofVideo Courses

> Translated Courses

UnIocking;Knog\r edge,
Empowering Minds., |

= Mew Courses

> Find Courses

B architecture and Planning

EEngineering

EHealth Sciences and

w SUPPORT OCW
Technology

B Humanities, Arts, and
Social Sciences

“our contribution helps us share MIT's course materials with
the world. Learn more about giving to OCW,

EM Your Amazon.com purchases can help support QCW,

EManagement
EScience

E Other Programs

Photo by Matt Foster an Flickr,

B Cross-Disciplinary Topics
» Supplemental Resources

» Wiew All Departments

= Highlights for
High School

Thermal Hydraulics in Power Technology

MIT's Center for Advanced Huclear Energy Swstemns
{CANES) is part of a team that recently wan a major
Departrent of Enargy grant to run an Innovation Hub
for Muclear Eneray Madeling and Simulation. Courses
such as 22,3157 Thermal Hydraulics i Fower
Technology provide a foundstion to predict the safsty
and performance of reactars under waried conditions.

Learn more.

MIT NOTICE

Salt & Sun

» Previous features

Management Flight
Simulators

> Other Resources OCW is grateful for the suppart of:

> archived Courses

> MIT Curriculum Guide /\b [(’\ITIO

Ab Initio and OpenCourseWare:
Built on fundamentals

> Provide a corporate gift

Fig. 3.11 Open Courseware - OCW

esources
website. mitsloan.mit.edu/MSTIR

Particularitatea biliotecii digitale OCW este si selectia de cursuri pentru
liceeni si profesori de liceu.

3.1.12 e-codices este o bibliotecd digitald ce contine manuscrise
medievale si o colectie de manuscrise mai tarzii aflate in colectii elvetiene in vederea
accesarii lor pe web. Descrierile manuscriselor sunt expuse in limbile germang,
franceza si italiand, dar este spectaculos ca sunt prezentate si in limba engleza.

Pana in prezent, e-codices este cea mai remarcabild biblioteca digitala de
manuscrise. Proiectul e-codices a fost demarat in 2009.

Fisele bibliografice ale manuscriselor sunt semnate de catre catalogator,
specialistul in efectuarea descrierilor bibliografice pentru fiecare tip de document in
parte.

2http://ocw.mit.edu/index.htm.
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in fig. 3.12 este prezentatd pagina de acces a bibliotecii digitale e-codices?’.

, e-codices “ e
Virtual Manuscript Library of Switze«rlan#
e b el

Home

W Information Information

The goal of the e-codices project is to provide access to all medieval and selected early
modern manuscripts held in Switzerland via a virtual library. On the e-codices site, complete
digital reproductions of the manuscripts are linked with corresponding scholarly descriptions.

GContact

Our airm is to serve not only manuscript researchers, but also interasted members of the general
ublic,

IANNAAA P
INVAVAAAL
IAANA]
FaYa¥aval
IAA e Current sub-projects
IAA]

.LHIIVERSITAS » Completed sub-projects
FRIBURGENSIS

® Conservation Guidelines

NEDEUAL IETTUTE * Mstsdata
& Manuscript Summaries
# Image Master Files
® New Web application
* The Codices electronici Confoederationis Helveticae (CeCH) Curatorium
* Scholarly Cooperations and Support
» Selected Press Coverage

® Testimonials

® Terms of Use

® FAQ (Frequently Asked Questions

Home | Information | Contact

E-lib.ch
Fig. 3.12 e-codices

3.1.13 British Museum - este un catalog vitual cu peste 1,8 milioane
de piese ce au inregistrdri de tip metadate®®. Proiectul a fost demarat in 2009.
Particularitatea consta n folosirea unui vocabular controlat de termeni pentru
cautarea avansata.
Pe pagina de prezentare a unei piese trebuie remarcate urmatoarele:
- de la fiecare termen (ce provine dintr-un vocabular controlat), se poate
obtine lista tuturor pieselor indexate cu acel termen;
- la unii termeni se poate obtine si definitia acestora;
- se pot afla detalii biografice a persoanelor asociate cu piesa;
- erorile care apar pot fi semnalate de catre utilizatori;
- utilizatorii au posibilitatea de a comanda, bineinteles contra cost imagini
ale piesei respectiv pieselor de interes.
Se poate afirma cd indexarea obiectelor a fost facuta controlat, regasirea
acestora se face utilizand un vocabular controlat de termeni de indexare.
In fig. 3.13 este redatd pagina de acces la biblioteca digitald - British Museum.

27 http://www.e-lib.ch/.
Bhttp://www.britishmuseum.org/

BUPT



34 Stadiul actual al bibliotecilor online (digitale) in general si in domeniul tehnic-3

THE o
MUSEUM

search: [N (>

Home Visiting What's on Explore Research Learning The Museum Join in Shop online

Haome = Research = Search the collection database

Collection database search

Research projects

Research Publications Welcome to the British Museum collection database online. Search almost two million objects from

Online research
catalogues

online journals

Libraries and archives I ast wpdated: 09 October 2010

Research news

the entire Museum collection. What is available?

1,901,119 ohjects are available
559,611 ofthese have One or mMore images

(@) search help

i I Search: ® O images an
» Search the collection : | | B i

database

= Title, description and subject = FPhysical attributes [ Production Infarmation

Adhvanced Search

Museum no. &

provenance search Date: frorn:

Publication

(use year only)

reference search

Search help
Abhout the datal

base Advanced search »
Search for and combine terms used in our database to narrow down your search

Museum number and provenance search »
Search by registration or other ID numbers, or by names of donors, former owners § collectors

Publication reference search »
Search by references in standard catalogues

Fig. 3.13 British Museum

3.1.14 Wikisource - este o biblioteca digitald multilingvd ce cuprinde
peste jumatate de milion de lucrari beletristice si lucrari istorice, a fost fondata in

2009.

V ad'N

‘WIKISOURCE

Main Page
Community portal
Central discussion
Recent changes
Random page
Random authar
Random hoak

~ Toolbox
Whatlinks here
Related changes
Special pages
Permanent link
Cite this page

» Prinvexport

~ Inother languages
e
#zathaycanca =
Burapcin =
e
Bosanski =
Catald =
Cesky =
Cymraeg =
Dansk =
Deutsch =
Espafiol =
BN <
Eesti =

New features & Log in f create account

Welcome to Wikisource o Index of Works
thefree library that anyone can improve. o Index of Authors

Wikisource is an orline library of free cantent publications, collected and maintained by our comrmunity. We now have 162,930 texts in the English language library. See our inclusion
policy and help pages for information on getting started, and the community portal for ways you can contribute. Feel free to ask questions on the commu
experiment in the sandbox

ty discussion page, and to

Categaries = Help pages » Site index - General disclaimer Central discussion » Donations » Community portal « News

"The Life of Captain Matthew Flinders, R.N." by Emest Scot Syria, the Land of Lebanon

Matthew Flinders was one of the most successful navigators and cartographers of the (Cevis Gaston Leam 1915

nineteenth century. As an author he wrote what may be the first work on early Australian Haiti: Her Histoty and Her Detractors
exploration A Voyage to Ters Ausizafis. This baok was the first full biography of this aoques Misolas Ligar, 19073

important figure in Australian history. Huglr Selwyn Mauberley

(€212 Pound, 1920)
Matthew Finders was the third of the triad of great English sallors by whom

the principal part of Australia was revesled. A paet of our owntime, in & The Foundation of the Generalised Theory of Relativity
(Rlbert Einstein, 1916)
The Half-Haunted

(Manly Wade Wellman, 1941y

line of singuler felicity, has described it as the ‘last seadhing dredged by
sallor Time: from Space;” andthe piscemel, partly mysterious, largely
‘accidertal dragging from the depths o the unknown of & land so immense:
‘anc bountiful makes & romartic chapter in geographical Fistory. Allthe oreat
seafaring peaples contributed something towards the resutl. The Dutch

Storm Warning
(Donald Allen Wollnsim, 1842

especially svinced their erterprise in the pursut of precise information The Georgics: transiation Nevilie 1767

baut the soLthern Terta Incognits, and the nineteenth century was well within = second quarter Cirgit, 20 BC)

before the nams New Halland, which for over a hundred years hid borne testimany to their

scverturous e piace in general erature and

euphonious designation suggested by Flinders himself, Australia. Apartial listing of some new texts (add)
(Read on...)

or see all featured texts.

The current Collaboration of the Week is collecting texts
related to ...
Domesday survey

Authors Works

Recent catiaparations:

Fig. 3.14 Wikisource
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In fig. 3.14 este redatd pagina de acces la Wikisource?®. Datele au fost
introduse de cdtre voluntari marinimosi.

3.1.15 KMODDL - Kinematic Models for Design Digital Library -
KMODDL este o biblioteca digitala a Universitatii Cornell (USA) in domeniul tehnic
de modele cinematice si contine: Colectia Mecanismelor Releaux - Universitatea
Tehnica Cornell; Colectia Clark legatd de miscarea mecanicd - Muzeul de Stiinte din
Boston; Colectia Mecanismelor Redtenbacher - Universitatea Tehnica Karlsruhe;
Acces liber la e-book din domeniul Mecanismelor. In fig. 3.15 este prezentata
pagina web a bibliotecii digitale KMODDL?°,

CORNELL UNIVERSITY LIBRARY CORMNELL UNIVERSITY COLLEGE OF ENGINEERING
About KMODDL Contributors Rights Email Us Feedback

KINEMATIC MODELS FOR DESIGN DIGITAL LIBRARY

an open access, mutimedia resource for learming & teaching about kinematics and the history & theory of machines

Jm;wsff;& o// tere oz

KMODDL is a collection of mechanical models and related
resources forteaching the principles of kinematics--the
geometry of pure motion. The core of KMODDL is the
Reuleaux Collection of Mechanisms and Machines, an
important collection of 18th-century machine elements held
by Cornell's Sikley School of Mechanical and Aerospace
Engineering

What is Kinematics?

Reuleaux Collection of Mechanisms at Cornell

Clark Collection of Me: i M of
Science, Boston

R Collection of Mechanisms, University of
Karlsruhe, Germany

l:l . Open Access E-Book Collection

NEW: Contribute to the KMODDL Collection
at the Machines and Mechanisms Wiki.

[search KMODDL -

Advanced Search | Help

Buy new paperback print editions of historical books in
kinematics.

P K]
@1_ i@ m:E]! Universitat Karlsruhe (TH)
S Science [ ——T
¥

Fig. 3.15 KMODDL

3.1.16 DMG-Lib contine literatura de specialitate in domeniul mecanismelor,
tipuri de mecansime cu descrierile lor, animatii ale diferitelor tipuri de mecanisme,
biografii a 340 de mari personalitati din domeniul stiintei mecanismelor. DMG-Lib a
fost demarat in 2004 in cadrul programului pentru Cercetare Stiintifica — Biblioteca -
Servicii si  Sisteme de informare din Germania a DFG (Deutsche
Forschungsgemeinschaft). Finanatarea s-a aprobat si pentru perioada 2010-2013 in
cadrul programului thinkMOTION, program finantat de cdtre Comisia Europeana in
cadrul programelor de sprijinire a politicilor in domeniul tehnologiilor informatiei si
comunicatiilor ICT. DMG-Lib contine la ora actuald urmatoarele resurse
informationale:

2% http://wikisource.org/wiki/
30 http://kmoddl.library.cornell.edu
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- 4593 de documente din care 1655 fulltext;
1456 de mecanisme cu descrierile functionale;
564 de animatii ale unor tipuri de mecanisme;
340 personalitati din domeniul de stiinta mecanismelor cu biografiile lor;
modelele Releaux de mecanisme de la Universitatea din Leibniz Hannover.

DMG-LIB HOME + NEWS

DMG-Lib Hews
Events
Mechanisms worldwide
IFTOMM Germany
Organisations

Study

=]

Subscribe to DMG-Lib
newsletter

Getihe latest news by our
newsletter.

Send

Research Funding
20102013

HRKMOTION i funde by the
European Commission Lncer the

Infortmation and Communication
Technolagies Poiicy Support
Pragramme

2z

“ICTrsp

2004-2009

The DMG-Li was funded by the
Sciertific Library Services and
Information Systems (LIS) of the
OFG

BROVSE SEARCH EXPERIENCE DMG-LIB ABOUTUS

Al categories - © AdvancedSearch ¥ Mechanism Search

Digital Mechanism and Gear Library

‘Your Access to Scientific Information

Literature

= Technical hooks, joumnal articles, research reports
= Teaching material, gear catalogues

= 4593 documents, with 1656 fulltext documents.
Please visitthe collection an Kurt Hain (1908 - 1995)

Mechanism descriptions

.
)
= Functional models
= Machines
4 = 1456 Mechanism descriptions
Browse the calegory linkage or use Mechanism Search
[ Interactive animations
¥ * Interactive baoks with animated figures
* Animations of physical models

B

-

= 564 interactive animations
Far example browse the interactive book "Getriebetechnik: Grundlagen” of Jahannes Valmer

Persons

= Biographies of people in the domain of mechanism and machine science
= Timeline "Mechanisms and machines by the cours oftime"

= 340 Persons

Browse the List of all biographies orvisitthe timeline

Innevatien and Future

- Project DMG-Lib
(DOMGs  * Leam more ahoutthe Project DVG-Lib, the project group and point of contact
‘ 3

= In the long term the development ofthe DMG-Lib is ensured by the Gesellschaft zur Forderung der Digitalen Mechanismen- und

Getriehehibliothek e.v. (Association for supporting the digital mechanism and gear library)

Fig. 3.16 DMG -Lib

HELP

thinkMOTION

DMG-Lib goes Europeana

thinkMOTION
The thickMOTION project is
provieing content for Europeans
The dgtised cortert is part of the
Digital Mechanisim and Gear
Library (DMG-Lis)

Partners
GERMANY

imenaw University of Technology

Rheinisch-istrdlische

Technische Hochsehule Aachen
SPAIN

Uiniversity of the Basue Courtry
ROMANA

Poltefnica Lniversty of Tinisoara
FRANCE

French Institute for Advanced

biechanics
ALy

University of Cassing

New library resources

Reuleaux models provided by
Leibniz Univer sitit Hannover

in fig. 3.16 este datd pagina de start a bibliotecii digitale DMG -Lib3'.

3.1.17 Biblioteca Digitala Nationala - Bucuresti este parte

componenta a Bibliotecii Digitale Europene, scopul ei fiind acela de conservare si
protectie a patrimoniului national cultural. Obiectivele Bibliotecii Digitale Nationale
sunt urmatoarele:

- transpunerea din format traditional in format electronic a patrimoniului

cultural;

- promovarea la nivel european a patrimoniului cultural;

- protejarea manuscriselor, a documentelor aflate intr-o stare de

deteriorare avansatg;

- consultarea simultana a unui document de catre mai multi utilizatori;

- diseminarea si valorificarea informatiei la nivel national si

international.

in fig. 3.17este prezentatd pagina de acces a Bibliotecii Digitale Nationale3?.

31 http://www.dmg-lib.org/dmglib/.
32 http://digitool.bibnat.ro
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T)N BipLioeca DiGiras NATIONALA

Ciutare | Rezultate | Ciutiri anterioars | Céutare Baze | Spafiul Meu &7
Cdutare simpld Ciutare avansatd
Selectare colectie: | General - m

Cuvént / cuvinte: ® Continut ~\ Exact ~ ncepe cu

Guest

Arhiva istoriea (490) Carte manuscrisa de patrimoniu (141) Carte veche roméineascé (109)
Dncuments istorice sse. XV - X1
Carte veche stréing (152) Fatoqrafii (351) Incunabule (122)
Personaltét, Cir roménesti, Cér postaie llustrate 5i
‘otousficin Basarsla 5 Bucovina
Manuscrise moderne si contemporane (73) Periodice romanesti vechi (2) REDISCOVER Project (304)

Montorul Oficial

Stampe (134)
Exibris , Stempe faponeze:

©2007 Ex Lioris

Fig. 3.17 Biblioteca Digitald Nationala

3.1.18 DacoRomanica - Bucuresti este cea mai importanta biblioteca
digitala romaneasca care poate fi accesata gratuit pe Internet. Platforma de lucru
este DigiTool - aplicatia de management a obiectelor digitale oferite de catre
ExLibris. Cautarea asa cum arata si site-ul se poate face in doua varianate:

- cautare simpla, aceasta permite regdsirea unui termen atat in campurile

de date bibliografice cat si in textele documentelor prezentate in format

PDF;

- cautare complexa, aceasta fiind disponibilda numai din mediul DigiTool,

aceasta permite folosirea operatorilor booleeni, cautari combinate in mai

multe cdmpuri si rafinarea acestora dupa formatul fisierelor.

Documentele digitizate au fost realizate si stocate in format TIFF, la o
rezolutie de cel putin 300 dpi. Documentele prelucrate si publicate pe site sunt de
tip imagine, text, audio si video si sunt realizate dupa caz in format PDF, JPEG,
JP2000, XML, MP3, MP4. Descrierea documentelor a fost realizata pe baza schemei
de metadate Dublin Core, iar schimbul de date este facut pe baza protocolului OAI -
PMH (Open Archive Initiative — Protocol for Metadata Harvesting). In fig. 3.18este
prezentat3 pagina de acces la Biblioteca DacoRomanica®3.

3http:/ /www.dacoromanica.ro
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DACOROMANICA

. BIBLIOTECA DIGITALA A ROMANIEI

CATEVA RECOMANDARI
ACTUALITATE

N Cartea de aur
—— Bltlotezs Centulul Culturat Atmesn 3 o Tfintot 1 1927 e savantl e
Hagap Djololian Siruni, care a awut initjativa colectiondrii de manuserise. e, Dunitry Berciu
- Acad, Dan Berinde]
- Acad. Cornelia Bodea
R Cu timpul, ei & deter Siii - Acatl. Mihnea Gheorghiu
unu sentu sutural. in a a - Acad, Constartin C. Giurescu
mal it > - cad. Dinu

‘ + ‘ L u
A é&sﬂ\ i

Fig. 3.18 DacoRomanica - Bucurégti

Un subiect Biblioteca Centrului Cultural Armean

odt, obiecte religioase i documente aflate pand atunci rdspndite prin

Un autor di blicteci

Un eveniment

Ooperd it »

DOSARE TEMATICE

3.1.19. Contributia Romaneasca la Biblioteca Digitala Europeana -
reuneste metadate din urmatoarele locatii geografice ale tarii: Cluj, Craiova, Deva,
Braila, Baia Mare, Piatra Neamt, etc.

contributia romaneascé ASISTENTA  PREFERINTE
la Biblioteca Digitala
Europeana v

alege o colectie

Arhivele Documente
Nationale, audio in
Serviciul Biblioteca
Judetean Cluj "Aman" din
Craiova

Braila

CJCPCTC Cluj CJCPCT Muzica
imagini

Imagini din Corespondenta
Clujul vechi din fondurile

personalitatilor
culturale clujene

CJCPCT Video

Carti despre
ljudetul Cluj

DEVA Documente text
in Biblioteca
“Aman" din
Craiova

Fig. 3.19 Contributia Romaneasca la Biblioteca Digitala Europeana

Ll
MLy

Sunt prezentate imagini din aceste orase, personalitati culturale, documente
text, documente muzeografice, aparitii editoriale din locatiile geografice mai sus
amintite.
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in fig. 3.19 este prezentatd pagina web a bibliotecii digitale Contributia
romaneasca la Biblioteca Digitald Europeand**.

3.1.20 ASPECKT - Dspace - Transilvania Brasov este un Depozit
Digital Institutional si apartine Universit&tii Transilvania din Brasov>°.. Acest depozit
digital constitutional este compus din:
- lucrari de masterat, teze de doctorat, lucrari stiintifice a comunitatii
academice in domeniul Sistemelor mecatronice avansate;
- teze de doctorat, lucrari stiintifice in domeniul Ingineriei automobilelor;
- lucrarile stiintifice de la CONAT 2010 - International Automotive Congress.
Regasirea informatiei digitale Tn depozitul digital institutional se poate face dupa
autor, titlu, ISBN/ISSN, subiect, colectiile comunitatii.

! ISpace about DSpace Softsrare

SeaichDspace Dapace at Transilvania University >

Advanced Search
5 Home ASPECKT
Community home page
Browse

5, Communities
& Golisctions

5 Issue Date

@) Author
5 Title
5 Subjest
establishing 3 laboratory to provide an updates
Sign on te: achieve a scientific research integrated platform and applied development.
R Recelve Emall Collections in this community
undates

e » Master Dissertations

3 EditProfile « PhD Thesis

3 Help o Research papers
3 ADout DSpace

i ASPECKT

Search for

Project PLATFORM / Laboratory of Statistical Analysis and Forecasting Economic and social phenomena and Marketing Research (8SPECKT) proposes
and modern logistics base, according to new information and communication technologies to

[View Statistice]

Fi. .O SPEspace silvania Brasov

Recent Submissions

MARKETING
STRATEGIES FOR
PROMOTION AND
WISIBILITY OF
UNIVERSITY SCIENTIFIC
PRODUCTION THROUGH
INSTITUTIONAL
REPOSITORIES

MARKETING
MANAGEMENT
COMSULTANCY
SERVICES. CASE STUDY:
MARKETING
STRATEGIES USED BY
MANAGEMENT
CONSULTANGY
COMPANIES IN
APPROACHING THE
SME'S SECTOR

ETHICS AND SOCIAL
RESPONSIBILITY

THE FOUNDATION OF
MARKETING
STRATEGIES IN
FINANGIAL
CONSULTANGCY
SERVICES BASED ON
INDIVIDUAL CONSUMER
BEHAVIOR

MARKETING POLIGIES
AND STRATEGIES USED

ON THE MASS-MEDIA
MARKET

RSS Feeds

T T— e r— | T

In fig. 3.20 este prezentatd pagina de acces la Depozitul Digital ASPECKT -

Dspace - Transilvania Bragsov

Tab. 3.2

ST

SU

Tip doc.

Tip cdutare

Anul

American Memory (USA) X - - - toate S, A, C(au, tl, 1994
http://memory.loc.gov subiecte)

British Museum X - - - piese, S, A, C(au, tl, 2009
http://www.britishmuseu ob. arta subiecte)

m.org/

California Digital Library - - X - carti, S, A 1997
http://www.cdlib.org/ articole

Depozitul arXiv - X - - carti, S, A 1991
http://arxiv.org/ articole

34 http://www.europeana.eu/portal/.

35http://aspeckt.unitbv.ro/
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Transilvania Brasov

http:/ /aspeckt.unitbv.ro/

subiecte, cuvinte
cheie, limba.)

DMG-Lib - - X - toate S, A, C(au, tl, 2004
http:/ /www.dmg- isbn)
lib.org/dmglib/
e-codices (Elvetia) X - - - manuscri | S, A (Ib., an, tip 2005
http://www.e-lib.ch/ se doc.)
Gallica (Franta- BNF) X - - - toate S, A, C(au, tl, 1997
http://gallica.bnf.fr/ isbn, subiecte)
Google Print for Libraries X - - - toate S, A, C(au, tl, 2004
(USA) isbn, subiecte)
http:/ /books.google.com/
Kinematic Models for Design - - X - toate S, A, C (cuvinte 2002
Digital Library (USA) cheie, tl, tip doc.)
http://kmoddl.library.cor
nell.edu
Open Courseware - OCW X - - - cursuri S, A (dome- 2002
http://ocw.mit.edu/index univ. nii/departamente
.htm )
Open Library (USA - OCLC) X - - - toate S, A, C(au, 2007
http://openlibrary.or locatii subiecte, ,

cronologic)
Oxford Digital Library (UK) X - - - col. S, A, C (tl, 2003
http://www.odl.ox.ac.uk muzeale | subiecte, tip

doc.)
Proiectul Gutenberg X - - - toate S, A (au, tl) 1971
http://www.gutenberg.or
g/catalog
Proiectul Perseus - - - X toate S, A, C (dep.,col., | 1995
http://www.perseus.tufts au, tl, subiecte)
.edu/
Wikisource X - - - toate S, A 2009
http:/ /wikisource.org/wiki
World Digital Library X - - - toate S, A (loc., crono 2007
(UNESCO) logic, tip doc.)
http://www.wdl.org/en/
Biblioteca Digitald Nationala - | x - - - toate S, A (au, tl, 2007
Bucuresti subiecte, tip doc.)
http://digitool.bibnat.ro
DacoRomanica - Bucuresti X - - - toate S, A (au, tl, 2007
http://www.dacoromanic subiect, tip doc.)
a.ro/
Contributia Romaneasca la X - - - toate S, A (au, tl, 2005
Biblioteca Digitald Europeana cuvinte cheie
http://www.europeana.eu subiecte)
/portal/
ASPECKT - Dspace - - - - X toate S, A (au, tl, 2009

E - enciclopedic; SE - stiinte exacte; ST - stiinte tehnice; SU - stiinte umaniste; S -
simpla; A - avansata; C - controlata; au- autor; tl - titlu;

in urma analizei bibliotecilor digitale online, descrise centralizat in tabelul
3.2, se poate trage concluzia cd acestea trebuie sa indeplineasca urmatoarele

caracteristici:

- sa contina toate tipurile de documente digitizate pe domeniul de interes;
- sa asigure mai multe tipuri de cautari;
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- sa asigure o cautare controlata a resurselor informationale pe mai multe
criterii;

- cautarea controlatd are la baza folosirea unor instrumente de indexare bine
stabilite: (clasificari pe coduri numerice, vedete de subiecte, vocabulare
controlate, microtezaure, tezaure specifice fiecarui domeniu de interes).

3.2 Dezvoltarea, legislatia si caracteristicile depozitelor
digitale

Productia continutului digital pe plan national este inca in faza de pionierat.
Depozitul digital institutional este rezultatul digitizarii documentelor traditionale in
scopul conservarii si prezervarii acestora. Inceputurile conversiei digitizate implica
dezmembrarea documentelor pentru a putea fi transformata informatia cu ajutorul
unei linii de digitizare intr-un depozit digital. Acest lucru a dus la degradarea
integritatii documentelor. In vederea prezervarii integritatii documentelor este
necesar de a capta imaginile sau textul prin intoarcerea manuala sau automata a
paginilor documentului ce urmeaza a fi digitizat. Pe plan mondial digitizarea este o
problema care atrage la ora actualda tot mai multi cercetatori, specialisti n
calculatoare, stiinta informarii si comunicarii. Putem aminti unele din proiectele de
digitizare pe plan international:

1. Colorado Digitization Project - proiect ce a fost initiat in 1998. Proiectul
presupune realizarea unui catalog comun cu metadate, participantii la
proiect au fost biblioteci, muzee, societati si arhive din Colorado. Acest
proiect investigheaza Clasificarea Zecimala Universala prin WebDewey.

2. in urma Coferintei IFLA din 2003 s-a propus realizarea unui proiect de
digitizare in Turcia, cu toate bibliotecile de acolo, acest proiect si-a propus
digitizarea colectiilor din bibliotecile turcesti, subiectul fiind: “Introducing
Digitization in to Turkish Library: Current Attitudes and the Way Forward”.

3. proiectul international de digitizare este proiectul AGID - Archivo General de
Indias din Spania. Proiectul are mai mult de 1.000.000 de pagini de
documente digitizate, acestea se refera la istoria Spaniei.

4. proiectul international ThinkMOTION aprobat in 2009, care urmareste
digitizarea si completarea bibliotecii digitale DMG-Lib din domeniul stiintei
mecanismelor si a sistemelor mecanice mobile.

Un rol deosebit de important in digitizarea documentelor il joaca linia de
digitizare - Digitizing Line. Linia de digitizare asigura o productivitate ridicata
precum si pdastrarea integritatii documentelor. In cadrul unei linii de digitizare,
documentele sunt manipulate automat, transferul si digitizarea lor are loc tot
automat, astfel se poate asigura o prezervare fidela a formei si continutului acestuia
cu originalul. Pe plan international se cunosc mai multe linii de digitizare, precum:

- Digitizing - Line, de la Standford University California, cu aceasta linie
de digitizare au fost digitizate toate cartile din bibliotecile din Standford
incepand cu anul 1923, depozitul digital continand astfel 8.000.000 de
carti. Scanarea documentelor a fost facuta complet automat; intoarcerea
paginilor din cadrul documentului facandu-se automat indiferent de tipul
si formatul documentului. Viteza de scanare era de 300 pag. / 20
minute.

- Digitizing - Line, de la Universitatea Southampton, este o unitate
folosita pentru prima oara in Marea Britanie; viteza de scanare a
documentelor era de 600 pag./h; totodata se asigura accesul fulltext la
documentele digitizate.
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- Digitizing - Line este o unitate de digitizare aflata 1anga Strasbourg in
La Walck, intreg procesul este automatizat si viteza de scanare era de

125 carti/zi.

In Romania se acorda un interes tot mai mare actiunilor de digitizare, mai
ales a materialelor vechi, pentru a oferi acces online la aceste publicatii si mai ales
pentru a prezerva aceste documente. Primele inceputuri in conversia digitizata a
continutului documentelor implicau dezmembrarea volumului, urmata de transferul
lor intr-un scanner care era alimentat automat. Dezavantajul era degradarea
documentului. Digitizarea documentelor mai putea fi efectuatd prin captarea
imaginilor sau a textului in urma intoarcerii manuale a paginilor, acesta fiind un
procedeu foarte lent si costisitor.

Pe plan national primele proiecte de digitizare au fost:

1. ANBPR - Asociatia Nationald a Bibliotecilor Publice din Romania,
proiectul are drept scop digitizarea documentelor in vederea
conservarii acestora;

2. CIMEC - Centrul Institutului de Memorie Culturala, proiectul are
drept scop digitizarea fotografiilor;
3. BCUB - Biblioteca Centrald Universitard din Bucuresti, proiectul

isi propune digitizarea manuscrislor si a cartilor vechi in vederea
conservarii si prezervarii;

4, Biblioteca Universitatii ,, Transilvania” din Brasov, proiectul
isi propune digitizarea fondului de carte veche, crearea unei baze
de date in cadrul proiectului European obtinut, precum si

. formarea specialistilor in digitizare.

In vederea realizarii unui depozit digital institutional un rol important il are
linia de digitizare.

Depozitul digital poate fi considerat:

- un produs tehnologic a informatiei stiintifice;

- 0 sursa deschisa pentru informatia stiintifica;

- un instrument de cuantificare a informatiei stiintifice.

Un rol deosebit al depozitului digital este accesul liber, accesul deschis la
informatie, mai exact la informatia stiintifica.

Accesul deschis a fost instaurat prima data la Berlin in 2003. Accesul deschis
se poate realiza prin doua cai:

- calea de aur - este calea de acces la informatie fiind membru al unei
comunitati stiintifice, autorul informatiei are dublu rol atat de producator
cat si de beneficiar, platind o taxa de membru;

- calea verde - este calea de acces la informatie fara plata, autorul isi
posteaza informatia stiintitifcd pe internet fara a percepe o anumita
taxa.

Promovarea informatiei stiintifice cu acces liber se face cu ajutorul paginilor
web pe internet. Un rol important il are marketingul educational, relatia dintre
cadrele didactice si informatia stiintifica.

Depozitul digital institutional este o bazd de date deschisa, unde este
arhivata productia stiintifica a universitatii, el reprezentand valoarea stiintifica a
universitatii. Motivele pentru a publica intr-un depozit digital institutional sunt:

- arhivarea cercetarilor stiintifice intr-o singura baza de date;

- accesul liber la informatia stiintifica pentru oricine si de oriunde;

- impactul rezultatelor cercetarilor stiintifice in mediul academic.

Pe plan international cele mai cunoscute proiecte de depozite digitale sunt:
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- Proiectul DOAJ - Directory of Open Access Journal, baza de date
cuprinde 42.079 jurnale, din care 1607 sunt full-text la nivel de articol,
aici se gasesc 18 jurnale romanesti;

- Proiectul ROAR - Registry of Open Acces Repository;

- Proiectul DRIVER - Networking European Scientific Repositories.

Depozitele digitale trebuie sa indeplineasca urmatoarele conditii:

- sa aiba licenta Open Source, sa fie disponibile gratuit si sa poata fi
modificate, upgradate si redistribuite;

- sa fie compatibile cu OAI - Open Archive Initiative,

- sa fie disponibile publicului larg.

O problema care a aparut a fost aceea a dreptului de autor. Declaratia de la

Berlin a revolutionat in 2003 problema dreptului de autor prin cele doua cai, calea
de aur si calea verde, asupra informatiei stiintifice aparuta online. Poti accesa
depozitul digital numai daca esti membru al acestuia, fiind membru poti si publica
rezultatele cercetarilor stiintifice in cadrul depozitului digital. Deci o persoana
interesata de un depozit digital institutional are dubla calitate atat de producator
(adica autor a informatiei stiintifice) cat si de beneficiar (utilizator a informatiei
stiintifice produse de catre alti membri ai comunitatii academice).

In societatea informationald un rol important il are calitatea informatiei
stiintifice, aceasta poate fi determinatda cu ajutorul indicatorilor scientometrici.
Scientometria este stiinta care se ocupda de masurarea si evaluarea productiei
stiintifice.

Momentele importante in dezvoltarea scientometriei au fost:

- 1927 - Gross, a efectuat studii bazate pe citari;

- 1934 - Bradford, a identificat frecventa de aparitie a articolelor in

jurnale;

- 1949 - Zipf, descrie frecventa de aparitie a unui cuvant intr-un text;

- 1961 - de Solla, promotorul bazei de date index de citari, CSI Citation
Science Index;

- 1963 - aparitia bazei de date CSI - Citation Science Index a Institutului
Stiinta Informarii Thompson din Philadelphia, USA.

Citarea joaca un rol important in evaluarea informatiei stiintifice, fiind o
tranzactie intelectualda, mai poate fi considerata ca fiind o datorie intelectuala fata de
contributiile stiintifice ale altora. Softul cu care se analizeaza productia stiintifica
este softul Publish or Perish.

Depozitul digital institutional este considerat instrumentul de promovare a
productiei stiintifice a universitatii, fiind locul de arhivare central a lucrarilor
stiintifice ale membrilor universitatii.

Misiunea depozitului digital institutional:

- dezvoltare culturala

- dezvoltare sociala

- dezvoltare economica

- dezvoltare educativa

Un rol important il are politica de marketing a depozitului digital
institutional. Politica de marketing a depozitului digital institutional presupune
urmatoarele:

- produsul = P (continutul depozitului digital);

- pretul = P (gratuit);

- plasament = P;

- promovarea = P, elementul cel mai important.
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Dupa cum se observa marketingul depozitului digital este caracterizat de cei
4xP.

Inainte de a realiza un depozit digital institutional trebuie puse urmatoarele
intrebari:

- cui se adreseaza?

- care sunt nevoile specifice ale utilizatorilor?

- care sunt factorii care influenteaza comportamentul utilizatorilor?
Serviciile si avantajele oferite de un depozit digital institutional sunt:

- permisiunea de publicare a informatiei stiintifice de catre autori;

- accesul rapid la informatia stiintifica de catre utilizatori;

- promovarea informatiei stiintifice de ultima org;

- vizibilitatea informatiei stiintifice in cadrul comunitatii;

- cresterea numarului de membri ai depozitului digital institutional;

- cresterea productiei stiintifice;

- gratuitatea informatiei stiintifice Tn cadrul comunitatii academice

constituite.

Membrii comunitatii academice au dubla calitate atat de autor cat si de
utilizator, cercetator.

Se poate spune ca depozitul digital institutional are urmatoarele functii:

- colectionarea resurselor informationale;

- securizarea resurselor informationale;

- acces deschis - neingradit la resursele informationale;

- vizibilitatea resurselor informationale.

Stagnarea unui depozit digital institutional poate fi determinata de:

- lipsa constientizarii acestuia de catre societatea academica careia i se

adreseaza;

- lipsa unei infrastructuri IT perfomante;

- lipsa fondurilor.

Informatia stiintificd din depozitul digital institutional poate fi arhivatd de catre
editor sau auto-arhivatad de catre autor.
Caracteristicile produsului unui depozit digital are 3 niveluri:

- nivel 1, se refera la produsul de bazd, acesta include colectarea,
promovarea si accesul la informatia stiintifica, precum si arhivarea,
organizarea documentelor si vizibilitatea lor;

- nivel 2, produsul asteptat, cu cele 5 caracteristici: calitate, trasaturi,
design, brand, locul producerii;

- nivel 3, produsul amplificat, se refera la utilizare, asistenta pentru
clienti, dreptul de autor.

Succesul unui depozit digital institutional este garantat daca membrii lui Tsi

depoziteaza rezultatele cercetarilor teoretice si experimentale in acesta.

Dezvoltarea unui depozit digital institutional trebuie sa tina cont de toate
dorintele si asteptarile comunitatii academice, de strategia acesteia de a publica
productia stiintifica in depozitul digital institutional.

La strategia de promovare a depozitului digital institutional trebuie sa se tina

cont de:

- domeniile stiintifice ale comunitatii academice,

- criteriul de varsta,

- criteriul de sex,

- criteriul de grad didactic.

Obiectivele cercetarii stiintifice joacd un rol important in promovarea
depozitului digital, acestea fiind:
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gradul de cunoastere a specialistilor ;

calitatea si acoperirea domeniilor de studii, ale materialelor produse de
membri comunitatii academice;

atitudinea studentilor cu privire la dezvoltarea societdtii informationale,
a cerintelor informationale;

identificarea legaturii intre cercetarea stiintifica, publicarea in acces
liber, recunoasterea nationala si internationalg;

modul in care cadrele didactice isi promoveaza productia stiintifica.

In concluzie putem spune c& depozitul digital institutional poate fi considerat
o biblioteca digitala, un produs al tehnologiei informatiei, avand rolul de gestionarea
si difuzarea materialelor digitale create de catre membrii sai, determinand
vizibilitatea productiei stiintifice pe plan national si international.
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Capitolul 4
Structura uTezaurului Multilingv Ilustrat de
Mecanisme

4.1 Selectia termenilor de indexare din domeniul Stiinta
Mecanismelor

In momentul de fatd majoritatea masinilor, aparatelor si a elementelor de
automatizare nu pot fi concepute in afara miscdrii mecanice, iar acestea se
realizeaz3 cu ajutorul unor mecanisme.>® Mecanismele sunt intalnite chiar si in cazul
calculatoarelor, imprimantelor, serverelor, scanerelor, ele fiind pretutindeni in
domeniul tehnicii.

Mecanismul este o parte constitutiva a unei masini sau aparat, avand rolul
de transmitere si transformare de miscare si fort3.3”

Mecanismele pot fi clasificate dupa:

1. Dupd modul in care are loc transmiterea miscarii de la elementul conducator
la elementul condus se disting®®:

- mecanisme pentru transmiterea miscarii de rotatie;

- mecanisme pentru transformarea unei miscdri de rotatie intr-o miscare
de translatie sau invers;

- mecanisme pentru transformarea miscarii de rotatie sau translatie intr-o
miscare oscilanta sau invers;

- mecanisme pentru transmiterea intermitenta a miscarii si pentru
redresarea miscarii (transmiterea unisens);

- mecanisme pentru regularizarea miscarii si mecanisme de temporizare;

- mecanisme pentru realizarea (reproducerea) unei functii matematice
(celule operationale mecanice);

- mecanisme pentru pozitionarea unui element in raport cu un sistem de
referinta dat;

- mecanisme pentru conducerea unui punct pe o curba data;

- mecanisme cu opriri prin care se realizeaza stationarea temporara a
elementului de iesire (condus) la o miscare continua a elementului de
intrare (conducator), etc.

2. Clasificarea constructiva a mecanismelor tine cont de forma constructiva a
elementelor si cuplelor cinematice sau a ansamblului, astfel se disting:

- mecanisme cu bare (cu elemente articulate sau cu cuple cinematice
inferioare);

- mecanisme cu cama;

- mecanisme cu roti dintate;

- mecanisme cu roti stelate;

- mecanisme cu clichet;

- mecanisme cu roti de frictiune;

3 perju, Dan. Mecanisme de mecanicé find. Vol.1, IPTVT, 1986.
37 1dem 36.
38 1dem 36
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- mecanisme cu element flexibil;
- mecanisme cu surub, etc.>®

3. Clasificarea structurald a mecanismelor are in vedere modul de alcatuire a
acestora din elemente si cuple cinematice de diferite clase. Din acest punct
de vedere mecanismele pot fi spatiale (tridimensionale), sferice (axele de
rotatie se intersecteaza intr-un punct) sau plane.*°

Domeniul de mecanisme se poate ordona si din punct de vedere al studiului
lor in:

- structura mecanismelor;

- cinematica mecanismelor;

- cinetostatica mecanismelor;

- dinamica mecanismelor;

- sinteza mecanismelor.

Cinematica are ca obiect studiul starii de miscare a unor puncte sau
elemente ale mecanismului, cunoscand starea de miscare a elementului
(elementelor) de intrare.*!

Cinetostatica mecanismelor are ca obiect studiul fortelor care actioneaza
asupra mecanismelor, presupunandu-se cunoscuta starea de miscare a elementului
conducétor (de intrare).*?

Dinamica mecanismelor se ocupa cu studiul miscarii mecanismelor sub
actiunea fortelor care actioneaz3 asupra lor.*?

Sinteza mecanismelor are ca scop stabilirea dimensiunilor geometrice
caracteristice ale elementelor si zonelor de contact astfel ca sa se respecte anumite
conditii functionale date/impuse prin tema de proiectare.**

Sursele de informare in general, respectiv in particular pentru domeniul
Stiintei Mecanismelor pot fi sub forma de:

- Modele de mecanisme ;

- Cataloage de mecanisme;

- Rapoarte de cercetare;

- Carti, cursuri, manuale, monografii si tratate de specialitate;

- Articole de specialitate;

- Materiale didactice;

- Prezentari video;

- Fotografii;

- Programe utilitare specifice;

- Produse specifice;

- Dictionare de mecanisme;

- Teze de doctorat;

- Reviste de specialitate din stiinta mecanismelor.

Din domeniul Stiintei Mecanismelor au fost selectati un numar de 440 de
termeni, acestia se regdsesc in tabelul din anexa 1, termenii sunt ordonati alfabetic
si fac parte din subdomeniile mari ale domeniului Stiintei Mecanismelor, conform
clasificarilor anterioare.

3 perju, Dan. Mecanisme de mecanica find. Vol.1. IPTVT. 1986.
40 1dem 39.
41 Idem 39.
42 perju, Dan. Mecanisme de mecanica find. Vol.2. IPTVT. 1986.
43 Idem 42.
44 Perju, Dan. Mecanisme de mecanic3 find. Vol.1. IPTVT. 1986.
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4.2 Structura puyTezaurului Multilingv Ilustrat de
Mecanisme

Dupa ce au fost selectati termenii din domeniul Stiintei Mecanismelor au fost

parcurse urmatoarele etape inainte de stabilirea structurii microtezaurului:
1. atribuirea definitiei pentru fiecare termen in parte;

- In primd faza au fost selectate mai multe definitii din literatura de
specialitate;

- in faza doua s-a trecut la definitia cea mai elocventa si folosita pentru
fiecare termen de indexare in parte.

2. traducerea termenilor de indexare in limbile engleza, germana si franceza;

- au fost tradusi termenii de indexare in limbile mai sus amintite avand la
baza dictionarele tehnice de specialitate, literatura de specialitate in
terminologia mecanismelor elaborata de catre IFToMM, precum si
dictionarele tehnice din limbile englezd, germana si franceza.

3. atribuirea desenelor daca este cazul pentru termenii de indexare;

- avand la baza literatura de specialitate s-a trecut la executarea
desenelor in Autocad pentru termenii de indexare care au necesitat

_ prezenta desenelor.

In vederea elaborarii uTezaurului Multilingv Ilustrativ de Mecanisme a
fost stabilitd structura acestuia. Elementele componente ale structurii
microtezaurului sunt urmatoarele: DES - descriptor; VG - vedeta generica; TG -
termen generic; TA - termen asociat; UP - nondescriptor; L.E. - traducerea
termenului in Ib. engleza; L.G. - traducerea termenului in Ib. germana; L.F. -
traducerea termenului in Ib. franceza; NE - nota explicaticd. Dupa cum se observa
pentru fiecare element al microtezaurului s-a folosit o abreviere conform
standardului romanesc in vigoare.

Structura uTezaurului Multilingv Ilustrativ de Mecanisme este:

1. DES - in dreptul abrevierii DES se va trece termenul de indexare simplu
sau compus din domeniul Stiintei Mecanismelor;

2. NE - in dreptul abrevierii NE se va trece definitia pentru fiecare termen
de indexare in parte;

3. VG - in dreptul abrevierii VG se va trece vedeta genericd, adica
termenul cel mai general pentru Stiinta Mecanismelor, pentru acest
domeniu acest termen este considerat "Mecanisme";

4. TG - in dreptul abrevierii TG se va trece termenul cel mai general
pentru fiecare subdomeniu (subcapitol) al Stiintei Mecanismelor,
sau cu alte cuvinte termenul subordonat ierarhic inferior, ca de
exemplu: "Structura", "Cinematica", "Cinetostatica",
"Dinamica" si " Sinteza".

5. TA - in dreptul abrevierii TA se va trece termenul asociat pentru
termenul de indexare de tip descriptor in functie de subdomeniul
(subcapitolul) Stiintei Mecanismelor abordat;

6. UP - in dreptul abrevierii UP se va trece sinonimul daca este cazul
pentru fiecare termen de indexare;

7. L.E. - in dreptul abrevierii L.E se va trece traducerea in limba engleza a
termenului de indexare;

8. L.G. - in dreptul abrevierii L.G se va trece traducerea in limba germana
a termenului de indexare;

9. L.F. - In dreptul abrevierii L.F. se va trece traducerea in limba franceza
a termenului de indexare;
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10. IM - in dreptul abrevierii IM se va insera adresa desenului asociat
descriptorului daca este cazul.

In figura 4.1 se prezintd dependenta ierarhicd intre elementele componente

ale termenului de indexare de tip "Descriptor" pentru uTezaurul Multilingv Ilustrativ
de Mecanisme.

Niveluri

Nivelul 3

Nivelul 2

Nivelul 1

particular Nivelul 0

Fig. 4.1 Dependenta ierarhica intre elementele componente ale termenului de indexare de tip
descriptor

Din domeniul Stiintei Mecanismelor au fost selectati 440 de termeni de indexare
care se afla in Anexa 1. Structurarea celor 440 de termeni din domeniul Stiintei
Mecanismelor, conform celor 5 subdomenii, este redata in tabelul 4.1.

Tab. 4.1
Domeniu Subdomeniu Nr. termenilor
de indexare

Mecanisme Structura 94

Cinematica 101

Cinetostatica 69

Dinamica 42

Sinteza 35

Combinatii de subdomenii 99
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In continuare se vor prezenta cateva exemple de termeni de indexare de tip
descriptor din cele 5 subdomenii ale domeniului Stiintei Mecanismelor.

A. Termeni de indexare - Structura mecanismelor

In capitolul Structura mecanismelor au fost selectati 94 de termeni care au
fost transformati in termeni de indexare de tip descriptor, care se regdsesc in Anexa
2. In continuare se vor prezenta 3 exemple si filosofia de transformare acestor
termeni simpli sau compusi in termeni de indexare de tip descriptor. Regulile care
stau la baza transformarii unui termen simplu sau compus in termen de indexare de
tip descriptor sunt urmatoarele:

- termenul de indexare trebuie sa respecte structura din fig. 4.1;

- termenul trebuie sa fie la nominativ singular forma nearticulata;

- termenul poate fi la plural in cazul in care in literatura de specialitate asa

este consacrat;

- termenii de indexare de tip descriptor nu pot fi propozitii subordonate;

- termenul de indexare de tip descriptor poate fi o sintagma simpla sau

compusa;

- traducerea termenilor de indexare de tip descriptor in altd limba are la

baza gramatica limbii respective (se folosesc diacriticile pentru fiecare limba

in parte, precum si scrierea substantivelor cu majusculd acolo unde este
necesar).

Dupa cum se observa din cele 3 exemple din capitolul de structura vedeta
generica este considerat termenul "Mecanisme", termenul generic este considerat
termenul "Structura” sau "Structura ; Cinematica" iar termenul asociat este
considerat termenul "Element".

Daca privim din punctul de vedere al structurii mecanismelor termenii "Arbore de
transmisie", "Cama" si "Culisa" sunt considerati elemente, astfel ca termenul asociat TA
este "Element" pentru fiecare termen in parte. Acesta face parte din structura
mecanismelor, deci termenul generic TG sau ierarhic superior este considerat termenul
"Structurd". Iar structura mecanismelor face parte din Stiinta Mecanismelor, deci vedeta
generica VG sau ierarhic superioara este termenul "Mecanisme". Se poate observa faptul
ca structura acestor termeni de indexare de tip descriptor este prezentata de la particular
la general. Din cele 3 exemple se poate observa faptul ca nu toti termenii prezentati au
termenul UP nondescriptor completat, ci numai termenul de indexare de tip descriptor
"Culisa". Ceilalti termeni nu au sinonime. Pentru ca un microtezaur sa fie ilustrat trebuie
sa contind si desene, fotografii sau scheme cinematice. Termenilor din capitolul de
structura mecanismelor le-au fost atribuite si scheme cinematice IM acolo unde este cazul.
In continuare se vor prezenta 3 exemple de termeni de indexare de tip descriptor din
structura mecanismelor.

Exemplul 1:

DES: Arbore de transmisie

NE: Arborele folosit pentru transmiterea momentului de torsiune si a miscarii de
rotatie.

VG: Mecanisme

TG: Structura

TA: Element

UP:

L.E.:  Drive shaft

L.G.: Welle

L.F.:  Arbre de transmission
IM:
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k=, S|
= =]
Exemplul 2:
DES: Cama
NE: Elementul cinematic profilat, care transmite miscarea elementului condus
numit tachet, prin contact direct punctiform sau linear.
VG: Mecanisme
TG: Structura ; Cinematica
TA: Element
UP:
L.E.: Cam
L.G.: Kurvenglied
L.F.: Came
IM:
>
AO
Exemplul 3
DES: Culisa
NE: Element cinematic care se leaga printr-o cupla de translatie cu un element
cinematic adiacent.
VG: Mecanisme

TG: Structura
TA: Element

UP: Glisor

L.E.: Sliding block
L.G.: Gleitstein
L.F.: Coulisseau
IM:

Al
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B. Termeni de indexare — Cinematica mecanismelor

Din capitolul de cinematica mecanismelor au fost selectati un numar de 101
termeni, care la randul lor au fost transformati in termeni de indexare de tip
descriptor. Pentru aceasta a fost respectatd schema ierarhizata cu elementele
componenete din fig. 4.1 precum si regulile gramaticale din limbile engleza,
germana si franceza. Se poate observa faptul ca pentru termenii de indexare de tip
descriptor din capitolul cinematica mecanismelor vedeta generica VG pentru toti
termenii este termenul "Mecanisme", iar termenul generic TG este termenul
"Cinematicd". In continuare se vor prezenta 2 exemple din cinematica
mecanismelor.
Exemplul 1:

DES: Planul acceleratiilor

NE: Planul acceleratiilor permite reprezentarea la scara prin vectori a
acceleratiilor punctelor mecanismului.

VG: Mecanisme

TG: Cinematica

TA: Acceleratie

UP:

L.E.:  Acceleration plan

L.G.: Beschleunigungsebene

L.F.:  Plan d'accélération

Exemplul 2:

DES: Planul vitezelor

NE: Planul vitezelor permite reprezentarea la scara prin vectori a vitezelor
punctelor mecanismului.

VG: Mecanisme

TG: Cinematica

TA: Viteza

UP:

L.E.:  Velocity plan
L.G.: Geschwindigkeitsebene
L.F.:  Plan de vitesse

Dupa cum se observa in cele 2 exemple mai sus mentionate termenii de
indexare de tip descriptor au fiecare cate un termen asociat TA dar nu au nici un
nondescriptor UP. Pentru termenii mai sus descrisi nu este indicatd nici o imagine
asociata.

C. Termeni de indexare - Cinetostatica mecanismelor

Din capitolul de cinetostatica mecanismelor au fost selectati 69 de termeni,
care au fost transformati in termeni de indexare de tip descriptori respectand
cerintele de elaborare mai sus amintite. In cazul termenilor de indexare de tip
descriptor din capitolul cinetostatica mecanismelor vedeta generica VG pentru toti
termenii este termenul "Mecanisme", iar termenul generic TG este termenul
"Cinetostatica". In continuare se vor prezenta 3 exemple de termeni de indexare din
cinetostatica mecanismelor.
Exemplul 1:
DES: Bratul fortei
NE: Distanta cea mai scurta (perpendiculard) de la un punct la linia de actiune a
unei forte.
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VG: Mecanisme

TG: Cinetostatica

TA: Forta

UP:

L.E.: Moment arm

L.G.: Hebelarm einer Kraft
L.F.: Bras de levier
Exemplul 2:

DES: Cuplu

NE: Sistem de doua forte paralele egale ca marime si opuse ca sens.
VG: Mecanisme

TG: Cinetostatica

TA: Forta

UP:

L.E.: Couple
L.G.: Kraftepaar
L.F.:  Couple

Exemplul 3:
DES: Forta Coriolis

NE: Componenta a fortei de inertie egala cu produsul dintre masa unei particule
si componenta Coriolis a acceleratiei acesteia, luata cu semn negativ.

VG: Mecanisme

TG: Cinetostatica

TA: Forta

UP: Forta de inertie Coriolis

L.E.:  Coriolis force

L.G.: Corioliskraft

L.F.:  Force de Coriolis

Se observa cad nu toti termenii de indexare au sinonime UP sau termeni
asociati TA in exemplele date din cinetostatica mecanismelor.

D. Termeni de indexare — Dinamica mecanismelor

Din capitolul dinamica mecanismelor au fost selectati 42 de termeni, care au
fost transformati in termeni de indexare de tip descriptori respectand cerintele de
elaborare mai sus amintite. In cazul termenilor de indexare de tip descriptor din
capitolul dinamica mecanismelor vedeta generici VG pentru toti termenii este
termenul "Mecanisme", iar termenul generic TG este termenul "Dinamica". In
continuare se vor prezenta 2 exemple de termeni de indexare de tip descriptor din
dinamica mecanismelor.
Exemplul 1:

DES: Centru de greutate

NE: Punctul unui corp in care actioneaza rezultanta fortelor de gravitatie ale
particulelor componente.

VG: Mecanisme

TG: Dinamica ; Cinetostatica

TA: Centru de masa

UP:

L.E.: Centre of gravity
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L.G.: Schwerpunkt
L.F.: Centre de gravité

Exemplul 2:

DES: Moment de inertie

NE: Suma (integrala) produselor dintre masele particulelor individuale (elemente
de masa) ale unui corp solid si patratul dintantelor lor la o0 axa data.

VG: Mecanisme

TG: Dinamica

TA: Moment

UP:

L.E.: Moment of inertia

L.G.: Massentragheitsmoment
L.F.: Moment d’inertie

Si in cazul dinamicii mecanismelor nu toti termenii de indexare au termenii
asociati TA si nondescriptori UP completat,i.

E. Termeni de indexare - Sinteza mecanismelor

Din capitolul sinteza mecanismelor au fost selectati 35 de termeni, care au
fost transformati in termeni de indexare de tip descriptori respectand cerintele
specifice prezentate anterior. In cazul termenilor de indexare de tip descriptor din
capitolul sinteza mecanismelor vedeta genericd VG pentru toti termenii este
termenul "Mecanisme", iar termenul generic TG este termenul "Sintezad". In
continuare se prezintd 2 exemple de termeni de indexare de tip descriptor din
sinteza mecanismelor.

Exemplul 1:
DES: Gabaritul mecanismului cu cama
NE: Prin gabaritul mecanismului cu cama se intelege spatiul pe care il ocupa
mecanismul cu cama in funtionarea sa.
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VG: Mecanisme

TG: Sinteza

TA: Mecanism cu cama

UP:

L.E.: Cam mechanism size

L.G.: Abmessungen der Kurvengetriebe
L.F.: Jauge de mécanisme a came

IM:

Exemplul 2:

DES: Capul dintelui

NE: Zona dintelui cuprinsa intre cilindrul de cap si cilindrul de divizare.
VG: Mecanisme

TG: Sinteza

TA: Roata dintata

UP:

L.E.: Working addendum

L.G.: Zahnkopf

L.F.: Saillie de fonctionnement

IM:

Cilindrul de divizare

Cilindrul de picior

Descriptorii au fost definiti conform literaturii de specialitate in domeniul
Stiintei Mecanismelor alegandu-se varianta cea mai elocventda. La baza traducerii
descriptorilor au stat dictionarele tehnice in limbile engleza, germana si franceza,
precum si dictionarele explicative de specialitate in domeniul mecanismelor.
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Desenele sub forma de scheme cinematice aferente descriptorilor sunt luate
din literatura de specialitate din domeniul Stiintei Mecanismelor. Termenii de
indexare de tip descriptor din domeniul Stiintei Mecanismelor se regasesc in anexele
mentionate in tabelul tabelul 4.2. pentru fiecare capitol in parte.

Tab. 4.2
Nr. Crt. | Capitol/Subdomeniu Nr. Anexei
1. Structura Anexa 2
2. Cinematica Anexa 3
3. Cinetostatica Anexa 4
4, Dinamica Anexa 5
5. Sinteza Anexa 6
6. Combinatii de subdomenii Anexa 7
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Capitolul 5
Baza de date a pTezaurului Multilingv Ilustrat
de Mecanisme

Realizarea pTezaurului Multilingv Ilustrat de Mecanisme a presupus
parcurgerea urmatorilor pasi:

- selectarea termenilor cei mai des utilizati in domeniul Mecanisme;

- transformarea acestor termeni de indexare in termeni de tip Descriptor

conform schemei de mai jos cu ajutorul standardelor de indexare in vigoare

din biblioteci.
DES - descriptor;
VG - vedeta generica;
TG - termen generic;
TA - termen asociat;
UP - nondescriptor;
L.E. - traducerea termenului in Ib. engleza;
L.G. - traducerea termenului in Ib. germana;
L.F. - traducerea termenului in Ib. franceza;
NE - notd explicativa, definitia termenului de indexare;
IM - imagine asociata descriptorului.

Pentru a putea fi realizatd baza de date a fost folosita aplicatia XAMPP, a
carei denumire contine ansamblul de abrevieri X, care se refera la numarul mare de
sisteme de operare pentru care ofera suport, A (Apache), M (MySQL), P (PHP) si P
(Perl).

Structura bazei de date a microtezaurului de mecanisme contine elementele
(DES, VG, TG, TA, UP, LE, LG, LF, NE). Pentru cele 9 elemente au fost definite 9
campuri. Denumirea campurilor este identica cu denumirea abrevierilor celor 9
elemente. La acestea a mai fost adaugat cate un cadmp corespunzator pentru
urmatoarele elemente:

id - identificare unica, camp numeric;

file_path - camp destinat desenului IM daca este cazul;

file_STAND_DB - camp destinat pentru legatura la fotografia standurilor

scanate;

file_A500_DB - camp destinat pentru legatura la baza de date a Bibliotecii

Centrale a Universitatii ,Politehnica” din Timisoara.

5.1 Definirea campurilor bazei de date a uTezaurului

Multilingv Ilustrat de Mecanisme

In continuare se va prezenta structura fiecirui cdmp ce compune baza de
date.
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1. ID - camp aferent codului de identificare unic

File Edit View History Bookmarks Tools Help
@ A c {2y | i http//lacalhast/phpmyadmin/index php?db=tezaur@token=f7ad8936e

A localhost / localhost / tezaur / indexa...

wyjy;'}:jmjﬂ g Server: localhost » [ Database: tezaur » [ Table: indexare_mecanisme

Cod identificare

vy

T L N v Camp numeric
1 o . N
tezaur (4) v S n » Lungime camp
Default? None v
tezaur (4)
B descriar bibliografics Collation v
B descrizre bibliografica_bsk .
B indexare_mecanizme Attributes g
B legatura db_tezaur Hull . . .
- Cheie primara
/ ” (functie
Comments incrementara
MIME type . absoluta)
Browser tranzformation -

Transformation options3

Fig. 5.1 Structura cdmpului "ID”

Pentru campul ID, aferent codului de identificare unic s-a ales un camp
numeric cu numere naturale (intregi si pozitive), lungimea campului dupa cum se
observa si din pictograma (v. fig. 5.1) este de 11 caractere. Codul de identificare
fiind unic a fost definit ca fiind o functie incrementara absolutd avand rol de cheie
primara.

2. DES - camp aferent descriptorului

Campul termenului de indexare de tip descriptor DES in baza de date a fost
definit printr-un cdmp alfanumeric de tip VARCHAR avand o lungime de 250 de
careactere (v. fig. 5.2), iar tipul caracterelor este de utf8_general_ci, acest lucru
face posibil ca sa fie respectate diacriticele in limba romana, germana si franceza.
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File Edit View History Bookmarks Tools Help
@ v c £y |4k http://localhost/phpmyadmin/index.php?db=tezaurBtoken=fTadB936e2

sy localhost / localhost / tezaur / indexa...

”lejy_-ldfﬂlﬁ {3 Server: localhost » [f Database: tezaur » 9 Table: indexare_mecanisme

B=EE Field DES — > Descriptor
Type @ VARCHAR ————> Ca If .
Database - amp alrfanumeric
m Length/Values 290 _> - A
fezaur | M Lungime camp
Default’ None -
tezaur (4)
B descriere bibliograficd Collation utf8_general_ci v >
[ descriere bibliografica_bak - H
s Attributes . Tipul caracterelor
B legatura db_tezaur Null |:|
]
Comments
MIME type -
Browser transformation v

Transformation opﬁom:3

Fig. 5.2 Structura campului "DES”

3. VG - camp aferent vedetei generice
File Edit View History Bookmarks Tools Help

@ v c 2y | ik http/localhost/phpmyadmin/index.php?db=tezaur8itoken=f7ad8936e2

s Jocalhost / localhost / tezaur / indexa...

”ijy‘,"‘id‘rﬂjfj ¢ Server: localhost » [§ Database: tezaur » 3 Table: indexare_mecanisme
Field VG L . .
@@ ” Vedeta Generica
Type @ VARCHAR - > ;
Database . Camp alfanumeric
: Length/Values 250 L
tezaur (4) - » . ~
Default’ None v Lungime camp
tezaur (4)
Bl descriere bibliografics Collation utf3_general_ci v »
B descriers_bibliografica_bak . -
B indexare mecanisme Attributes v Tipul caracterelor
B legatura db_tezaur Hull |:|
AUTO_INCREMENT |:|
Comments
MIME type v
Browser transformation v

Transformation options‘

Fig. 5.3 Structura campului "VG”
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Pentru campul vedetei generice VG aferent termenului de indexare s-a definit un
camp alfanumeric de tip VARCHAR avand o lungime de 250 de caractere, iar tipul
caracterelor este de utf8_general_ci. Subcdmpurile vedetei generice VG in baza de
date sunt redate in fig. 5.3.

4. TG - camp aferent termenului generic

File Edit View History Bookmarks Tools Help
@ A c £ | 4. hitp://localhost/phpmyadmin/indexphp?db=tezaurBitoken=f7adB936e2

4y localhost / localhost / tezaur / indexa...

w,‘,ﬂ,‘_. dmin & Server: localhost » 3 Database: tezaur » (3 Table: indexare_mecanisme

@@ Field TG » Termen Generic

Type @ VARCHAR v » Camp alfanumeric
[atabazse - ] R
tezaur (4) | 20 » Lungime camp
Default? None v
tezaur (4)
B descrizre biblografica Collation ulf8 general ci -

B descriers_bibliografica_bak . > Tipul caracterelor
B indexare_mecanisme Attributes

[ legatura db_tezaur Hull

AUTO_INCREMENT

Comments

MIME type v
Browser transformation v

Transformation aptiom;3

Fig. 5.4 Structura campului "TG ”

Campul termenului generic TG aferent termenului de indexare (v. fig. 5.4) a
fost definit printr-un camp alfanumeric de tip VARCHAR avénd o lungime de 250 de
caractere, iar tipul caracterelor este de utf8_general_ci. Campul alfanumeric ales
permite utilizarea diacriticelor din limbile roméana, germana si franceza.

5. TA - camp aferent termenului asociat

Pentru campul termenului asociat TA aferent termenului de indexare s-a
definit deasemenea un camp alfanumeric de tip VARCHAR avand o lungime de 250
de caractere. Tipul caracterelor este de utf8_general_ci, ceea ce face posibila
utilizarea diacriticelor din limba romana, germana si franceza. Campurile termenului
asociat TA in baza de date sunt redate in fig. 5.5.
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File Edit View History Bookmarks Tools Help

@ v c 2y | 4 http://localhost/phpmyadmin/indexphp?db=tezaurBitoken=Fladi936e29

i localhost / localhost / tezaur / indexa...

”J',ju,-_‘dmjﬂ g Server: localhost » [ Database: tezaur » g3 Table: indexare_mecanisme

@@ Field T > Termen Asociat

Type @ VARCHAR . » Camp alfanumeric
Database
1 . A
tezaur (4) - LengthiValues o > Lunglme camp
Default’ None -
tezaur (4)
B descriere bibliograficd Collation U8 _general_ci - > .
B descrirs bibiografica_bak Attribut Tipul caracterelor
B indexarz_mecanizme [n N -
B legatura db_tezaur Hull |:|
AUTO_INCREMENT ]

Comments

MIME type v
Browser transformation -

Transformation options®

Fig. 5.5 Structura campului "TA”

6. UP - camp aferent nondescriptorului
File Edit View History Bookmarks Tools Help

@ h c Y | i htp://localhost/phpryadmin/indexphp?db=tezaur&token=fTad8936e2

iy localhost / localhost / tezaur / indexa...

”Jyj_u,:‘-dmjﬂ & Server: localhost » [f Database: tezaur » (3 Table: indexare_mecanisme

A=l ElE flele U »Nondescriptor

Type @ VARCHAR v »Camp alfanumeric
Database F—— o .
tezaur (4) .| 50 »Lungime camp
Default’ None -
tezaur (4) .
_ Tipul caracterelor
B descrisre bibliografics Collation Utf8_general _ci v >
B destriere,_bibliografica_bak )
B indexare_mecanizme Attributes .4
B legatura db_tezaur Hull |:|
AUTO_INCREMENT W
Comments
MIME type -
Browser transformation v
Transformation apﬁom;3

Fig. 5.6 Structura campului "UP”
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Campul nondescriptorului UP (sinonimului) aferent termenului de indexare s-
a definit in baza de date printr-un cdmp alfanumeric de tip VARCHAR avéand o
lungime de 250 de caractere, iar tipul caracterelor, care permite utilizarea
diacriticelor specifice limbilor romana, germana si francezd ales, este
utf8_general_ci. Subcampurile nondescriptorului UP in baza de date sunt redate in
fig. 5.6.

7. LE - camp aferent traducerii termenului in limba engleza

File Edit View History Bookmarks Tools Help
@ v c Y | s http:/localhost/phpmyadmin/index php?db=tezaurBitoken=fTad8935e

A localhost / localhost / tezaur / indexa...

mij'dmjﬂ g Server: localhost » [ Database: tezaur » g3 Table: indexare_mecanisme

@ @ Field LE

» Termen Ib. engleza

Type® VARCHAR - » Camp alfanumeric
Database i o . “
tezaur (4) .| LengthiValues 20 » Lungime camp
Default? None v
tezaur (4)
B descriers bibiografic Collation uf§_general_ci

B descriere_bibiografica_ bak " Tipul caracterelor

B indexare mecanisme Aftributes .
I egatura b tezaur Null

AUTO_INCREMENT

Comments

MIME type v

Browser transformation v

Transformation aptions’
Fig. 5.7 Structura cdmpului "LE”

Pentru campul LE aferent traducerii in limba engleza a termenului de
indexare s-a definit un cdmp alfanumeric de tip VARCHAR avand o lungime de 250
de caractere. Tipul caracterelor ales este de utf8_general_ci. Acest tip de caractere
mai general permite scrierea in limba engleza, care nu necesitd utilizarea unor
diacritice specifice. Subcdmpurile traducerii in limba englezd a termenului de
indexare LE din baza de date sunt redate in fig. 5.7.

8. LG - camp aferent traducerii termenului in limba germana

Campul aferent traducerii descriptorului in limba germana LG a fost definit
ca un camp alfanumeric de tip VARCHAR avand o lungime de 250 de caractere, iar
tipul caracterelor este de utf8_general_ci, care permite utilizarea diacriticele din
limba germana. Subcampurile aferente traducerii in limba germana a termenului de
indexare LG sunt redate in fig. 5.8.
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File Edit View History Bookmarks Tools Help
@ A c 2 | st hitpy/localhost/phpmyadrmin/index php?db=tezauritoken=fTad8936e

. localhost /localhost / tezaur /indexa...

”}};}Wﬂrﬂjﬂ {f Server: localhost » [ Database: tezaur p & Table: indexare_mecanisme

@@ e LG » Termen Ib. germana

Type @ VARCHAR » Camp alfanumeric
Databaze 1
tezaur {4) - e 20 » Lungime camp
Default? Nane -
tezaur (4)
B descriere bibliografics Collation W8 _general_ci

I descriere biblogiafica_ sk T » Tipul caracterelor

B indexare mecanizme Attributes .
B mura&b_mr Hul D
AUTO_INCREMENT M

Comments

MIME type v

Browser transformation v

Transformation options®

Fig. 5.8 Structura campului "LG”

9. LF - camp aferent traducerii termenului in limba franceza
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File Edit View History Bookmarks Tools Help
@ A c ) | 4, http://Nocalhost/phpmyadmin/index.php?db=tezaurBitoken=f7ad8936:
L4, localhost / localhost / tezaur / indexa...

m,gjéj‘;'-}:jmjﬂ i Server: localhost » [ Database: tezaur » g3 Table: indexare_mecanisme

Field IF Termen Ib. franceza
_—>
E[EEmE ) .
Type@ VARCHAR —~ 3 Camp alfanumeric
Databaze
1 - a
/ e
tezaur (4} . Length/Values 20 Lungime camp
Default’ Nore v
tezaur (4)
B descriers bibliograficd Collation u[‘fgjenemLci v

descrizre_bibliografica_bak .
g ixfs—ﬁ;&:ﬁ- Attributes v
B Ia;aturaab_hemur Hull

Tipul caracterelor

AUTO_INCREMENT

Comments
MIME type v
Browser transformation
Transformation options3
Fig. 5.9 Structura campului "LF”
Pentru cdmpul LF aferent traducerii descriptorului in limba franceza s-a
definit un camp alfanumeric de tip VARCHAR avéand o lungime de 250 de caractere,
iar tipul caracterelor este de utf8_general_ci, acest lucru face posibil ca sa fie

respectate diacriticele in limba franceza. Subcampurile aferente traducerii in limba
franceza a termenului de indexare LF sunt redate in fig. 5.9.

10. NE - camp aferent notei explicative sau definitiei pentru fiecare termen
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File Edit View History Bookmarks Tools Help
@ v c £y i httpy//localhost/phpmyadmin/index.php?db=tezaurBitoken=F72d3336e2

4u; localhost / localhost / tezaur / indexa...

w,'yjy":jmjﬂ i Server: localhost » [ Database: tezaur » g Table: indexare_mecanisme

v

Nota explicativa

Type @ TEXT v » Camp TEXT
Database F—

tezaur (4) .| R

Default’ None > -

" Tipul caracterelor

tezaur (4)
B descriers bibliografica Collation uﬂgjenemLci -
B descriere_biblografics_bak .
B indexare_mecanisme Afributes X
B lzgatura db_tezaur Null

Comments

MIME type v

Browser tranzformation v

Transformation option st
Fig. 5.10 Structura cdmpului "NE”

Campul aferent notei explicative NE a termenului de indexare a fost definit
ca un camp alfanumeric de tip TEXT avand o lungime nelimitata de caractere, iar
tipul caracterelor este de utf8_general_ci. Subcampurile aferente notei explicative a
termenului de indexare NE sunt redate in fig. 5.10.

11. File_Path - camp aferent desenului pentru termenul de indexare

Pentru campul File_Path (v. fig. 5.11), care indica adresa fisierului de tip
imagine asociat termenului de indexare, se va alege cdmpul de tip alfanumeric
VARCHAR avand o lungime de 255 de caractere, iar tipul caracterelor este de
utf8_general_ci. Imaginile asociate termenului de indexare vor fi salvate in format

IS

»-gif” in directorul C:\xampp\htdocs\img\.
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6 -c

File Edit View Higtory Bookmarks Tools Help

) | 4, http//locahost/phpmyadmin/indexphpldb=tezauritoken=fTad8d36e

g Server: localhost p g Database: tezaur » g Table: indexare_mecanisme

4uhy localhost / localhost / tezaur / indexa...
phpLyAdimin
Field
l=(EE
Type @
Databaze T
tezaur (4) e
Default!
tezaur (4)
B deswiere biviografic Callation
B destiiere bibliografica_bak ;
e Attributes
B legatura db_tezaur Hull
A
Comments
MIME type
Browser transformation
Transformation option g

file_path
VARCHAR
255

Nane

(8 _general_ci

O
[

—— > Legatura la desen

—~———————— Camp alfanumeric
— ¥ Lungime camp

b4

— Tipul caracterelor

r

Fig. 5.11 Structura cdmpului “File_Path”

13. File_STAND_DB - camp aferent pentru legatura la fotografia standului

experimental
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File Edit View History Bookmarks Tools Help

@ v C i | ab http//localhost/phpmyadmin/index.php?db=tezaurBitoken=f7adi936e2

41y localhost / localhost / tezaur / indexa...

w,yjy;'ﬂmlrj g Server: localhost » [ Database: tezaur » £ Table: indexare_mecanisme

@@ Field file_STAND_Df

v

Legatura la stand

- Type @ VARCHAR v » Camp alfanumeric
atabase i L ; N
tezaur ) , [LengthiValues 255 ” Lungime camp
Default? None v
tezaur (4)
B descriers bibfiografica Collation utf8_general_ci >
5l descriere_bibliografica_bak Atributes . Tipul caracterelor

B indexare_mecanizme
[ legatura db_tezaur Hull

AUTO_INCREMENT

Comments

MIME type L4

Browser transformation -

Transformation aptions3

Fig. 5.12 Structura cdmpului ” File_STAND_DB"

Campul File_STAND_DB (v. fig. 5.12), care indica adresa fisierului de tip
imagine a standului experimental sau a machetei de laborator asociat termenului de
indexare, se va alege de tip alfanumeric VARCHAR avand o lungime de 255 de
caractere, iar tipul caracterelor este de utf8_general_ci. Imaginile asociate
termenului de indexare vor fi deasemnea salvate in format ,.gif” in directorul
C:\xampp\htdocs\img\.

13. File_A500_DB - camp aferent pentru legatura la baza de date Aleph
500 BCUPT
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File Edit View History Bookmarks Tools Help

@ v c {2 | 4 httpi//localhast/phpmyadmin/index php?db=tezaur@itoken=fT3d8935e29.

4, localhost / localhost / tezaur / indexa...

WUJI;L'HHJJ-’J i Server: localhost » [ Database: tezaur » (3 Table: indexare_mecanisme

@@ Field fle_AS00_DB

Legatura la
Aleph500

vvyy

Type @ VARCHAR v
Database a i
‘ Length/Values' 755 Camp alfanumeric

tezaur () v . a

Default’ None - Lungime camp
tezaur (4)

- >

B desciere bitliografic Collation ulf8_generl_ci v
[ descriene_biblografica_bek Attribut .
B indre_mecznisme 0L v Tipul caracterelor
[ legatura db_tezaur Hull

AUTO_INCREMENT
Comments

MINE type v

Browser transformation -

Transformation opﬁom;3

Fig. 5.13 Structura cdmpului ” File_A500_DB"

Pentru campul File_A500_DB, care indicd adresa de legatura a fisierului
asociat termenului de indexare in baza de date a programului Aleph 500, se va
alege campul de tip alfanumeric VARCHAR avand o lungime de 255 de caractere, iar
tipul caracterelor este de utf8_general_ci. Aleph500 este programul integrat de
biblioteca Aleph varianta 500 pentru baza de date a Bibliotecii Centrale a UPT.
Subcadmpurile aferente adresei de legatura a fisierului asociat termenului de
indexare in baza de date a programului Aleph 500 sunt redate in fig. 5.13.

5.2 Structura bazei de date a uTezaurului

Multilingv Ilustrat de Mecanisme

Dupa ce au fost definite campurile si validate s-a ajuns la structura bazei de
date a microtezaurului multiligv ilustrat din stiinta mecanismelor, conforma cu cele
prezentate la inceputul capitolului 5. In fig. 5.14 este redata fereastra bazei de date
a microtezaurului.
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€ ) || Al ttp://iocalhost/phpmyadmin/index. php?db=tezaurfitoken=1b2989061 dd760974870c63f31 cboas

m 23 Server: localhost » Database: tezaur » Table: indexare_mecanisme

tezaur (4)

Database

tezaur (4)

[ descriere biblografici

[ descriere_bibliografica_bak

[ indexare_mecanisme
[ legatura db_tezaur

Dup
termenii de

ElBrowse [ Structure . @ sQL | jOSearch  Fiinsert [T Export | [fimport Operations [flEmpty [ Drop
Field Type Collation Attributes  Null Default Extra Action
0 id int{11) No MNome  auto_increment S X B © T
M [ DES varchar(250) utf8_general_ci No  None S X o}
Fl VG varchar(250) utf8_general_ci No  None &S x o}
TG varchar(250) utf8_general_ci No  None & X o}
£ TA varchar(250) utf8_general_ci No  None & X o}
[ up varchar(250) utf8_general_ci No  None I [l
[ LE varchar(250) utf8_general_ci No  MNone & X i
0 LG varchar(250) utf8_general_ci No  MNone & X o
[ LF varchar(250) utf8_general_ci No  None &S X o}
[ NE text utf8_general_ci No  None VAl P
1 file_path varchar(256)  utf8_general_ci No  None S X o}
[] file_STAND DB varchar(255) utf8_general_ci No  None & X o
[] file_A5S00_DB  varchar(255) utf8_general_ci No  None S X BB H

Check All / Uncheck All With selected: 7 x i o] i)

% Print view 3 Relation view [ Propose table structure
FiAdd 1 field(s) g AtEnd of Table ) At Beginning of Table ) After ig -

+ Details...

Fig. 5.14 Structura bazei de date

a stabilirea structurii bazei de date s-a trecut la completarea acesteia cu
indexare. Completarea campurilor cu informatiile necesare a fost

efectuata conform fig. 5.15.
Pentru completarea unui termen de tip descriptor se parcurg urmatorii pasi:

se completeaza campul ID cu numarul aferent termenului de tip
descriptor introdus in baza de date. Exemplu ,9” pentru termenul de tip
descriptor ,,Cama”;

se completeaza campul DES cu denumirea termenului de tip descriptor.
Exemplu ,,Cama” pentru termenul de tip descriptor;

se completeazd campul VG cu vedeta generica. Exemplu ,Mecanisme”
pentru termenul de tip descriptor ,Cama”;

se completeaza campul TG cu termenul generic. Exemplu
»Structura&Cinematica” pentru termenul de tip descriptor ,Cama”;

se completeaza campul TA cu termenul asociat. Exemplu ,Element”
pentru termenul de tip descriptor ,,Cama”;
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* !') {éﬂ.\ http://localhost/phpmyadmin/index.php?db=tezaurBitoken=1b2989061 dd76 97487063131 cb945

2 Server: localhost Database: tezaur » Table: indexare_mecanisme

[ElBrowse  [F Structure JSQL jOSearch #élnsert FEExport [Simport %EOperations FfEmpty

Field Type Function Null Value
Database id int(11) - ]
tezaur (4) M DES varchar(250) - Cams
tezaur (4) VG varchar(250) - Mecanisme
B descriere bibliografici G varchar(250) - Structurd & Cinematicd
B descriere_bibliografica_bak
B indexare_mecanisme TA varchar(250) - Element
IS (R L= uP varchar(250) -
LE varchar(250) - Cam
LG varchar(250) - Kurvenglied
LF varchar(250) - Came
NE text - Elementul cinematic profilat, care
transmite migcarea elementului condus
numit tachet, prin contact direct
punctiform sau linear.
file_path varchar(255) - m9q gif
file_STAND_DB varchar(255) -
file_A500_DB  varchar(255) -
Save  ~ andthen Go back to previous page ~
*

Fig. 5.15 Campurile cu informatii ale bazei de date

- se completeaza campul LE cu termenul de tip descriptor tradus in limba
engleza. Exemplu ,Cam” pentru traducerea termenului de tip descriptor
»~Cama” in limba englez3;

- se completeazd campul LG cu termenul de tip descriptor tradus in limba
germand. Exemplu ,Kurvenglied” pentru traducerea termenului de tip
descriptor ,,Cama” in limba germana;

- se completeaza campul LF cu termenul de tip descriptor tradus in limba
franceza. Exemplu ,Came” pentru traducerea termenului de tip
descriptor ,Cama” in limba franceza;

- se completeaza cdmpul NE cu definitia termenului de tip descriptor.
Exemplu
~Elementul cinematic profilat, care transmite miscarea elementului
condus numit tachet, prin contact direct punctiform sau linear.” pentru
termenul de tip descriptor ,Cama”;

- se completeaza cdmpul File_path cu denumirea fisierului imagine aferent
termenului de tip descriptor. Exemplu ,m9q.gif” pentru termenul de tip
descriptor ,,Cama”;

- informatiile completate vor fi salvate apasand tasta GO

5.3 Interfata uTezaurului Multilingv Ilustrat de Mecanisme
Interfata de interogare a bazei de date contine urmatoarele campuri de
cautare respectiv selectare:
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dupa denumirea descriptorului din pu-tezaur in una dintre limbile romana,
engleza, germana sau franceza (se tasteaza);

dupa termenul asociat al descriptorului (se selecteaza);

dupa termenul generic al descriptorului (se selecteaza);

dupa vedeta generica a descriptorului (se selecteazad);

dupa non descriptorul asociat descriptorului (se selecteaza).

Google + 4 Suche - | Mehr»  Anmelden &, -
& Konvertieren v [ Auswahlen
Web-Suche Suche v [ Q) Feeds @ Links |
® |- wmﬁ @ Launch SopCast [ Facebook ~ (SEYIIETCCIMMON 3| Amazon {# YouTube [ Wetter v 2%, Optionen ~ |
3 - B v ) =~ Seitev Sicherheitv Extras~ @~ &7 &
Microtezaur Multilingv llustrat - Mecanisme
Bibliotecd Digitald de Mecanisme
[ Gaue |
Filtrare dupa: A ) o
Termen asoeiat “ioate- - Campuri de gautare
Termfngeneﬂi toate— M sau selectare
Vedets generici —toate— -~
Non descriptor: —toate— -
PAGINA 1/40
Au fost gasite 393 rezuftate.
1 Acceleratie E
2. Acceleratie absoluta N .
- . Campul fisare a
3. Acceleratie centripetd
o rezultatelor
4. Acceleratie coriolis x|
5. Acceleratie de transport 3 |
6.  Acceleratie relativa E |
7. Acceleratie tangentiala E |
8.  Acceleratie unghiulara E
9. Analizd cinematicé Z‘ !

Fig. 5.16 Interfata bazei de date a Microtezaurului Multilingﬁlustrat de Mecanisme

Rezultatele interogarii se vor afisa in cdmpul de afisare a rezultatelor aliniate
la stédnga, in ordinea alfabetica a descriptorului in limba romana si imaginea asociata
acestuia, daca existd este alineatd la dreapta. Numarul de rezultate ale interogarii
sunt indicate in subsolul campului de interogare si sunt ordonate pe mai multe
pagini, fiecare pagind, daca este cazul, continand cate 10 rezultate (vezi fig. 5.16).
Interfata permite navigarea intre paginile afisate. Deasemenea este facilitata
conexiunea cu interfata bibliotecii digitale de mecanisme.
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Google + | 29 Suche - Mehr» _ Anmelden 9, -

& Konvertieren ~ [B) Auswahlen
Weh-Suche Suche v [ B Feeds P Links

- S @) Launch SopCast acebook + M LUt C - mazon [ YouTube etter v %, Optionen ~
D | @) Launch SopC Facebook ~ (O CT [TEETTE a| A 7 YouTub: Wil #, Op

i v B - (0 @ v Seite~ Sichetheit~ Edras~ @+ 2t G @

Mecanism cu bare si roti dintate

Geared linkage | ™ Réderkoppelgetriebe | 11 Mécanisme articulé a engrenage

inapoi

Noté explicativa: Cautare in Biblioteca Digitald de Mecanisme

Combinarea unui mecanism articulat cu un mecanism cu rofj dintate;

Vedeta generica: Mecanisme
Termen generic: Structura
Termen Asociat: Parte constitutiva a unei magini

m

—_—
Fig. 5.17 Interfata aferenta fiecarui descriptor inclus in Microtezaurul Multilingv Ilustrat de
Mecanisme

Pentru fiecare descriptor in parte selectat poate fi afisata pagina proprie, care
contine urmatoarele informatii referitoare la descriptor:
denumirea descriptorului in limba romana;
traducerile in limbile germana, engleza si franceza a descriptorului;
nota explicativa aferenta descriptorului;
vedeta generica a descriptorului;
termenul generic al descriptorului;
termenul asociat al descriptorului;
Imaginea sau desenul asociat descriptorului.
Interfata specificd descriptorului permite conexiunea cu interfatd bibliotecii
digitale de mecanisme si revenirea in intrefata de interogare a uTezaurului Multilingv
Ilustrat de Mecanisme.

Pentru generarea interfetei de interogare a bazei a u-tezaurului Multilingv
Tlustrativ de Mecanisme a fost utilizat limbajul de progarmare PHP si s-au programat
trei fisiere: config.php, index.php si detail.php. Interfata u-tezaurului Multilingv
Ilustrativ de Mecanisme poate fi accesata la adresa
http://localhost/phpmyadmin(http://127.0.0.1).

NouhwN=
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5.3.1 Descrierea fisierului config.php

Fisierul de configurare a conexiunii la baza de date a u-tezaurului Multilingv
Ilustrativ de Mecanisme se prezinta sub forma unui script php. In continuare se
descriu pasajele programului config.php:

1. se definesc datele de conectare: numele serverului="localhost”
(calculatorul pe care ruleaza aplicatia); utilizatorul="root” (utilizator cu drepturi
depline); parola de conectare=fara parola si numele bazei de date="tezaur”.

<?

//MySql settings

define ("DB_HOST","localhost"); // hostname
define ("DB_USER","root"); // username
define ("DB_PASSW",""); //password
$db_name="tezaur"; // DB name

2. se realizeaza conectarea la baza de date si in cazul aparitiei unei erori la
conectare se furnizeaza un mesaj de eroare.

$server = mysql_connect (DB_HOST, DB_USER, DB_PASSW) or die("DATABASE
CONNECTION ERROR!!!I' ™Y ; // server connection

3. se seteaza tipul de codare a caracterelor utilizate (utf8), se atribuie unei
variabile numarul de rezultate de afisat pe pagina si se inchide scriptul php.

$sqglutf8="SET NAMES utf8";
$resultutf8=mysql_db_query($db_name, $sqlutf8,$server);
$resultsperpage=10; /// numarul de rezultate afisate pe pagina
?>

5.3.2 Descrierea fisierului index.php

Fisierul de afisare a rezultatelor obtinute in urma interogarii bazei de date
"tezaur”. Se prezinta sub forma unor combinatii de sintaxe php, html si alte tipuri de
script. Contine atat partea de interogari si prelucrare a rezultatelor cat si partea de
constructie a structurii paginii de afisare si codul necesar pentru cazurile de afisare a
rezultatelor pe mai multe pagini. In continuare se descriu pasajele programului
index.php:

1. se include fisierul de configurare care realizeaza conectarea la baza de
date.

<?
include("config.inc.php"); // fisier de configurare

2. se realizeaza o secventa de interogare dinamica a bazei de date MySQL,
unde in functie de variabilele de tip GET (date din campurile de cautare) se va
realiza interogarea dinamicad. Se verifica asemanarea sirului de cautare cu unul
dintre termenii memorati in campurile DES, LE, LG, sau LF. Se verifica daca sirul de
cautare este compus din mai multi termeni. Se compune si se trimite sintaxa de
cautare in baza de date. Se numara rezultatele returnate si se limiteaza numarul de
afisari ale acestora per pagina. Se declara prima pagina de afisare a rezultatelor ca
fiind pagina 1.
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$_GET["ta"]=urldecode($_GET["ta"]);
$_GET["td"]=urldecode($_GET["td"]);
$_GET["vg"]=urldecode($_GET["vg"]);
$_GET["up"]=urldecode($_GET["up"]);
$_GET["SearchString"]=urldecode($_GET["SearchString"]);
$_GET["SearchString"]=trim($_GET["SearchString"]);
if(isset($_GET["SearchString"]) && !'empty($_GET["SearchString"]) ){
$ctl2=1;
$extrasql=" ( DES LIKE '%".$_GET["SearchString"]."%"' OR
LE LIKE '%".$_GET["SearchString"]."%' OR
LG LIKE '%".$_GET["SearchString"]."%"' OR
LF LIKE '%".$_GET["SearchString"]."%'
/*OR
LE LIKE '%".$_GET["SearchString"]."%' OR
LG LIKE '%".$_GET["SearchString"]."%"' OR
LF LIKE '%".$_GET["SearchString"]."%'NE LIKE
'%".$_GET["SearchString"]."%"*/
b
$ctl=1;
$sql_o="";
foreach($_GET as $name=>$value){
if($name!="page' && $name!="SearchString" && $name!="go"){
if($ctl'=1 || $ctl2==1 ){ $and="AND ";}
if(lempty($value)){ $sql_o.=$and.strtoupper($name)."="".$value." ";
$ctl++; $cti2=2; }
b

b

if($ctl2==1 || $ctl2==2){ $where=" WHERE ";}

$Limit = $resultsperpage;

$page=$_GET["page"];

$SearchString=$_GET["SearchString"];

$page=$_GET["page"];

If($page == "") $page=1;

$que="SELECT count(id) FROM "indexare_mecanisme" ".$where."
".$extrasql.$sql_o." ";

$res=mysql_db_query($db_name, $que, $server);
$NumberOfResults=mysql_result($res,0);
$NumberOfPages=ceil($NumberOfResults/$Limit);
$sql_all_articles="SELECT * FROM "indexare_mecanisme" ".$where."
".$extrasql.$sqgl_o." ORDER BY DES ASC LIMIT " . ($page-1)*$Limit . ", $Limit ";
$result_all_articles=mysqgl_db_query($db_name,$sql_all_articles,$server);
$rows=mysql_num_rows($result_all_articles);
if($page>2){$start=$page-2; relse{$start=1;3}

if($page+2 <= $NumberOfPages){$end=$page+2;}else{ $end=$NumberOfPages;}
3. se realizeaza navigarea si afisarea intre paginile cu rezultatele cautarilor.

s

111111177111117
if($_GET["ta"]){ $x1="&ta=".urlencode($_GET["ta"]); }
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if($_GET["tg"]){ $x2="&tg=".urlencode($_GET["tg"]); }

if($_GET["vg"]){ $x3="&vg=".urlencode($_GET["vg"]); }

if($_GET["up"]){ $x4="&up=".urlencode($_GET["up"]); }

$Nav="";

If($NumberOfPages > 1) {

If($page !'= 1){$Nav_first= "<A class='nlinkpag'
HREF=\"?loc=".$_GET["loc"]."&SearchString=" .urlencode($SearchString)
$x1.$x2.$x3.$x4. "\"><img src=\"/app_pics/arrow_left_gr.gif\" border=\"0\"
title=\"First page\" width=\"13\" height=\"13\"></A>" ;}

If($page > 1) {

$Nav_back = "<A class='nlinkpag' HREF=\"?page="". ($page-1) . "&SearchString="
.urlencode($SearchString) .$x1.$x2.$x3.$x4. "\"><img
src=\"/app_pics/arrow_left.gif\" border=\"0\" title=\"Previous page\" width=\"13\"
height=\"13\"></A>";

$Nav_backl = "<A class='nlinkpag' HREF=\"?page="". ($page-1) .
"&SearchString=" .urlencode($SearchString) .$x1.$x2.$x3.$x4. "\"><img
src=\"/app_pics/arrow_left_gr.gif\" border=\"0\" title=\"Previous page\"
width=\"13\" height=\"13\"></A>";

b

For($i = $start ; $i <= $end ; $i++) {

If($i == $page) {

$Nav_all.= "<B> &nbsp;[$i]</B>";

}ElIse{

$Nav_all .=" &nbsp; <A class='nlinkb' HREF=\"?page="". $i . "&SearchString="
.urlencode($SearchString) .$x1.$x2.$x3.$x4. "\"><span
class=\"style4\">[$i]</span></A>";

b

b

If($page < $NumberOfPages) {

$Nav_next= "<A class='nlinkpag' HREF=\"?page="". ($page+1) . "&SearchString="
.urlencode($SearchString) .$x1.$x2.$x3.$x4. "\"><img
src=\"/app_pics/arrow_right.gif\" border=\"0\" title=\"Previous page\"
width=\"13\" height=\"13\"></A>";

$Nav_nextl= "<A class='nlinkpag' HREF=\"?page="". ($page+1) .
"&SearchString=" .urlencode($SearchString) .$x1.$x2.$x3.$x4. "\"><img
src=\"/app_pics/arrow_right_gr.gif\" border=\"0\" title=\"Previous page\"
width=\"13\" height=\"13\"></A>";

b

If($page '= $NumberOfPages){$Nav_last= "<A class='nlinkpag'
HREF=\"?page=".$NumberOfPages."&SearchString=" .urlencode($SearchString)
$x1.$x2.$x3.$x4. "\"><img src=\"/app_pics/arrow_right_gr.gif\" border=\"0\"
title=\"Last page\" width=\"13\" height=\"13\"> </A>" ; }

¥

I 1100010001000 11171111111111111111111111111111111
111171171111117

?>
4. se construieste structura paginii de afisare a rezultatelor.

<html>
<head>
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<meta http-equiv="Content-Type" content="text/html; charset=utf-8" />
<title>TEZAUR< /title>

<link href="styles.css" rel="stylesheet" type="text/css" />

<script>

var over="#f2f2f2';

var set="#D8D3B1’;

function change3(theRow,normal)

{
theCells = theRow.getElementsByTagName('td");
var rowCellsCnt = theCells.length;
for (var c = 0; c < rowCellsCnt; c++) {
theCells[c].style.backgroundColor = over;
)
b
function change2(theRow,normal)
{
theCells = theRow.getElementsByTagName('td');
var rowCellsCnt = theCells.length;
for (var c = 0; c < rowCellsCnt; c++) {
theCells[c].style.backgroundColor = normal;
b
b
</script>
<style type="text/css">
<l--
.style4 {ccolor: #828383;
font-size: 12px;}
.style3 { color: #4c4e4e;
font-size: 13px;
¥

.style5 {font-size: 36px}

.style7 {font-size: 16px}

-->

</style>

</head>

<body leftmargin="0" topmargin="0" rightmargin="0" bottommargin="0"
marginwidth="0" marginheight="0">

<table width="100%" border="0" cellspacing="0" cellpadding="0"
class="tabel_simplu">

<tr>
<td>&nbsp; </td>
<td align="center" class="titlu">&nbsp; </td>
<td>&nbsp;</td>

</tr>

<tr>

<td width="10">&nbsp; </td>
<td align="center" class="titlu style5">Microtezaur Multilingv Ilustrat -
Mecanisme</td>
<td width="10">&nbsp; </td>
</tr>
<tr>
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<td>&nbsp;</td>
<td>&nbsp; </td>
<td>&nbsp;</td>
</tr>
<tr>
<td>&nbsp;</td>
<td>&nbsp; </td>
<td>&nbsp;</td>
</tr>
<tr>
<td >&nbsp;</td>
<td background="/app_pics/ag.gif"><br></td>
<td >&nbsp;</td>
</tr>
<tr>
<td>&nbsp; </td>
<td align="right" bgcolor="#f2f2f2"><form name="form1" method="get"
action="">
<table width="100%" border="0" cellspacing="0" cellpadding="0"
class="tabel_simplu">
<tr>
<td height="25">&nbsp; </td>
<td align="right" valign="bottom" class="style7"><a
href="bdm">BibliotecAf DigitalAf de Mecanisme</a></td>
<td>&nbsp;</td>
</tr>
<tr>
<td width="10" height="45">&nbsp; </td>
<td valign="bottom"><input name="SearchString" type="text"
class="formular22" id="SearchString" size="50" value="<? echo
$_GET["SearchString"]; ?>">
<input type="submit" name="go" id="go" value="Cauta"
class="butt22"></td>
<td width="10">&nbsp; </td>
</tr>
<tr>
<td>&nbsp;</td>
<td>&nbsp; </td>
<td>&nbsp;</td>
</tr>
<tr>
<td>&nbsp;</td>
<td><table width="448" border="0" cellspacing="0" cellpadding="0">
<tr>
<td class="cap_tabel">Filtrare dupa:</td>
<td align="right">&nbsp; </td>
</tr>
<tr>
<td width="150" height="24" nowrap class="style4">Termen asociat: </td>
<td width="298" align="right"><select onChange="this.form.submit();"
name="ta" id="ta" class="formular">
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<option value="0">--toate--</option>

5. se emite si se prelucreaza rezultatul interogarii bazei de date dupa
termenul asociat TA in interiorul campului de tip selectare (cu ordonare ascendenta
a rezultatelor).

<?
$sql_ta="SELECT TA FROM indexare_mecanisme WHERE
TA!="" GROUP BY TA ORDER BY TA ASC";
$res_sql_ta=mysql_db_query($db_name, $sql_ta, $server);
$num_ta=mysqgl_num_rows($res_sql_ta);
for($r=0;$r<$num_ta;$r++)<{
echo "<option ";

if($_GET["ta"]==mysql_result($res_sql_ta,$r)){echo " selected ";}

echo "
value="".mysql_result($res_sql_ta,$r)."">".mysql_result($res_sql_ta,$r)."</option>
b
?>

6. Se emite si se prelucreaza rezultatul interogarii bazei de date dupa
termenul generic TG (cu ordonare ascendenta a rezultatelor).

</select></td>
</tr>
<tr>
<td class="style4" height="24" >Termen generic: </td>
<td align="right"><select onChange="this.form.submit();" name="tg" id="tg"
class="formular">
<option value="0">--toate--</option>
<?
$sqgl_ta="SELECT TG FROM indexare_mecanisme WHERE TG!=" GROUP BY
TG ORDER BY TG ASC";
$res_sql_ta=mysql_db_query($db_name, $sql_ta, $server);
$num_ta=mysql_num_rows($res_sql_ta);
for($r=0;$r<$num_ta;$r++){
echo "<option ";
if($_GET["tg"]==mysql_result($res_sql_ta,$r)){echo " selected ";}

echo "
value="".mysql_result($res_sql_ta,$r)." >".mysql_result($res_sql_ta,$r)."</option>
b
?>

7. se emite si se prelucreaza rezultatul interogarii bazei de date dupa
termenul vedeta generica VG (cu ordonare ascendenta a rezultatelor).

</select></td>
</tr>
<tr>
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<td class="style4" height="24" >Vedeta generica: </td>
<td align="right"><select onChange="this.form.submit();" name="vg" id="vg"
class="formular">
<option value="0">--toate--</option>
<?
$sql_ta="SELECT VG FROM indexare_mecanisme WHERE
VG!=" GROUP BY VG ORDER BY VG ASC";
$res_sql_ta=mysql_db_query($db_name, $sql_ta, $server);
$num_ta=mysqgl_num_rows($res_sql_ta);
for($r=0;$r<$num_ta;$r++){
echo "<option ";
if($_GET["vg"]==mysql_result($res_sql_ta,$r)){echo " selected ";}

echo "
value="".mysql_result($res_sql_ta,$r)."'>".mysql_result($res_sql_ta,$r)."</option>
b
?>

8. se emite si se prelucreaza rezultatul interogarii bazei de date dupa
termenul non descriptor UP (cu ordonare ascendenta a rezultatelor).

</select></td>
</tr>
<tr>
<td class="style4" height="24" >Non descriptor: </td>
<td align="right"><select onChange="this.form.submit();" name="up" id="up"
class="formular">
<option value="0">--toate--</option>
<?
$sql_ta="SELECT UP FROM indexare_mecanisme WHERE
UP!=" GROUP BY UP ORDER BY UP ASC";
$res_sql_ta=mysql_db_query($db_name, $sql_ta, $server);
$num_ta=mysql_num_rows($res_sql_ta);
for($r=0;$r<$num_ta;$r++){
echo "<option ";
if($_GET["up"]==mysql_result($res_sql_ta,$r)){echo " selected ";}
echo "
.mysql_result($res_sql_ta,$r)."'>".mysql_result($res_sql_ta,$r)."</option>

b

value=
",
I

?>
9. se defineste codul HTML a paginii web

</select></td>
</tr>
</table>
<br></td>
<td>&nbsp;</td>
</tr>
</table>
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</form>
</td>
<td>&nbsp;</td>
</tr>
<tr>
<td>&nbsp;</td>
<td align="right"><table width="100%" border="0" cellspacing="0"
cellpadding="0">
<tr>
<td bgcolor="#eaeaea">&nbsp; </td>

<td bgcolor="#eaeaea" width="140"><table width="100%" cellspacing="0"

cellpadding="0">
<tr>
<td align="left">&nbsp; </td>
<td align="center">&nbsp; </td>
<td align="right">&nbsp; </td>
</tr>
<tr>
<td align="left" width="25">&nbsp;<? echo $Nav_back?></td>
<td align="center"><span class="style3">PAGINA
<? if($NumberOfPages==0){$NumberOfPages=1;} echo
$page."/".$NumberOfPages?>
</span></td>
<td align="right" width="25"><? echo $Nav_next?>&nbsp;</td>
</tr>
</table></td>
</tr>
</table></td>
<td>&nbsp;</td>
</tr>
<tr>
<td>&nbsp;</td>
<td align="right">Au fost gasite <strong><? echo
$NumberOfResults;?></strong> rezultate.</td>
<td>&nbsp; </td>
</tr>
<tr>
<td>&nbsp; </td>
<td>&nbsp;</td>
<td>&nbsp; </td>
</tr>
<tr>
<td>&nbsp;</td>
<td><table width="100%" border="0" cellspacing="0" cellpadding="0"
class="cap_tabel">
<tr>
<td width="57">Nr</td>
<td width="443">Denumire</td>
<td width="30">&nbsp; </td>
<td width="453" align="right">&nbsp; </td>
</tr>
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</table>

10. se afiseaza lipsa rezultatelor in cazul in care cautarea nu a returnat nici
un rezultat si se reseteaza contorul de pagini de afisat.

<?
if($rows==0){echo "<br><br><br><strong>Nu a fost gasit nici un
rezultat!</strong><br><br>";}

11. se afiseaza fiecare rezultat al cautarii intr-un format predefinit cu
campurile specifice definite in baza de date.

for($n=0;$n<$rows; $n++){
$nn=%$n+1;
$snumr=(($page*$Limit)+$nn)-$Limit;
if($nn<10){$nn="0".$nn;}
if($bgcolor=="#DADADA"){$bgcolor="#eaeaea"; }else{$bgcolor="#DADADA"; }
?>
<table width="100%" border="0" cellspacing="0" cellpadding="0"
class="tabel_simplu" >
<tr style="cursor:pointer" onClick="document.location="'detail.php?id=<?
echo mysql_result($result_all_articles,$n,"id");
if($SearchString){ echo
"&SearchString=".urlencode($SearchString); }
if($page){ echo "&page=".urlencode($page);}

?>"" onMouseOver="change3(this,'#888888"')"
onMouseOut="change2(this,'<? echo $bgcolor;?>")">
<td bgcolor="<? echo $bgcolor;?>" width="58" valign="top"
class="subtitlul">&nbsp;<? echo $numr?>.</td>
<td bgcolor="<? echo $bgcolor;?>" width="266" valign="top"
class="subtitlu"><? echo mysql_result($result_all_articles,$n,"DES");?></td>
<td bgcolor="<? echo $bgcolor;?>" valign="bottom">&nbsp; </td>
<td bgcolor="<? echo $bgcolor;?>" width="245" valign="bottom"><span
class="tabel_simplu"><? //echo
mysql_result($result_all_articles,$n,"NE");?></span></td>
<td width="393" align="right" bgcolor="<? echo $bgcolor;?>" ><img
style="border:solid; border-width:1px"
src="thumb_maker.php?size=80&picture_src=img/<? echo
mysql_result($result_all_articles,$n,"file_path");?>&type=1" ></td>
</tr>
<tr>
<td height="2"></td>
<td ></td>
<td ></td>
<td ></td>
<td></td>
</tr>
</table>
<? ;) ?></td>
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12. se finalizeaza structura si formatul de afisare a rezultatelor in pagina
html.

<td>&nbsp; </td>
</tr>
<tr>
<td>&nbsp;</td>
<td>&nbsp;</td>
<td>&nbsp; </td>
</tr>
<tr>
<td>&nbsp; </td>
<td bgcolor="#f2f2f2"> <table width="100%" cellspacing="0" cellpadding="0"
class="table_simple">
<tr>
<td width="18" align="right" height="25" valign="middle"><? //echo
$Nav_first?>
<? echo $Nav_back1?></td>

<td align="center"><span class="style4"><? Echo "&nbsp;".$Ing_page." ".

$page ."/".$NumberOfPages."&nbsp;&nbsp;&nbsp;"; echo
$Nav_all?></span></td>
<td width="18" align="left" valign="middle"><? echo $Nav_next1?>
<? // echo $Nav_last?></td>
</tr>
</table></td>
<td>&nbsp; </td>
</tr>
<tr>
<td>&nbsp;</td>
<td>&nbsp; </td>
<td>&nbsp;</td>
</tr>
<tr>
<td>&nbsp; </td>
<td>&nbsp; </td>
<td>&nbsp;</td>
</tr>
<tr>
<td>&nbsp;</td>
<td>&nbsp;</td>
<td>&nbsp;</td>
</tr>
</table>
</body>
</html>

5.3.3 Descrierea fisierului detail.php

Fisierul permite afisarea detaliilor despre un descriptor din baza de date ™

tezaur”. In continuare se descriu pasajele programului detail.php:
1. se include fisierul de configurare
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<?
include("config.inc.php"); // fisier de configurare

2. se va interoga baza de date pentru a incarca toate campurile elementului
curent din baza de date
//interogare baza de date pentru a incarca toate datele elementului curent
$sql_detail="SELECT * FROM "indexare_mecanisme® WHERE id="".$_GET["id"]."" ";
$result_sql_detail=mysql_db_query($db_name, $sql_detail,$server);
$detail_data=mysql_fetch_array($result_sql_detail);

3. Secventa de conectare dinamica dintre ferestrele tezaurului si a bibliotecii
digitale, cu memorarea denumirii descriptorului in cdmpul de cautare a bibliotecii
digitale de mecanisme.

?> <html>

<head>

<meta http-equiv="Content-Type" content="text/html; charset=utf-8" />
<title>Detaliu</title>

<link href="styles.css" rel="stylesheet" type="text/css" />

<style type="text/css">

<l--

.style5 {font-size: 16px}

-->

</style>

</head>

<body leftmargin="0" topmargin="0" rightmargin="0" bottommargin="0"
marginwidth="0" marginheight="0">

<table width="100%" height="100%" border="0" cellspacing="0" cellpadding="0"
class="tabel_simplu">

<tr>
<td>&nbsp; </td>
<td align="center" class="titlu" height="20">&nbsp; </td>
<td>&nbsp; </td>

</tr>

<tr>

<td width="10">&nbsp; </td>
<td align="center" class="titlu" height="20"><? echo
$detail_data["DES"]?></td>
<td width="10">&nbsp; </td>
</tr>
<tr>
<td height="45">&nbsp; </td>
<td valign="bottom" class="style5">&nbsp; <img src="app_pics/enl.gif"
width="15" height="10"> <strong><? echo $detail_data["LE"]?></strong>
&nbsp;&nbsp; |&nbsp; <img src="app_pics/del.gif" width="15" height="10">
<strong><? echo $detail_data["LG"]?></strong> &nbsp;&nbsp;|&nbsp; <img
src="app_pics/fri.gif" width="15" height="10"><strong> <? echo
$detail_data["LF"]?></strong></td>
<td>&nbsp;</td>
</tr>
<tr>
<td height="15">&nbsp; </td>
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<td align="right"><a class="nlinkb" href="index.php?<?
if($_GET["ta"]){ echo "&ta=".$_GET["ta"];}
if($_GET["tg"]){ echo "&tg=".$_GET["tg"];}
if($_GET["vg"]){ echo "&vg=".$_GET["vg"];}
if($_GET["up"]){ echo "&up=".$_GET["up"];}

if($_GET["page"]){ echo "&page=".$_GET["page"];}

if($_GET["SearchString"]){ echo "&SearchString=".$_GET["SearchString"]; }

?>">Inapoi</a></td>
<td>&nbsp;</td>
</tr>
<tr>
<td height="15">&nbsp; </td>
<td background="/app_pics/ag.gif">&nbsp; </td>
<td >&nbsp;</td>
</tr>
<tr>
<td height="15">&nbsp; </td>
<td align="left" bgcolor="#f2f2f2"><table width="100%" border="0"
cellspacing="0" cellpadding="0">
<tr>
<td width="10">&nbsp; </td>
<td></td>
<td width="10">&nbsp; </td>
</tr>
</table></td>
<td>&nbsp;</td>
</tr>
<tr>
<td height="15">&nbsp; </td>
<td align="left" bgcolor="#f2f2f2"><table width="100%" border="0"
cellspacing="0" cellpadding="0" class="tabel_simplu">
<tr>
<td width="10">&nbsp; </td>
<td><table width="100%" border="0" cellspacing="0" cellpadding="0">
<tr>
<td><span class="tabel_simplu"><br>
</span><span class="style5">Nota explicativa: </span><span
class="tabel_simplu"><br>
</span><br>
<strong><? echo $detail_data["NE"]?></strong><br>
<br></td>
<td width="350" align="right" valign="top" class="style5"><br>
<a href="bdm/index.php?crit=cc&SearchString=<? echo

$detail_data["DES"];?>&go=Cauta&Autor=0&Autor2=0&Editur®%C4%83=0&Autor3

=0&An=0">C4autare in Biblioteca Digitala de Mecanisme</a> </td>

4. secventd de incarcare dinamica a imaginii asociate descriptorului n
format GIF cu redimensionare automatd, utilizand programul thumb_maker.php

</tr>
</table>
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<br>
<? if(lempty($detail_data["VG"])){?>
&nbsp; <span class="style5">Vedeta generica:</span> <span
class="style5"><strong><? echo $detail_data["VG"]?></strong></span><br><?
}?><? if('empty($detail_data["TG"])){?>
&nbsp; <span class="style5">Termen generic: </span> <span
class="style5"><strong><? echo $detail_data["TG"]?></strong></span><br><?
}?><? if(lempty($detail_data["TA"])){?>
&nbsp; <span class="style5">Termen Asociat: </span> <span
class="style5"><strong><? echo $detail_data["TA"]?></strong></span><br><?
}?><? if(lempty($detail_data["UP"])){?>
&nbsp; <span class="style5">Non-descriptor: </span> <span
class="style5"><strong><? echo $detail_data["UP"]?></strong></span><br><?
}?>
</td>
<td width="10">&nbsp; </td>
</tr>
</table></td>
<td>&nbsp; </td>
</tr>
<tr>
<td height="60">&nbsp; </td>
<td align="center" bgcolor="#f2f2f2">&nbsp; </td>
<td>&nbsp;</td>
</tr>
<tr>
<td>&nbsp;</td>
<td align="left" bgcolor="#f2f2f2"><?

echo '<img style="border:solid; border-width:1px"
src="thumb_maker.php?size=200&picture_src=img/".
$detail_data["file_path"].'&type=1" >';

5. se finalizeaza structura si formatul de afisare a rezultatelor in pagina html.
?></td>
<td>&nbsp; </td>
</tr>
<tr>
<td height="15">&nbsp; </td>
<td align="right" bgcolor="#f2f2f2" height="222"></td>
<td>&nbsp;</td>
</tr>
<tr>
<td height="15">&nbsp; </td>
<td>&nbsp;</td>
<td>&nbsp;</td>
</tr>
</table>
</body>

</html>
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Capitolul 6
Biblioteca Digitala demonstrativa de Mecanisme

Biblioteca Digitala demonstrativda de Mecanisme contine baza de date cu
descrierile bibliografice din domeniul Stiintei Mecanismelor, baza de date relationala
dintre bazele de date ce contin microtezaurul si descrierile bibliografice, cateva
documente digitizate ale cadrelor didactice din Departamentul de Mecatronica - UPT

6.1 Prezentarea bazei de date cu descrierile bibliografice

Baza de date Descriere bibliografica contine 10 titluri de publicatii ale
cadrelor didactice din UPT in domeniul Stiintei Mecanismelor.

Cémpurile care compun baza de date Descriere bibliograficd au urmatoarele
denumiri:

- IDDB - cod de identificare unic pentru fiecare descriere bibliografica in

parte;

- AUTOR - campul ce contine numele si prenumele autorului/autorilor;

- Titlu = cdmpul ce contine titlul propriu-zis al publicatiei;

- Info_titlu - campul ce contine informatii referitoare la titlul publicatiei;

- Limba - cdmpul care se refera la limba in care este redactata
publicatia;

- Localitate - campul care se referd la locul de aparitie al publicatiei;

- Editura - cdmpul care se refera la editura sub egida careia apare
publicatia;

- An - campul care se refera la anul de aparitie al publicatiei;

- Indexare forma - campul care se refera la indexarea formei publicatiei,
ca de ex.: curs, manual, laborator, brevet, teza de doctorat, articol,
etc.;

- Coperta - cdmpul prin care se efectueaza legatura la coperta scanata a
publicatiei;

- Document - campul prin care se efectueaza legatura la varianta online
a publicatiei obtinuta in urma digitizarii.

Baza de date Descriere bibliografica are o structura flexibild, logica, se pot
addauga si alte campuri fara sa inflenteze continutul bazei de date. Trebuie
mentionat faptul ca descrierea bibliografica nu este altceva decat reprezentarea
elementelor bibliografice: autor, titlu, localitate, editura, an, conform standardelor in
vigoare. In continuare se vor defini elementele descrierii bibliografice:

- Autor - persoana care creeaza o opera literard, artistica, stiintifica sau

publicistics;**

- Titlu - cuvéant sau text pus in fruntea unei lucrari sau a unei parti
distincte a ei, indicAnd rezumativ sau sugestiv cuprinsul ei;*®

- Localitate - se refera la locul de publicare al publicatiei;

- Editurd - intreprinderea care editeazd carti, publicatii periodice, etc.;*’

4> Dictionrul explicativ al limbii romane.
6 Idem 45.
47 Idem 45.
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- An - se refera la anul de aparitie al publicatiei.

Pentru fiecare camp definit mai sus este prezentata structura acestora dupa
cum urmeaza:

1. IDDB - campul aferent codului de identificare pentru fiecare titlul din
baza de date

File Edit View History Bookmarks Tools Help

@ v c &Y | i http://localhast/phpmyadmin/index.php?db=tezaurBitoken=f7adB936e297

i, localhost / localhost / tezaur / descrie...

mmjy'dmjﬂ & Server: localhost » [f Database: tezaur » (g Table: descriere bibliografica

@@ Field DD » IDDB

Type @ INT v ~ Camp numeric
Database S —— > . .
tezaur (4 , LengthiValues 1 Lungime camp
Default’ None -
tezaur (4)
B deseriere bibliograficd Collation -
[ descriers_bibliografica_bak -
B indexare_mecanizme Attributes 4 >
[l legatura db_tezaur Hull
AUTO_INCREMENT ] Functie auto-
Comments R o
incrementara
MIME type v
Browser transformation -
Transformation options®

Fig. 6.1 Structura campului “IDDB”

Pentru campul IDDB, aferent codului de identificare unic s-a ales un camp
numeric cu numere naturale (intregi si pozitive), lungimea cadmpului conform
pictogramei (v. fig. 6.1) este de 11 caractere. Codul de identificare unic a fost
definit ca fiind o functie incrementara absoluta avand rol de cheie primara.

2. AUTOR - campul aferent autorului publicatiei

Campul aferent autorului publicatiei AUTOR in baza de date cu descrierile
bibliografice a fost definit printr-un camp alfanumeric de tip VARCHAR avand o
lungime de 250 de caractere (v. fig. 6.2), iar tipul caracterelor este de
utf8_unicode_ci, acest fapt permite utilizarea diacriticelor in limba romana, germana
si franceza, in cazul autorilor straini.
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Eile Edit View History Bookmarks Tools Help

@ A c £t | A http://localhost/phpmyadmin/index php?db=tezaur&token=fTadé036e2970!

411, localhost / localhost / tezaur / descrie...

”J'yj_u;‘-‘dmjﬂ g Server:localhost » @ Database: tezaur » g2 Table: descriere bibliografica

Field AUTOR » AUTOR
[zl
Type @ VARCHAR i > C amp
— LengthiValues' 20 >
tezaur (4) y| alfanumeric
Default! Nong - L . a
tezaur (4) ungime camp
I descriere ibliografic Callation Ltf8_unicade _ci v >
Bl descriers bibliografica_bak .
B Attributes v
B legatura db_tezaur Hull |:| TipuI
! O caracterelor
Comments
MIME type v
Browser transformation -
Transformation option g

Fig. 6.2 Structura cdmpului "AUTOR”
File Edit View History Bookmarks Tools Help

@ e C 42y | 4L httpy//localhost/phpmyadrin/index,php?db=tezaur8token=F7ad8936¢

i localhost / localhost / tezaur / descrie...

”le-jwﬂfﬂjﬂ g Server: localhost » (i Database: tezaur » g3 Table: descriere bibliografic

Field R Titlu
B l| 2] ] T T
e Text ——pCamp TEXT
Database LenathValues'
tezaur (4) , [LengthiValues
Defaul! Nare v
tezaur (4)
B desoriers bibiiografics Collation 8. uricode_d TE—
B descriere_bibliegrafica_bak = T|pu| ca racterelor
B indexare_mecanizme Attributes .
Bl legatura db_tezaur Null |:|
AUTO_INCREMENT I

Comments

MIME type -
Browser transformation v

Transformation options®

Fig. 6.3 Structura cdmpului "TITLU”

3. TITLU - campul aferent titlului publicatiei

Pentru campul aferent titlului publicatiei TITLU, s-a ales un camp de tip TEXT
cu o lungime nelimitata conform pictogramei (v. fig. 6.3). Tipul de caractere este de
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utf8_unicode_ci, care permite utilizarea diacriticelor in limba romana, germana si
franceza, necesare descrierilor bibliografice redactate in limbile roméana, engleza,
germana, franceza si romana.

4. Info_titlu — campul aferent informatiei la titlu

Campul aferent informatiei la titlu Info_titlu in baza de date cu descrierile
bibliografice a fost definit printr-un camp alfanumeric de tip VARCHAR avand o
lungime de 255 de caractere (v. fig. 6.4), iar tipul caracterelor este de
utf8_unicode_ci. Aceste caractere permit utilizarea diacriticelor in limba romana,
germana si franceza. Informatia la titlu oferda informatii referitoare la titlul
publicatiei, de exemplu tezd de doctorat, proiect de diploma, indrumator de
laborator, manual de proiectare, notite de curs, eventual existenta unui subtitlul.

File Edit View History Bookmarks Tools Help

@ A c £at | s http//localhost/phpmyadmin/index,php?db=tezaurBitoken=d49f149e8c

sy localhost / localhost / tezaur / descrie...

wbjﬁf'ﬂm}ﬂ ¢ Server: localhost » (@ Database: tezaur » f@ Table: descriere bibliografica
@@ Field Info_tu » Info_titlu
Al ~ -
Type @ VARCHAR = » Camp alfanumeric
Database " o . A
tezaur () Length/Values 255 »Lungime camp
\ -
Default’ None -
tezaur (4)
B descriere bibliografics Collation Uf8 unicode ci =

|-

| g
[ descrizrz bibliografica_bak = i I racterelor
B indesxare_mecanizme Attributes . T pul caractereio

B legatura db_tezaur Hull

Comments

MIME type v

Browser transformation v

Transformation options‘

Fig. 6.4 Structura cdmpului ” Info_titlu”

5. LIMBA - campul aferent limbii in care este redactata publicatia

Pentru campul LIMBA, aferent limbii in care a fost redactata publicatia s-a
ales un camp alfanumeric de tip VARCHAR, lungimea campului conform pictogramei
(v. fig. 6.5) este de 25 de caractere, care permite scrierea denumirii limbilor
existente curente. Tipul de caractere ales este de utf8_unicode_ci, care permite
utilizarea diacriticelor in limba roméana, germana, franceza s.a.
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File Edit View History Bookmarks Tools Help

@ A c Y | i http//localhost/phpmyadmin/index.php?db=tezaurBttoken=FTadd936e29'

s localhaost [ localhost / tezaur / descrie...

”le_'f-lj_‘,"‘idfﬂjﬂ {4 Server:localhost » [# Database: tezaur » & Table: descriere bibliografica

Field Limba » Denumire camp
HEEE . .
Dsabace Type © VARCHAR M » Camp alfanumeric
. Length/Values' . a
tezar (4) .| |- = » Lungime camp
Default’ MNane -
tezaur (4)
B descriere bibliografica Collation utf8_unicode_ci x »
B descisre bibliografica_bak - Tipul caracterelor
[ indexare_mecanisme Attributes X p
[ legatura db_tezaur Hull |:|
AUTO_INCREMENT M

Comments

MIME type v

Browser transformation v

Transformation option s’

Fig. 6.5 Structura cdmpului "LIMBA”

6. Localitate — campul aferent locului de editare al publicatiei
File Edit View History Bookmarks Tools Help

@ v c Y | i http://localhost/phpmyadmin/index.phpidb=tezaur&itoken=f7ad8336e297

4 localhost / localhost / tezaur / descrie...

”M_U_;_‘-dmjﬂ g Server: localhost » [ Database: tezaur » & Table: descriere bibliografica

GERE Field Locaitate » Denumire camp

Database L VARCHAR » Camp alfanumeric
1
eld] - o = > Lungime camp
Default’ Mone v
tezaur (4)
[ descriers bibliografic Collation WF8_unicode_ci -

B descriere_bibliografica_bak - > Tipul caracterelor
[ indexare_mecanisme Attributes .

[ legatura db_tezaur Null [
AUTO_INCREMENT ]

Comments

MIME type -
Browser transformation v

Transformation cl|:|ticlm;3

Fig. 6.6 Structura campului "Localitate”
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Campul aferent locului de editare al publicatiei in baza de date cu descrierile
bibliografice a fost definit printr-un camp alfanumeric de tip VARCHAR avéand o
lungime de 255 de caractere (v. fig. 6.6), iar tipul caracterelor este de
utf8_unicode_ci.

7. Editura - campul aferent editurii la care este editata publicatia

Pentru campul Editura, aferent denumirii editurii in care este editata
publicatia s-a ales un camp alfanumeric de tip VARCHAR, lungimea campului
conform pictogramei (v. fig. 6.7) este de 200 de caractere. Tipul de caractere ales
este de utf8_unicode_ci, care permite scrierea in limbile anterior mentionate.

File Edit View History Bookmarks Tools Help

@ A c {2 b http//localhost/phpmyadmin/index.php?db=tezaurBitoken=f7adB936e297041

44 localhost / localhost / tezaur / descrie... +

m,,jy;‘,jm}ﬂ g Server: localhost » [f Database: tezaur » (4 Table: descriere bibliografica

@@ Field Edtur » Denumire camp
— Type @ VARCHAR » Camp alfanumeric
tezaur (4) - LengifiValues' a0 > Lungime cémp
Defautt! Nane -
tezaur (4)
B descriers bibliografics Collation uif8_unicode_ci v >
e RO tributes . " Tipul caracterelor
[ legatura di_tezaur Hull
AUTO_INCR
Comments
MIME type -
Browser transformation -
Transformation options®

Fig. 6.7 Structura campului "Editurd”

BUPT



92 Biblioteca Digitala demonstrativa de Mecanisme- 6

8. An - campul aferent anului publicatiei

Campul aferent anului de aparitie al publicatiei in baza de date cu descrierile
bibliografice a fost definit printr-un camp de tip YEAR avand o lungime de 4 de
caractere (v. fig. 6.8).

File Edit View History Bookmarks Tools Help
@ A c 4% | i http://localhost/phpmyadmin/index.php?db=tezaurtoken=f7ad8936e;

iy localhost / localhost / tezaur / descrie...

”Jw-lj_‘,!‘_-ldfﬂjﬂ g Server: localhost » @ Database: tezaur » g9 Table: descriere bibliografic

@@ el An i Denumire camp

Type @ YEAR v Camp tip “AN”
[atabase S —— _
tezar () , Lengtn/Values ¢ > Lungime camp
Default’ Nong .
tezaur (4)
B descriers bibliografica Collation v
8 descriere,_bibliografica_bak .
R Attributes -
B legatura db_tezaur Hull D
[l
Comments
MIME type -
Browser transformation v
Transformation options®

Fig. 6.8 Structura campului "An "

9. Indexare forma - campul aferent formei de indexare a documentului
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File Edit View History Bookmarks Tools Help

@ A c.‘ 2t |4 http//localhost/phpmyadmin/indexphp?db=tezaurtoken=f1ad8936e297

sy localhost / localhost / tezaur / descrie...

WJIHJI:'LAHIHJH ¢ Server:localhost » [f Database: tezaur » g Table: descriere bibliografica

@ @ Field Indexare_forma

Denumire camp

»
Type @ VARCHAR v » Camp alfanumeric
Database 1 o ) n
tezaur (4) | e — 185 » Lungime camp
Default® None v
tezaur (4)
B descriere bibliografics Collation utf8_unicode_ci v >
1 descrere, bibliografica bk ; Tipul caracterelor
B indexare_mecanisme Attributes L4
B legatura db_tezaur Hull |:|
! [l
Comments
MIME type -
Browser transformation v
Transformation aptions3

Fig. 6.9 Structura cdmpului ” Indexare forma”

Campul aferent formei de indexare a documentului in baza de date cu
descrierile bibliografice a fost definit printr-un camp alfanumeric de tip VARCHAR
avand o lungime de 185 de caractere (v. fig. 6.9), iar tipul caracterelor este de
utf8_unicode_ci. Campul ,indexare forma” oferda informatii referitoare la tipul
publicatiei: teza de doctorat, proiect de diploma, indrumator de laborator, manual
de proiectare, notite de curs, articol, s.a..
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10. Coperta — campul pentru coperta publicatiei
File Edit View History Bookmarks Tools Help

@ v C Y | i http://localhost/phpmyadmin/index.phpldb=tezaur&token=Tad8936e29
s localhost / localhost / tezaur / descrie...| =
”,',J'_. Admin g Server: localhost » i Database: tezaur » g Table: descriere bibliografica

@ @ Field CDDBI‘té

Denumire camp

»
>
— Type@ VARCHAR » Camp alfanumeric
. Length/Values' 350 > - ~
tezaur (4) v g ” Lungime camp
Default’ Naone v
tezaur (4)
B descriere bibliografics Collation U3, wricade_ci . > Tipul caracterelor
[ descrier=_bibliografica_bak .
B indexare_mecanizme Attributes x
B legatura db_tezaur Hull

Comments

MIME type v
Browser transformation v

Transformation options®

X

Fig. 6.10 Structura campului ” Coperta

Campul aferent adresei la care a fost memorat fisierul in format jpg al
copertii documentului digitizat in baza de date a descrierii bibliografice a fost definit
printr-un camp alfanumeric de tip VARCHAR avand o lungime de 350 de caractere
(v. fig. 6.10), iar tipul caracterelor este de utf8_unicode_ci.

11. Document - cdmpul aferent documentului digitizat si transformat in
format pdf.

Pentru campul Document, aferent adresei la care a fost memorat fisierul in
format pdf-searchable al documentului digitizat in baza de date a descrierii
bibliografice s-a ales un camp alfanumeric de tip VARCHAR, lungimea campului
conform pictogramei (v. fig. 6.11) este de 300 de caractere. Tipul de caractere ales
este de utf8_unicode_ci, care permite scrierea in limbile mentionate anterior.
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File Edit View History Bookmarks Tools Help
@ h c 3 | i http://localhost/phpmyadmin/index.php?db=tezaurditoken=Ff72d3336e297

i, localhost / localhost / tezaur / descrie...

Wlejy;dIrjj‘rj {4 Server: localnost » g Database: tezaur p g3 Table: descriere bibliografica

Field Document » Document
@ @ OCUME! >
st Type @ VARCHAR v » Camp alfanumeric
1 »
tezaur [4) . lLengthValues 0 ” Lungime camp
Default’ Mone v
tezaur (4)
[ desciere bibiografic Collation Uf_unicods_ci v >
I descrire bibhografica_bak ; Tipul caracterelor
B indexare_mecanizme Attributes X p
B legatura db_tezaur Hull

Comments

MIME type -

Browser transformation v

Transformation options‘
Fig. 6.11 Structura campului ” Document”
6.2 Structura bazei de date cu descrierile bibliografice
Dupa ce au fost definite cAmpurile si validate s-a ajuns la structura bazei de
date a descrierilor bibliografice din stiinta mecanismelor, conforma cu cele

prezentate la inceputul capitolului 6. In fig. 6.12 este redat3 fereastra bazei de date
a descrierilor bibliografice.
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) localhost / localhost / tezaur / descriere bibliografici | phpMyAdmin 3.2.0.1 - Mozilla Firefox
File Edit View History Bookmarks Tools Help

@ Q aus http://localhost/phpmyadmin/index.php?db=tezaur@token=f72d8936e29704111eb6575d76b0b ST

44u| o back one page 1/ tezaur / descrie...

phplilyAdimin @ Server: localhost » [@ Database: tezaur » g3 Table: descriere bibliografica

@@ fEBrowse [ Structure  msgl [ Search  3cinsert [EExport fimport %8 Operations f§FEmpty [ Drop

Field Type Collation Attributes  Null Default Extra Action

Database [ DB int(11) No  MNone  auto_increment [E 2 X W W

tezaur (4 T[] AuTOR varchar(250)  utf3_unicode_ci No  Mone E /X E T
tezaur (4) [[] Titiu text utf@_unicode_ci No  None B & X

B descriere bibligrafic [] Info_titiu varchar(255) utfg_unicode_ci No  None B2 K\ E

E m:—&;?::r'm |:| Limba varchar(25)  utf3_unicode_ci No  None BE /2 X0 G

B legatua db_tezaur [] Localitate varchar(200) utf3_unicode_ci No  None E /S X @O E

[[] Editurd wvarchar(200) utfé_unicode_ci No  None B S X0 @&

[] An year(4) No  None B/ X 8K

[] Indexare_forma varchar(185) utfd_unicode_ci No  None E X0 &

[[] Copert varchar(350) utf8_unicode_ci No  MNonme B /2 X 0 E

|:| Document varchar(300) utfd_unicode_ci No  None B /2 X0 G

1 Check All/ Uncheck Al With sslected: [ S X M [ i ol

S

HEEAEEEdER

Bl Bl Bl =

=

Bl & Bl 51 B Al

i Print view 42 Relation view [Jf Propose table structure @
3iAdd 1 fieli(s) @ AtEndofTable () AtBeginning ofTable () Afier DB v

Fig. 6.12 Structura bazei de date ” Descriere Bibliografica ”

Dupa ce a fost stabilitda structura bazei de date, s-a trecut la introducerea
titlurilor in baza de date. Pentru completarea unui titlu se parcurg urmatorii pasi

(conform fig. 6.13):

localhost / tezaur / descriere bibliograficd | phpMyAdmin 3.2.0.1 - Mozilla Firefox
File Edit View History Bookmarks Tools Help

@ - c Q saua httpr/flocalhost/phpmyadmin/index.php?db=tezauritoken={7ad8936e29704111 ebb575d76b0b 57

siny localhost [ localhost f tezaur / descrie...| -

phplilyAdsnin £ Server: localhost » gy Database: tezaur » g9 Table: descriere bibliografica

fEBrowse p§Structure f}SQL  JOSearch #c<lnsert mEExport fHimport $2Operations FEEmpty

¥ Drop

EEEG

Field Type Function Null Value
Database IDDB int{11) - 1
tezaur () -
AUTOR warchar(250) - Perju, Dan
tezaur (4) Tithu text - usibubii la zinkesa Loz plane

[l desciiere bibliografics

[l descriere_bibliegrafica_bak
Bl indexare_mecanisme

Bl legatura db_tezaur

BERREy RofBoerea il ERRsh pn o curbi
dard

Info_titlu warchar(255) -
Limba varchar(25) - rum
Localtate warchar(200) - Bucuresti
Editura warchar(200) - Institutul Politehnic "Gheorghe Gheorghiu-Dej
An year(4} - 1571
Indexare_forma wvarchar{185) - Teza de doctorat
Copertd wvarchar(350) - Coperta_1jpg
Document warchar(300) - Carte_1_Perju_teza_doctorat pdf
Save - and then Go back to previous page +
!

Fig. 6.13 Structura campului "descriere bibliografica”
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Lur / descriere bibliografic | phpMyAdmin 3.2.01 - Moxilla Firefox
Yookmarks Tools Help

se completeaza campul IDDB cu numarul aferent titlului bibliografic
introdus in baza de date. Exemplu ,1” pentru titlul ,Contributii la sinteza
mecanismelor plane pentru conducerea unui punct pe o curba data”;

se completeaza campul AUTOR cu numele si prenumele autorului titlului
bibliografic introdus in baza de date. Exemplu ,Perju, Dan” pentru
exemplul considerat;

se completeaza campul Titlu cu denumirea titlului bibliografic introdus in
baza de date. Exemplu ,Contributii la sinteza mecanismelor plane pentru
conducerea unui punct pe o curba data”;

se completeaza cadmpul Info_titlu cu informatia la titlul bibliografic
introdus in baza de date. Exemplu ,Teza de doctorat”;

se completeaza céampul Limba cu limba in care a fost redactat titlul
bibliografic introdus in baza de date. Exemplu ,rum” (abreviere a limbii
romane conform standardelor);

se completeaza campul Localitate cu denumirea localitatii in care a fost
editat titlul bibliografic introdus in baza de date. Exemplu ,Bucuresti”;

se completeazd campul Editura cu denumirea editurii in care a fost
editat titlului bibliografic introdus in baza de date. Exemplu ,Institutul
Politehnic Gheorghe Gheorghiu-Dej”;

se completeaza campul An cu anul de aparitie al titlului bibliografic
introdus in baza de date. Exemplu ,1971";

se completeaza cadmpul Indexare forma cu forma de indexare a titlului
bibliografic introdus in baza de date. Exemplu ,Teza de doctorat”;

se completeaza campul Coperta cu adresa la care a memorat fisierul jpg al
copertii titlului bibliografic introdus in baza de date. Exemplu ,,Coperta_1.jpg”;
se completeaza campul Document cu adresa la care a fost memorat
fisierul pdf-searchable al titlului bibliografic introdus in baza de date.
Exemplu ,Carte_1 Perju_teza_doctorat.pdf”;

& (i [111eb6575d7660bcST 00 [ Googte
ezaur / descrie...| 4

] e 3] lografica

[EBrowse §stucture JSOL JSearch Filnsert [EExport [dimport Empty EDrop

+/ Showing rows 0- 8 (9 fota, Query ook 0.0007 sec)

[F]Profiing [Edt ] [ Explain SOL] [ Create P

N row(s)stating fomrecord# g
in Torzonal  mode and repeat headers afer 103 cels
Sortbykey: None v
+Optons
D08 AUTOR Tiths Info_fit  Limba Localate Editurk An Indexare_forma  Coperti Document
07 ¥ 1 reiwoan Conriou & snteza mecanismelor pane pertru . nm Bucuresti  nsthutlFoltenic "Gneorohe Gheorghiu-Dej 1971 Tezd dedoctorat  Coperta_1jog Cate_{_Perl teza doctoratpdt
[] # ¥ 2 Lovasz, ErwinChritian Sinteza mecanismehr generatoare de funcficu apl. nm  Tmisoara  Universtatea ‘Poitehica” dnTimsoara 1998 Tezd dedoctorat | Coperta_2jpg  Carte 2 Lovasz.teza_doctorat
[ # X 3 Mesarog-Anghel, Voeu Contrufil sinleza mecanismelor rtcute apl um Tisoara  Universtatea Tohnic i Timisoara 1991 Tezdido doclorat  Coperta_3jpy Carto_3 Mesaros_feza_doctrat pdf
[ # X 4 Vickesa loan Sinteza structural si dimensionaldoptial a mec num Timsoara  insttutl Poliehic Tralan Vuia® d Tmoara 1089 Tozd de doctorat  Coperta_4jpg  Carte_4_Vacarescfeze_doclorat pf
[] # X 5 Kovacs,Franckc  Conirbufi clborarea uncimetode undare do s nm Timsoara  instfutl Poehnic Train V" din Tmsoara 1969 Toz de doctorat  Coperta_5pg  Carte_5_Kovacs_teza_doctorat pdf
[ # ¥ 6 Doga,Vakr Sinteza dimensional a mecanismelr cu cup cinem nm  Tmisoara  Universtatea Tehnic dn Timsoara 1992 Tezdde doctorat  Coperta 61pg Carte_6 Dolga teza docloratpaf
[] # ¥ 7 zibavs EugenSever  Contrbuia analza 5isinteza mecanismebor cu nm  Tmsoara  Universtatea Poitehmica” dnTimsoara 2009 Tezddedoctorat  Coperta 7pg  Carte_7_Zabava_teza_doctorat pdf
[ # X 8 Lovasz, Erwin-Chisien Mecanisme d ip centoial Manusl nm  Tisoara  Ediura Pofohnica 2009 Wanuel Coperta_8jpg Carte_8_Mecanisme_do_ip_centroidalpdt
[ # X 9 Lovesz, EwinChristin Getiebolohre I Kurvengetiobe ger  Tmisoara  Ediura Polfehnica 208 Curs Coperta_9jpg Carto_8_Getibeletrel Kurven geticbe pdf
1 CheckAllUncheck Al Wit sekectet 2 X [
W row(s)starting fromrecord # 0
in horizontal  Mode and repeat headers after 100 cels
Query P
ﬁ; Frint view 5 Prntview (wi fultexts) [§ Export @ CREATEVEW

B
{Lm\

SQL query

[T Let every user access this bookmark

Bookmi

Fig. 6.14 Baza de date completatd
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Dupa ce au fost create cadmpurile si structura bazei de date s-a trecut la
completarea campurilor cu informatiile bibliografice necesare descrierii bibliografice,
tinandu-se cont de regulile de catalogare-indexare in vigoare, obtinandu-se baza de
date din fig. 6.14.

6.3 Structura campurilor bazei de date de legatura intre
uTezaurul

Multilingv Ilustrat de Mecanisme si Descrierile Bibliografice

Legatura dintre uTezaurul Multilingv Ilustrat de Mecanisme si Baza de date
Descriere Bibliografica a fost realizatd cu ajutorul unei baze de date numita
Legatura DB_puTezaur.

Aceasta baza de date este formata din 3 campuri:
- ID - cod de identificare unic pentru noua baza de date;
- IDDB - cod de identificare unic pentru fiecare publicatie din baze de
date Descriere Bibliografica;

- ID_Tezaur - cod de identificare pentru fiecare termen de indexare de

_ tip Descriptor din baza de date uTezaur Multilingv Ilustrat de Mecanisme.

In continuare se prezinta structura campurilor componente pentru noua
baza de date.

1. ID - cdmpul aferent codului de identificare unic pentru elementele din
Legatura DB_uTezaur

) localhost / localhost / tezaur / legatura db_tezaur | phpMyAdmin 3.2.0.1 - Mozilla Firefox
File Edit View History Bookmarks Tools Help

@ v c {2y i hitpy//localhost/phpmyadmin/index.php?db=tezaur@itoken=1Tad8936e297041

4y localhost / localhost / tezaur / legatur...| =+

w,yjy;jmjﬂ i Server: localhost » [fi Database: tezaur » [ Table: legatura db_tezaur
Cod de identicare

Field id >
HElE@] ' - .
Type © INT = » Camp numeric
Database Y > . N

tezaur (4 Y| n Lungime camp
Default’ None -

tezaur (4)

B descriers bibliografici Collation -

B descrizre_bibliografica_bak .

Bl indexare_mecanizme Attributes hd

[l legatura db_tezaur Hull
AUTO_INCREMENT v 1
Comments Functie auto-
MIME type . incremetara
Browser transformation v

Transformation opticlm;3

Fig. 6.15 Structura campului ” ID”
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2. IDDB - camp aferent codului de indentificare unic din baza de date
Descriere Bibliografica

) localhost / localhost / tezaur / legatura db _tezaur | phpMyAdmin 3.2.0.1 - Mazilla Firefox
Eile Edit View History Bookmarks Iools Help

@ v c et | i http//localhost/phpmyadmin/index,php?db=tezaurBitoken=f7ad8036e29704111 eb6575d3

4y localhost / localhost / tezaur / legatur... =
Wj“yjy;‘ﬂmjﬂ i Server: localhost » i Database: tezaur » g2 Table: legatura db_tezaur
EEm ™ — » Cod de identicare

Type @ INT - . .

tezaur [4) e - LengthiValues' 1 > cam'? num:erlc
Default* None = » Lungime camp

tezaur (4)

Bl descriere bibiografica Collation -

= m:m::fb’k Mtributes .

B legatura db_tezaur Hull 0
AUTO_INCREMENT 0l
Comments
MINE type .
Browser transformation -
Transformation options®

Fig. 6.16 Structura cdmpului " IDDB”

3. id_tezaur - campul aferent codului de identificare din baza de date a
Tezaurului

) localhost / localhost / tezaur / legatura db_tezaur | phpMyAdmin 3.2.0.1 - Mazilla Firefox
File Edit View History Bookmarks Tools Help

@ A c Y | http://localhost/phpmyadmin/index.php?db=tezauritoken=F7ad8936e2970411

i localhost / localhost / tezaur / legatur...

WJM_UA";LIIMJJH i3 Server: localhost » [ Database: tezaur » g2 Table: legatura db_tezaur

Field i L~ . .
Bl =l E|E e 'ldN_;ezan »Cod de identicare
Databaze e - - #Cémp numeric
tezaur (4) b e n »i . A
) >
Default’ None v Lungime camp
tezaur (4)
Bl descrizre bibliografici Collation -

B descriere_bibliografic_bak

H indaxare_mecanisme Attributes .
B legatura:ih_nezaur Null D
[l
Comments
MIME type .
Browser transformation .

Transformation options®

Fig. 6.17 Structura campului "id_tezaur”
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Pentru cdmpurile ID, IDDB si id_tezaur, aferente codurilor de identificare
unice a fiecarei baze de date s-a ales un camp numeric cu numere naturale (intregi
si pozitive) de tip INT, avand lungimea campului conform pictogramelor (v. fig.
6.15, 6.16, 6.17) de 11 caractere. Codul de identificare unic ID a fost definit ca fiind
o functie incrementara absoluta avand rol de cheie primara.

6.4 Structura bazei de date de legatura intre uTezaurul

Multilingv Ilustrat de Mecanisme si Descrierile Bibliografice

Pentru regasirea informatiilor bibliografice cat mai rapid s-a mers pe
indexarea coordonata. Indexarea coordonata presupune folosirea unui instrument
de indexare, in cazul de fata este un microtezaur multilingv ilustrat. In cazul
indexarii coordonate putem spune ca termenii de indexare folositi sunt cei din
microtezaur, acest lucru are avantajul unei indexari uniforme. Structura bazei de
date Legatura DB_uTezaur este redata in figura 6.18.

) localhost / localhost / tezaur / legatura db tezaur | phpMyAdmin 3.2.0.1 - Mozilla Firefox
File Edit View History Bookmarks Tools Help

@B' c Y | i hitp://localhost/phpmyadmin/index php?db=tezaurBitoken=F7ad8936e29704111eb6575d76b0bc57

Ay Go back one page P [ tezaur  legatur...

w,yjy,:ﬂmjﬂ i Server: localhost » @ Database: tezaur » £ Table: legatura db_tezaur

fEBrowse [ Structure msql  OSearch Jeinsert [EExport [gimport & Operations [FEmpty ¥ Drop
pERE = e

Field  Type Collation Attributes Hull Default Extra Action

Database M int(11) No Nome auto_increment [ X W [ [
tezaur (4
e ) T o8 ) Mo Nore B2 XnEE
tezaur (4) [ id_tezaur int(11) No  None B2 X0 TR
B descie bibiogefics t CheckAllUncheckAlWithselecter & 2 X W B B &
B descriers bibliografica_bak
[ indexare_mecanisme 1 Print view 42 Relation view g} Propose table structure @
B legatura db tezauw §iAdd 1 feld(s) @ AtEndof Table () AtBeginning of Table ) Afer id e

+ Detais...

Fig. 6.18 Legdtura DB_uTezaur

Astfel, fiecarei publicatii descrisa in baza de date Descriere Bibliografica i
s-au atribuit unul sau mai multi termeni de indexare din baza de date uTezaur
Multilingv Ilustrat de Mecanisme conform fig. 6.19.
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IDDB

id_tezaur

Fig. 6.19 Relationarea intre bazele de date ale Descrierilor Bibliografice si uTezaurului
Multilingv Ilustrat de Mecanisme

Aceasta relationare dintre inregistrarile din cele doua baze de date este redata in fig. 6.20.

%) localhost / localhost / tezaur / legatura db_tezaur | phpMyAdmin 3.2.0.1 - Mozilla Firefox

File Edit View History Bookmarks Tools Help

& -c

2% | s https//localhost/phpmyadmin/index.phpidb=tezaur8itoken=17ad8936e29704111 eb6575d7

sisn Jocalhost / localhost / tezaur / legatur...

phpii L Adrnin

[FEEE

Database
tezaur (4)

tezaur (4)

B descriers bibliografics

B descrizrs_bibliografica_bak
Bl indexcare_mecanisme

B legatura db_tezsur

gd Server: localhost »

fEBrowse g% Structure

1o

&1 Database: tezaur » g3 Table: legatura db_tezaur

I SAL _'Search 3clnsert [EExport [FImport xOperati(

+" Showing rows 0 - 29 (55 total, Query took 0.0005 sec) [IDDB: 1 - 5]

hd - O ASC
W a0 row(s) starting from record # 30 lZJ E
in horzontal ~ mode and repeat headers after 100 cells
Sort by key. MNone -
+ Options.
id IDDB . id_tezaur
B &£ K 1 1 91
£ & K 35 1 389
0o & X 34 1 388
][22 T2 1 74
F # % 3 1 67
0o & X | 4 1 86
& X s 1 80
Fig. 6.20 Structura campului “Legatura DB_uTezaur”
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Astfel, publicatiei cu nr. 1 din baza de date Descriere Bibliografica "Perju,
Dan. Contributii la sinteza mecanismelor plane pentru conducerea unui punct pe o
curba data. Bucuresti : Institutul Politehnic "Gheorghe Gheorghiu-Dej, 1971." i se
pot atribui urmatorii termeni de indexare de tip descriptor "Mecanism articulat"'
aflat la pozitia 67, "Mecanism cu opriri" aflat la pozitia 74, "Mecanism plan" aflat
la pozitia 91, "Mecanism dublu piston" aflat la pozitia 80, "Mecanism manivela-
piston" aflat la pozitia 86, "Sinteza" aflat la pozitia 388, "Mecanism" aflat la
pozitia 66 si "Mecanism cu bare" aflat la pozitia 390 din baza de date uTezaur
Multilingv Ilustrat de Mecanisme.

6.5 Interfata Bibliotecii digitale demonstrative de

Mecanisme
Interfata de interogare a bazei de date a Bibliotecii digitale demonstrative de
Mecanisme contine urmatoarele campuri de cautare respectiv selectare:
- dupad denumirea descriptorului din u-tezaur in una dintre limbile romana,
engleza, germana sau franceza sau titlul lucrarii (se tasteaza dupa
setarea prealabila a modului de cautare);

2 http://localhost/bdm/

|l x Google - Y suche - Mehr» ﬁwelden X

& Konvertieren v [ Auswahlen
Web-Suche suche - i sau selectare
®Q- wuﬁ @ Launch SopCast [ Facebook - (YIS (3 | Amazon {3 YouTube [ Wetter v 4, Optionen ~

fiv B v @ v Seitev Sicherheitv Earasv @~ (0 £

Biblioteca Digitala de Mecanisme

Fig. 6.21 Interfata bazei de date a Bibliotecii digitale demonstrative de Mecanisme

- dupa modul de cautare simplu:
1. dupa numele si prenumele autorului (se selecteazad);
2. dupa editura la care a fost editata lucrarea (se selecteaza);
3. dupd@a anul de aparitie a lucrarii (se selecteaza);

ampuri de cautare

Cautare dupa: @ Cuvant cheie Titlul lucrarii Microtezaur Multilingv llustrat - Mecanisme

[ | cauta |

Cautare simpla Céutare avansata:

Autor: ~toate—- - Tip document: ~toate- -

Editura: —toate— - Subdomeniu: —toate— -

An de apariie: —toate— -

Anulare Filtru

PAGINA 1/1
Au fost gasite 9 rezultate.
01. - Titlu:
Contributii |a analiza si sinteza mecanismelor cu came si bare C A I d i
Informatie la Titlu: Teza de doctorat am p u € af §a re
e o a rezultatelor
ecanismelor cucame 5 baro” Autor: Zabava, Eugen-Sever
Tip Document: Teza de doctorat
wmnm, Editura: Universitatea "Politehnica” din Timisoara
An de aparitie: 2009
s Limba de redactare: rum
02 Titlu:
g Contributii la elaborarea unei metode unitare de sintezd a mecanismelor
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- dupa modul de cautare avansata:
1. dupa tipul documentului (se selecteazad)
2. dupa subdomeniul stiintei mecanismelor (se selecteaza).

Rezultatele interogarii se vor afisa in cdmpul de afisare a rezultatelor aliniate
la stanga in ordine alfabeticd cu imaginea copertii lucrarii si descrierea bibliografica
a acesteia. Numarul de rezultate ale interogarii sunt indicate in subsolul cdmpului de
interogare si sunt ordonate pe mai multe pagini, fiecare pagina, daca este cazul,
contindnd cate 10 rezultate (vezi fig. 6.21). Interfata permite navigarea intre
paginile afisate.

Odata gasita lucrarea cautata, se poate selecta si fisierul atasat in extensie
pdf-searchable, pentru accesul online.

Interfata specifica Bibliotecii Digitale Demonstrative de Mecanisme permite
conexiunea cu interfata uTezaurului Multilingv Ilustrat de Mecanisme.

Pentru generarea interfetei de interogare a bazei a Bibliotecii Digitale
Demonstrative de Mecanisme a fost utilizat limbajul de programare PHP si s-au
programat trei fisiere: config.php (identic cu 5.3.1), index.php si detail.php.
Interfata Bibliotecii Digitale Demonstrative de Mecanisme poate fi accesata la adresa
http://localhost/bdm/.

6.5.1 Descrierea fisierului index.php

Fisierul de afisare a rezultatelor obtinute in urma interogarii bazei de date
"descriere bibliografica”. Se prezinta sub forma unor combinatii de sintaxe php, html
si alte tipuri de script. Contine atat partea de interogari si prelucrare a rezultatelor
cat si partea de constructie a structurii paginii de afisare si codul necesar pentru
cazurile de afisare a rezultatelor pe mai multe pagini. In continuare se descriu
pasajele programului index.php:

1. se include fisierul de configurare care realizeaza conectarea la baza de
date.

d»z<?
include("config.inc.php"); // fisier de configurare

2. se verifica asemanarea sirului de cautare dupa cuvant cheie cu unul
dintre termenii memorati in campurile DES, LE, LG sau LF. Deasemenea in cazul
selectarii criteriului de cautare dupa titlul lucrarii ,TL” se verifica asemanarea sirului
cu campul ,Titlu” din tabelul bazei de date "descriere bibliografica”.

$_GET["ta"]=urldecode($_GET["ta"]);
$_GET["td"]=urldecode($_GET["td"]);
$_GET["vg"]=urldecode($_GET["vg"]);
$_GET["up"]=urldecode($_GET["up"]);
$_GET["SearchString"]=urldecode($_GET["SearchString"]);
$_GET["SearchString"]=trim($_GET["SearchString"]);

if(isset($_GET["SearchString"]) && 'empty($_GET["SearchString"]) )<
$ctl2=1;
if($_GET["crit"]=="cc"){
$extrasql=" ( DES LIKE '%".$_GET["SearchString"]."%"' OR
LE LIKE '%".$_GET["SearchString"]."%' OR
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LG LIKE '%".$_GET["SearchString"]."%"' OR
LF LIKE '%".$_GET["SearchString"]."%'
/*OR
LE LIKE '%".$_GET["SearchString"]."%' OR
LG LIKE '%".$_GET["SearchString"]."%"' OR
LF LIKE '%".$_GET["SearchString"]."%'NE LIKE
'%".$_GET["SearchString"]."%"*/
¥
if($_GET["crit"]=="tI"){
$extrasql=""descriere bibliograficAf" .Titlu LIKE
'%".$_GET["SearchString"]."%" ";

b

3. se verifica daca sirul de cautare este compus din mai multi termeni.
$ctl=1;
$Sq|_0=llll;

foreach($_GET as $name=>$value){
if($name!="page' && $name!="SearchString" && $name!="go" &&
$name!="crit" ){
if($ctll=1 || $cti2==1 ){ $and="AND ";}
if(lempty($value)){ $sql_o.=%$and.strtoupper($name)."="".$value."" ";
$ctl++; $ctliz=2; }
b

3

4. secventa de interogare dinamica combinata a bazei de date MySQL, unde
in functie de variabilele de tip GET (date din campurile de cdutare) se va realiza
interogarea dinamica a tabelelor bazelor de date descriere-bibliografica,
indexare_mecanisme si legatura_db_tezaur.

if($ctl2==1 || $ctl2==2){ $where=" WHERE ";}

$Limit = $resultsperpage;

$page=$_GET["page"];

$SearchString=$_GET["SearchString"];

$page=$_GET["page"];

If($page == "") $page=1; )

$que="SELECT * FROM " descriere bibliograficAf"

LEFT JOIN legatura db_tezaur® ON " descriere bibliograficAf ' .IDDB="legatura
db_tezaur® .IDDB

LEFT JOIN ‘indexare_mecanisme’ ON 'legatura

db_tezaur’ .id_tezaur=indexare_mecanisme.id

".$where." ".$extrasql.$sqgl_o." GROUP BY Titlu ORDER BY Titlu ASC ";
$res=mysql_db_query($db_name, $que, $server);
$NumberOfResults=mysqgl_num_rows($res);
$NumberOfPages=ceil($NumberOfResults/$Limit);

$sql_all_articles="SELECT * FROM "descriere bibliograficAf"

LEFT JOIN legatura db_tezaur® ON " descriere bibliograficAf ' .IDDB="legatura
db_tezaur® .IDDB
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LEFT JOIN ‘indexare_mecanisme’ ON 'legatura

db_tezaur’ .id_tezaur=indexare_mecanisme.id

".$where." ".$extrasql.$sqgl_o." GROUP BY Titlu ORDER BY Titlu ASC LIMIT " .
($page-1)*$Limit . ", $Limit ";

//echo $sql_all_articles;

$result_all_articles=mysql_db_query($db_name, $sql_all_articles,$server);
$rows=mysql_num_rows($result_all_articles);
if($page>2){$start=$page-2;}else{$start=1;}

if($page+2 <= $NumberOfPages){$end=$page+2;}else{ $end=$NumberOfPages;}

5. se realizeaza navigarea si afisarea intre paginile cu rezultate.

I DT 010011111111111111111111111111
I

if($_GET["ta"]){ $x1="&ta=".urlencode($_GET["ta"]); }

if($_GET["tg"]){ $x2="&tg=".urlencode($_GET["tg"]); }

if($_GET["vg"]){ $x3="&vg=".urlencode($_GET["vg"]); }

if($_GET["up"]){ $x4="&up=".urlencode($_GET["up"]); }

$Nav="";

If($NumberOfPages > 1) {

If($page '= 1){$Nav_first= "<A class='nlinkpag'
HREF=\"?loc=".$_GET["loc"]."&SearchString=" .urlencode($SearchString)
$x1.$x2.$x3.$x4. "\"><img src=\"/app_pics/arrow_left_gr.gif\" border=\"0\"
title=\"First page\" width=\"13\" height=\"13\"></A>" ;}

If($page > 1) {

$Nav_back = "<A class='nlinkpag' HREF=\"?page="". ($page-1) . "&SearchString="
.urlencode($SearchString) .$x1.$x2.$x3.$x4. "\"><img
src=\"/app_pics/arrow_left.gif\" border=\"0\" title=\"Previous page\" width=\"13\"
height=\"13\"></A>";

$Nav_backl = "<A class='nlinkpag' HREF=\"?page="". ($page-1) .
"&SearchString=" .urlencode($SearchString) .$x1.$x2.$x3.$x4. "\"><img
src=\"/app_pics/arrow_left_gr.gif\" border=\"0\" title=\"Previous page\"
width=\"13\" height=\"13\"></A>";

>

For($i = $start ; $i <= $end ; $i++) {

If($i == $page) {

$Nav_all.= "<B> &nbsp;[$i]</B>";

}ElIse{

$Nav_all .=" &nbsp;<A class='nlinkb' HREF=\"?page=" . $i . "&SearchString="
.urlencode($SearchString) .$x1.$x2.$x3.$x4. "\"><span
class=\"style4\">[$i]</span></A>";

b

b

If($page < $NumberOfPages) {

$Nav_next= "<A class='nlinkpag' HREF=\"?page="". ($page+1) . "&SearchString="
.urlencode($SearchString) .$x1.$x2.$x3.$x4. "\"><img
src=\"/app_pics/arrow_right.gif\" border=\"0\" title=\"Previous page\"
width=\"13\" height=\"13\"></A>";

$Nav_nextl= "<A class='nlinkpag' HREF=\"?page="". ($page+1) .
"&SearchString=" .urlencode($SearchString) .$x1.$x2.$x3.$x4. "\"><img
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src=\"/app_pics/arrow_right_gr.gif\" border=\"0\" title=\"Previous page\"
width=\"13\" height=\"13\"></A>";

b

If($page '= $NumberOfPages){$Nav_last= "<A class="'nlinkpag'
HREF=\"?page=".$NumberOfPages."&SearchString=" .urlencode($SearchString)
$x1.$x2.$x3.$x4. "\"><img src=\"/app_pics/arrow_right_gr.gif\" border=\"0\"
title=\"Last page\" width=\"13\" height=\"13\"> </A>" ; }

b

T 1111110711 1117111177111111711111711111117111111711111177
I

?>
6. se construieste structura paginii de afisare a rezultatelor.

<html>

<head>

<meta http-equiv="Content-Type" content="text/html; charset=utf-8" />
<title>BDM</title>

<link href="styles.css" rel="stylesheet" type="text/css" />

<script>

var over="#f2f2f2';

var set="#D8D3B1';

function change3(theRow,normal)

{
theCells = theRow.getElementsByTagName('td');
var rowCellsCnt = theCells.length;
for (var ¢ = 0; c < rowCellsCnt; c++) {
theCells[c].style.backgroundColor = over;
}

b

function change2(theRow,normal)
{
theCells = theRow.getElementsByTagName('td");
var rowCellsCnt = theCells.length;
for (var c = 0; c < rowCellsCnt; c++) {
theCells[c].style.backgroundColor = normal;
¥

b

</script>

<style type="text/css">

<l--

.style4 {ccolor: #828383;
font-size: 12px;}

.style3 { color: #4c4e4e;
font-size: 13px;

b

.style5 {font-size: 36px}

.style7 {
font-size: 16px;
text-decoration: none;
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.style8 {
font-size: 20px;
font-weight: bold;
b
-->
</style>
</head>

<body leftmargin="0" topmargin="0" rightmargin="0" bottommargin="0"
marginwidth="0" marginheight="0">

<table width="100%" border="0" cellspacing="0" cellpadding="0"
class="tabel_simplu">

<tr>
<td>&nbsp; </td>
<td align="center" class="titlu">&nbsp; </td>
<td>&nbsp; </td>

</tr>

<tr>

<td width="10">&nbsp; </td>

<td align="center" class="titlu style5">Biblioteca DigitalAf de Mecanisme</td>

<td width="10">&nbsp; </td>
</tr>
<tr>
<td>&nbsp;</td>
<td>&nbsp;</td>
<td>&nbsp; </td>
</tr>
<tr>
<td>&nbsp;</td>
<td>&nbsp; </td>
<td>&nbsp;</td>
</tr>
<tr>
<td >&nbsp;</td>
<td align="right" background="/app_pics/ag.gif">&nbsp; </td>
<td >&nbsp;</td>
</tr>
<tr>
<td>&nbsp;</td>
<td align="right" bgcolor="#f2f2f2"><form name="form1" method="get"
action="">
<table width="100%" border="0" cellspacing="0" cellpadding="0"
class="tabel_simplu">
<tr>
<td>&nbsp; </td>

<td><table width="100%" border="0" cellspacing="0" cellpadding="0">

<tr>
<td width="620"><span class="style7">CAfutare dupAf: </span>
<input onChange="this.form.submit();" type="radio" name="crit"
id="crit" value="cc" <? if($_GET["crit"]=="cc' || I1$_GET["crit"]){ echo
checked;}?>>
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<span class="style7">CuvA"“nt
cheie</span>&nbsp;&nbsp;&nbsp;&nbsp;&nbsp;
<input onChange="this.form.submit();" type="radio" name="crit"
id="crit" value="tl" <? if($_GET["crit"]=="tl"){ echo checked;}?>>
<span class="style7"> Titlul lucrAfrii</span></td>
<td align="right" class="style7"><a href="../">Microtezaur Multilingv
Ilustrat - Mecanisme</a></td>
</tr>
</table></td>
<td>&nbsp;</td>
</tr>
<tr>
<td width="10" height="40">&nbsp; </td>
<td valign="top"><input nhame="SearchString" type="text"
class="formular22" id="SearchString" size="50" value="<? echo
$_GET["SearchString"]; ?>">
<input type="submit" name="go" id="go" value="Cauta"
class="butt22"></td>
<td width="10">&nbsp; </td>
</tr>
<tr>
<td>&nbsp;</td>
<td>&nbsp; </td>
<td>&nbsp;</td>
</tr>
<tr>
<td>&nbsp;</td>
<td><table width="100%" border="0" cellspacing="0" cellpadding="0">
<tr>
<td class="style7" width="170">CAfutare simplAf:</td>
<td align="right" width="270">&nbsp; </td>
<td align="right" width="180">&nbsp; </td>
<td align="left" width="200" class="style7">CAfutare avansatAf:</td>
<td align="right" width="270">&nbsp; </td>
<td align="right">&nbsp; </td>
</tr>
<tr>
<td height="24" class="style8">Autor: </td>
<td align="right"><select onChange="this.form.submit();" name="Autor"
id="Autor" class="formular16">
<option value="0">--toate--</option>

7. se emite si se prelucreaza rezultatul interogarii combinate a bazei de date
dupa ,AUTOR” in interiorul cdmpului de tip selectare (cu ordonare ascendentd a
rezultatelor). Concomitent sunt redimensionate celelalte campuri de selectare in
functie de combinatiile neexcluse.

<?
$sql_ta="SELECT Autor FROM "descriere bibliograficAf"
WHERE Autor!="
AND IDDB IN (
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SELECT " descriere bibliograficAf" .IDDB FROM " descriere
bibliograficAf"
LEFT JOIN "legatura db_tezaur® ON " descriere bibliograficAf ' .IDDB="legatura
db_tezaur® .IDDB
LEFT JOIN indexare_mecanisme" ON 'legatura
db_tezaur’ .id_tezaur=indexare_mecanisme.id
".$where." ".$extrasql.$sql_o."
)
GROUP BY Autor ORDER BY Autor ASC";
$res_sql_ta=mysql_db_query($db_name, $sql_ta, $server);
$num_ta=mysqgl_num_rows($res_sql_ta);
for($r=0;$r<$num_ta;$r++)<{
echo "<option ";
if($_GET["Autor"]==mysql_result($res_sql_ta,$r)){echo " selected ";}

echo "
value="".mysql_result($res_sql_ta,$r)." >".mysql_result($res_sql_ta,$r)."</option>
b
?>

8. se emite si se prelucreaza rezultatul interogarii combinate a bazei de date
dupa ,Indexare forma” fin interiorul campului de tip selectare (cu ordonare
ascendentd a rezultatelor). Concomitent sunt redimensionate celelalte campuri de
selectare in functie de combinatiile neexcluse.

</select></td>
<td align="right">&nbsp; </td>
<td align="left" class="style8">Tip document: </td>
<td align="right"><select onChange="this.form.submit();"
name="Indexare_forma" id="Indexare_forma" class="formular16">
<option value="0">--toate--</option>
<?
$sql_ta="SELECT "Indexare_forma® FROM " descriere
bibliograficAf"
WHERE
Indexare_forma!=""
AND IDDB IN (
SELECT " descriere bibliograficAf ' .IDDB FROM " descriere
bibliograficAf"
LEFT JOIN legatura db_tezaur' ON " descriere bibliograficAf" .IDDB="legatura
db_tezaur' .IDDB
LEFT JOIN "indexare_mecanisme" ON 'legatura
db_tezaur’ .id_tezaur=indexare_mecanisme.id
".$where." ".$extrasql.$sql_o."
)
GROUP BY Indexare_forma ORDER BY Indexare_forma ASC";
$res_sql_ta=mysql_db_query($db_name, $sql_ta, $server);
$num_ta=mysql_num_rows($res_sql_ta);
for($r=0;$r<$num_ta;$r++){
echo "<option ";
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if($_GET["Indexare_forma"]==mysql_result($res_sql_ta,$r)){echo " selected ";}

echo "
value="".mysql_result($res_sql_ta,$r)." >".mysql_result($res_sql_ta,$r)."</option>
b
?>

9. se emite si se prelucreaza rezultatul interogarii combinate a bazei de date
dupa ,Editura” in interiorul cdmpului de tip selectare (cu ordonare ascendentd a
rezultatelor). Concomitent sunt redimensionate celelalte cdmpuri de selectare in
functie de combinatile neexcluse.

</select></td>
<td align="right">&nbsp; </td>
</tr>
<tr>
<td class="style8" height="24" >Editura: </td>
<td align="right"> <select onChange="this.form.submit();" name="EditurAf"
id="EditurAf" class="formular16">
<option value="0">--toate--</option>
<?
$sql_ta="SELECT 'EditurAf' FROM " descriere
bibliograficAf* WHERE
EditurAf ="
AND IDDB IN (
SELECT " descriere bibliograficAf" .IDDB FROM " descriere
bibliograficAf"
LEFT JOIN legatura db_tezaur® ON " descriere bibliograficAf ' .IDDB="legatura
db_tezaur® .IDDB
LEFT JOIN ‘indexare_mecanisme’ ON 'legatura
db_tezaur’ .id_tezaur=indexare_mecanisme.id
".$where." ".$extrasql.$sql_o."
)
GROUP BY 'EditurAf* ORDER BY "EditurAf" ASC";
$res_sql_ta=mysql_db_query($db_name, $sql_ta, $server);
$num_ta=mysqgl_num_rows($res_sql_ta);
for($r=0;$r<$num_ta;$r++){

) echo "<option ";
if($_GET["EditurAf"]==mysql_result($res_sql_ta,$r)){echo " selected ";}

echo "
value="".mysql_result($res_sql_ta,$r)."">".mysql_result($res_sql_ta,$r)."</option>
b
?>

10. Se emite si se prelucreaza rezultatul interogarii combinate a bazei de
date dupa ,Subdomeniu” (TG) in interiorul campului de tip selectare (cu ordonare
ascendenta a rezultatelor). Concomitent sunt redimensionate celelalte cdmpuri de
selectare in functie de combinatiile neexcluse.
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</select></td>
<td align="right">&nbsp; </td>
<td align="left" class="style8">Subdomeniu: </td>
<td align="right"><select onChange="this.form.submit();" name="TG" id="TG"
class="formular16">
<option value="0">--toate--</option>
<?
$sql_ta="SELECT TG FROM 'indexare_mecanisme"
WHERE indexare_mecanisme.TG!=""
AND indexare_mecanisme.id IN (
SELECT " descriere bibliograficAf" .IDDB FROM " descriere
bibliograficAf"
LEFT JOIN legatura db_tezaur® ON " descriere bibliograficAf ' .IDDB="legatura
db_tezaur' .IDDB
LEFT JOIN ‘indexare_mecanisme’ ON 'legatura
db_tezaur’ .id_tezaur=indexare_mecanisme.id
".$wherexx." ".$extrasqlxx.$sql_oxx."

)

GROUP BY ‘indexare_mecanisme .TG ORDER BY
‘indexare_mecanisme’.TG ASC";

$res_sql_ta=mysql_db_query($db_name, $sql_ta, $server);

$num_ta=mysql_num_rows($res_sql_ta);

for($r=0;$r<$num_ta;$r++){

echo "<option ";

if($_GET["TG"]==mysql_result($res_sql_ta,$r)){echo " selected ";}

echo "
value="".mysql_result($res_sql_ta,$r)." >".mysql_result($res_sql_ta,$r)."</option>
b
?>

11. se emite si se prelucreaza rezultatul interogarii combinate a bazei de
date dupa ,Anul de aparitie” in interiorul cdmpului de tip selectare (cu ordonare
ascendentd a rezultatelor). Concomitent sunt redimensionate celelalte campuri de
selectare in functie de combinatiile neexcluse.

</select></td>
<td align="right">&nbsp; </td>
</tr>
<tr>
<td class="style8" height="24" nowrap >An de aparilLtie: </td>
<td align="right"><select onChange="this.form.submit();" name="An" id="An"
class="formular16">
<option value="0">--toate--</option>
<?
$sql_ta="SELECT An FROM " descriere bibliograficAf"
WHERE
An!="
AND IDDB IN (
SELECT " descriere bibliograficAf" .IDDB FROM " descriere
bibliograficAf"
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LEFT JOIN legatura db_tezaur® ON " descriere bibliograficAf ' .IDDB="legatura
db_tezaur® .IDDB

LEFT JOIN ‘indexare_mecanisme’ ON 'legatura

db_tezaur’ .id_tezaur=indexare_mecanisme.id

".$where." ".$extrasql.$sql_o."

)
GROUP BY An ORDER BY An ASC";
$res_sql_ta=mysql_db_query($db_name, $sql_ta, $server);
$num_ta=mysqgl_num_rows($res_sql_ta);
for($r=0;$r<$num_ta;$r++){
echo "<option ";
if($_GET["An"]==mysql_result($res_sql_ta,$r)){echo " selected ";}

echo "
value="".mysql_result($res_sql_ta,$r)."">".mysql_result($res_sql_ta,$r)."</option>
b
?>

12, se defineste codul HTML pentru paginia web

</select></td>
<td align="right">&nbsp; </td>
<td align="right">&nbsp; </td>
<td align="right">&nbsp; </td>
<td align="right">&nbsp; </td>
</tr>
</table>
<br>
<span class="butt22"><a class="nlinka" href="index.php"><font
color="#FFFFFF">&nbsp;Anulare Filtru&nbsp;</font></a></span>
<br></td>
<td>&nbsp;</td>
</tr>
</table>
</form>
</td>
<td>&nbsp; </td>
</tr>
<tr>
<td>&nbsp; </td>
<td align="right"> <table width="100%" border="0" cellspacing="0"
cellpadding="0">
<tr>
<td bgcolor="#eaeaea">&nbsp; </td>
<td bgcolor="#eaeaea" width="140"><table width="100%" cellspacing="0"
cellpadding="0">
<tr>
<td align="left">&nbsp; </td>
<td align="center">&nbsp; </td>
<td align="right">&nbsp; </td>
</tr>
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<tr>
<td align="left" width="25">&nbsp;<? echo $Nav_back?></td>
<td align="center"><span class="style3">PAGINA
<? if($NumberOfPages==0){$NumberOfPages=1;} echo
$page."/".$NumberOfPages?>
</span></td>
<td align="right" width="25"><? echo $Nav_next?>&nbsp;</td>
</tr>
</table></td>
</tr>
</table></td>
<td>&nbsp; </td>
</tr>
<tr>
<td>&nbsp;</td>
<td align="right">Au fost gasite <strong><? echo
$NumberOfResults;?></strong> rezultate.</td>
<td>&nbsp; </td>
</tr>
<tr>
<td>&nbsp; </td>
<td>&nbsp;</td>
<td>&nbsp; </td>
</tr>
<tr>
<td>&nbsp; </td>
<td><table width="100%" border="0" cellspacing="0" cellpadding="0"
class="cap_tabel">
<tr>
<td width="38">&nbsp; </td>
<td width="405">&nbsp; </td>
<td width="179">&nbsp; </td>
<td width="561" align="right">&nbsp; </td>
</tr>
</table>

13. in cazul in care cdutarea nu a returnat nici un rezultat se afiseaza acest
lucru si se reseteaza contorul de pagini de afisat.

<?
if($rows==0){echo "<br><br><br><strong>Nu a fost gasit nici un
rezultat!</strong><br><br>";}

14. secventa de program care permite descarcarea fisierului corespunzator
atasat si care se gaseste dupa adresa definita in baza de date.

for($n=0;$n<$rows; $n++)<{

$nn=$n+1;

$nn=(($page*$Limit)+$nn)-$Limit;

if($nn<10){$nn="0".$nn;}
if($bgcolor=="#DADADA"){$bgcolor="#eaeaea"; }else{$bgcolor="#DADADA";}
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?>
<a target="_blank" href='carti/<? echo
mysql_result($result_all_articles,$n,"Document");?>" class="style7">

15. afisarea fiecarui rezultat al cautarii intr-un format predefinit cu
campurile specifice definite in baza de date.

<table width="100%" border="0" cellspacing="0" cellpadding="0"
class="tabel_simplu" >
<tr style="cursor:pointer" >
<td bgcolor="<? echo $bgcolor;?>" height="15" valign="top"
class="subtitlul"></td>
<td bgcolor="<? echo $bgcolor;?>" valign="top" ></td>
<td valign="bottom" bgcolor="<? echo $bgcolor;?>"></td>
<td bgcolor="<? echo $bgcolor;?>" valign="bottom"></td>
</tr>
<tr style="cursor:pointer" onMouseOver="change3(this,'#888888")"
onMouseOut="change2(this,'<? echo $bgcolor;?>")">
<td bgcolor="<? echo $bgcolor;?>" width="38" height="200" valign="top"
class="subtitlul"><? echo $nn;?>.</td>
<td bgcolor="<? echo $bgcolor;?>" width="210" valign="middle" >
<?
echo '<img style="border:solid; border-width:1px"
src="thumb_maker.php?size=200&picture_src=coperta/'.mysql_result($result_all_a
rticles,$n,"CopertAf").'&type=2" >';
?></td>
<td width="70" valign="bottom" bgcolor="<? echo
$bgcolor;?>">&nbsp; </td>
<td bgcolor="<? echo $bgcolor;?>" valign="top"><table width="100%"
border="0" cellspacing="0" cellpadding="0">

<tr>
<td colspan="2">Titlu:</td>
</tr>
<tr>
<td height="35" colspan="2" valign="top" class="style7"><span
class="subtitlu"><? echo
mysql_result($result_all_articles,$n,"Titlu");?></span></td>
</tr>
<tr>
<td width="170">Informatie la Titlu:</td>
<td><strong><? echo
mysql_result($result_all_articles,$n,"Info_titlu");?></strong></td>
</tr>
<tr>
<td>&nbsp;</td>
<td>&nbsp; </td>
</tr>
<tr>
<td>Autor:</td>
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<td><strong><? echo
mysql_result($result_all_articles,$n,"AUTOR");?></strong></td>
</tr>
<tr>
<td>Tip Document: </td>
<td><strong><? echo
mysql_result($result_all_articles,$n,"Indexare_forma");?></strong></td>
</tr>
<tr>
<td>Editura: </td>
<td><strong><? echo
mysql_result($result_all_articles,$n,"EditurAf");?></strong></td>
</tr>
<tr>
<td>An de aparitie: </td>
<td><strong><? echo
mysql_result($result_all_articles,$n,"An");?></strong></td>
</tr>
<tr>
<td>Limba de redactare: </td>
<td><strong><? echo
mysql_result($result_all_articles,$n,"Limba");?></strong></td>
</tr>
</table></td>
</tr>
<tr style="cursor:pointer" >
<td bgcolor="<? echo $bgcolor;?>" height="15" valign="top"
class="subtitlul"></td>
<td bgcolor="<? echo $bgcolor;?>" valign="top" ></td>
<td valign="bottom" bgcolor="<? echo $bgcolor;?>"></td>
<td bgcolor="<? echo $bgcolor;?>" valign="bottom"></td>
</tr>
<tr>
<td height="2"></td>
<td ></td>
<td ></td>
<td ></td>
</tr>
</table></a>
<br> <? ;} ?></td>

16. se finalizeaza structura si formatul de afisare a rezultatelor in pagina.

<td>&nbsp; </td>
</tr>
<tr>
<td>&nbsp; </td>
<td>&nbsp;</td>
<td>&nbsp; </td>
</tr>
<tr>
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<td>&nbsp;</td>
<td bgcolor="#f2f2f2"><table width="100%" cellspacing="0" cellpadding="0"
class="table_simple">
<tr>
<td width="18" align="right" height="25" valign="middle"><? //echo
$Nav_first?>
<? echo $Nav_back1?></td>
<td align="center"><span class="style4"><? Echo "&nbsp;".$Ing_page." ".
$page ."/".$NumberOfPages."&nbsp;&nbsp;&nbsp;"; echo
$Nav_all?></span></td>
<td width="18" align="Ileft" valign="middle"><? echo $Nav_next1?>
<? // echo $Nav_last?></td>
</tr>
</table></td>
<td>&nbsp;</td>
</tr>
<tr>
<td>&nbsp;</td>
<td>&nbsp; </td>
<td>&nbsp;</td>
</tr>
<tr>
<td>&nbsp; </td>
<td>&nbsp;</td>
<td>&nbsp;</td>
</tr>
<tr>
<td>&nbsp; </td>
<td>&nbsp;</td>
<td>&nbsp; </td>
</tr>
</table>
</body>
</html>

6.5.2 Descrierea fisierului detail.php

Fisierul permite afisarea detalilor despre o lucrare din baza de date
“descriere bibliografica”. In continuare se descriu pasajele programului detail.php:

1. se include fisierul de configurare

<?
include("config.inc.php"); // fisier de configurare

2. interogarea bazei de date pentru a incdrca toate campurile elementului
curent din baza de date

//interogare baza de date pentru a incarca toate datele elementului curent
$sql_detail="SELECT * FROM "indexare_mecanisme"® WHERE id="".$_GET["id"]."" ";
$result_sql_detail=mysqgl_db_query($db_name,$sql_detail,$server);
$detail_data=mysql_fetch_array($result_sql_detail);
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3. Secventa de conectare dinamica dintre ferestrele tezaurului si a bibliotecii
digitale, cu memorarea denumirii descriptorului “DES” in campul de cautare a

bibliotecii digitale de mecanisme.

?> <html>

<head>

<meta http-equiv="Content-Type" content="text/html; charset=utf-8" />
<title>Detaliu</title>

<link href="styles.css" rel="stylesheet" type="text/css" />

<style type="text/css">

<l--

.style5 {font-size: 16px}

-->

</style>

</head>

<body leftmargin="0" topmargin="0" rightmargin="0" bottommargin="0"
marginwidth="0" marginheight="0">

<table width="100%" height="100%" border="0" cellspacing="0" cellpadding="0"

class="tabel_simplu">

<tr>
<td>&nbsp; </td>
<td align="center" class="titlu" height="20">&nbsp; </td>
<td>&nbsp; </td>

</tr>

<tr>

<td width="10">&nbsp; </td>
<td align="center" class="titlu" height="20"><? echo
$detail_data["DES"]?></td>
<td width="10">&nbsp; </td>
</tr>
<tr>
<td height="45">&nbsp; </td>
<td valign="bottom" class="style5">&nbsp; <img src="app_pics/enl.gif"
width="15" height="10"> <strong><? echo $detail_data["LE"]?></strong>
&nbsp;&nbsp; |&nbsp; <img src="app_pics/del.gif" width="15" height="10">

<strong><? echo $detail_data["LG"]?> </strong> &nbsp;&nbsp;|&nbsp; <img

src="app_pics/frl.gif" width="15" height="10"><strong> <? echo
$detail_data["LF"]?></strong></td>
<td>&nbsp; </td>
</tr>
<tr>
<td height="15">&nbsp; </td>
<td align="right"><a class="nlinkb" href="index.php?<?
if($_GET["ta"]){ echo "&ta=".$_GET["ta"];}
if($_GET["tg"]){ echo "&tg=".$_GET["tg"];}
if($_GET["vg"]){ echo "&vg=".$_GET["vg"];}
if($_GET["up"]){ echo "&up=".$_GET["up"];}

if($_GET["page"]){ echo "&page=".$_GET["page"];}

if($_GET["SearchString"]){ echo "&SearchString=".$_GET["SearchString"]; }

?>">Inapoi</a></td>
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<td>&nbsp;</td>
</tr>
<tr>
<td height="15">&nbsp; </td>
<td background="/app_pics/ag.gif">&nbsp; </td>
<td >&nbsp;</td>
</tr>
<tr>
<td height="15">&nbsp; </td>
<td align="left" bgcolor="#f2f2f2"><table width="100%" border="0"
cellspacing="0" cellpadding="0">
<tr>
<td width="10">&nbsp; </td>
<td></td>
<td width="10">&nbsp; </td>
</tr>
</table></td>
<td>&nbsp;</td>
</tr>
<tr>
<td height="15">&nbsp; </td>
<td align="left" bgcolor="#f2f2f2"><table width="100%" border="0"
cellspacing="0" cellpadding="0" class="tabel_simplu">
<tr>
<td width="10">&nbsp; </td>
<td><table width="100%" border="0" cellspacing="0" cellpadding="0">
<tr>
<td><span class="tabel_simplu"><br>
</span><span class="style5">Nota explicativa: </span><span
class="tabel_simplu"><br>
</span><br>
<strong><? echo $detail_data["NE"]?></strong><br>
<br></td>
<td width="350" align="right" valign="top" class="style5"><br>
<a href="bdm/index.php?crit=cc&SearchString=<? echo
$detail_data["DES"];?>&go=Cauta&Autor=0&Autor2=0&Editur%C4°%83=0&Autor3
=0&An=0">Cautare in Biblioteca Digitala de Mecanisme</a> </td>

4. incarcarea dinamica a imaginii in format GIF cu redimensionare
automata, utilizdnd programul thumb_maker.php

</tr>
</table>
<br>
<? if(lempty($detail_data["VG"])){?>
&nbsp; <span class="style5">Vedeta generica: </span> <span
class="style5"><strong><? echo $detail_data["VG"]?></strong></span><br><?
}?><? if(lempty($detail_data["TG"])){?>
&nbsp; <span class="style5">Termen generic:</span> <span
class="style5"><strong><? echo $detail_data["TG"]?></strong></span><br><?
}?><? if(lempty($detail_data["TA"])){?>
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&nbsp; <span class="style5">Termen Asociat: </span> <span
class="style5"><strong><? echo $detail_data["TA"]?></strong></span><br><?
}?><? if(lempty($detail_data["UP"])){?>

&nbsp; <span class="style5">Non-descriptor: </span> <span
class="style5"><strong><? echo $detail_data["UP"]?></strong></span><br><?
37>

</td>

<td width="10">&nbsp; </td>
</tr>
</table></td>
<td>&nbsp; </td>
</tr>
<tr>
<td height="60">&nbsp; </td>
<td align="center" bgcolor="#f2f2f2">&nbsp; </td>
<td>&nbsp; </td>
</tr>
<tr>
<td>&nbsp; </td>
<td align="left" bgcolor="#f2f2f2"><?

echo '<img style="border:solid; border-width:1px"
src="thumb_maker.php?size=200&picture_src=img/".
$detail_data["file_path"].'&type=1" >';

5. se defineste codul HTML pentru paginia web

?></td>
<td>&nbsp; </td>
</tr>
<tr>
<td height="15">&nbsp; </td>
<td align="right" bgcolor="#f2f2f2" height="222"></td>
<td>&nbsp;</td>
</tr>
<tr>
<td height="15">&nbsp; </td>
<td>&nbsp;</td>
<td>&nbsp; </td>
</tr>
</table>
</body>
</html>

6.6 Resursele informationale si tehnologiile de digitizare

a acestora

Biblioteca in general contine documente al caror continut se refera la
informatii din toate domeniile stiintei si tehnicii. O biblioteca specializata este o
biblioteca specifica pe un anumit domeniu, de exemplu pentru domeniul tehnic
exista tipul de biblioteca tehnica. O biblioteca super specializata in cadrul bibliotecii
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tehnice este biblioteca din domeniul de Mecanisme. In fig. 6.22 sunt redate
schematic resursele informationale din domeniul de Stiintei Mecanismelor®®,
J5

SR Il

TN
LI LIt B

Fig.6.22 Resurse informationale

Biblioteca digitala poate fi considerata ca fiind un sistem informatic ce
administreaza o colectie de resurse informationale digitale, in vederea prezervarii pe
termen lung si de a le pune la dispozitia utilizatorilor sai cu ajutorul unor mecanisme
specifice ce pot facilita regasirea, navigarea si accesul.

Misiunea bibliotecii digitale este de a pune la dispozitia utilizatorilor un
numar cat mai mare de resurse informationale precum si eficientizarea accesului la
acestea. Biblioteca digitala trebuie sa aiba 3 directii de orientare:

e accesibilitate online;

o digitizarea colectiilor traditionale;

e conservarea si stocarea acestora.
Resursele digitale pot fi clasificate dupa urmatoarele criterii:
1. dupa tipul documentului:

* e-books;

+ e-journals;

+ e-photos;

+ e-archives.
2. dupa domeniu: colectii digitale tematice.
3. dupa dreptul de autor:

+  colectii cu acces liber;

» colectii cu acces deschis;

“8 Brix, T., Doring, U., Corves, B., Modler, K. H., DMG-Lib: the DigitalMechanism and Gear
Library - Project. Proceedings of the 12th World, Congress in Mechanism and Machine Science,
IFToMM 2007, June 18-21, 2007, Besancon, France.
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» colectii cu acces restrictionat.
4. dupa modul de organizare:
« colectii federative (care reunesc mai multe subcolectii);
« colectii independente.
5. dupa localizare:
» colectii distribuite;
* colectii centralizate.
Procesul de digitizare presupune parcurgerea urmatoarelor etape (vezi

fig.6.23):

- identificarea resurselor informationale;

- scanarea informatiei;

- prelucrarea digitala a informatiei scanate;
- obtinerea informatiei grafice;

- prelucrarea imaginii;

- obtinerea informatiei de tip metadata.

Informatie grafica

Prelucrarea
imaginii
Informatie de
tip metadata

Fig. 6.23 Digitizarea unei resurse informationale Exemplu: carte de specialitate
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Schema bloc a unei biblioteci digitale este prezentatd in fig.6.24*°, aceasta
contine urmatorul flux al informatiilor de la sursa de informare neprelucrata la
utilizator:

- surse de informare;
- informatii digitizate;
- informatii prelucrate;
- metadate;
- banca de date neprelucrate;
- banca de date online;
- management informational;
- portal;
utilizator.

Metadate

Inregistrare

identificare,

dreptul de autor,
achizitie Descrierea procesului Banca
Digiti de digitizare de
igitizare date
nepre-
ucrate
Statut-Metadate
Prelucrare
Statut-Metadate
Imbogatire

Fig.6.24 Schema bloc a unei biblioteci digitale

Management
informational

Vizualizare Intrebari
a ; specifice
informatiilor

Interactiune l I

Utilizator

vl

<=

I

Dupa ce a fost realizatd baza de date cu titlurile publicatiilor ale cadrelor
didactice din UPT in domeniul de Stiintei Mecanismelor s-a trecut la digitizarea
acestor titluri folosindu-se o linie de digitizare proprie, programul de curatire Scan
Tailor a documentelor scanate precum si ocerizarea documentelor scanate cu
ajutorul programului Abbyy Fine Reader, iar in final la salvarea acestor documente
in format pdf-searchable.

Inainte de a digitiza o anumita publicatie trebuie tinut cont de legislatia in
vigoare:

e Legislatia in vigoare;

e Leg. 8/96 privind dreptul de autor si drepturile conexe ;

4 Brix, T. ; Doring, U. ; Corves, B. Modler, K. H. DMG-Lib: the DigitalMechanism and Gear
Library - Project. Proceedings of the 12th World, Congress in Mechanism and Machine Science,
IFToMM 2007.
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Leg. 125/2007;

Leg. 182/2000 privind protejarea patrimoniului cultural national;
Leg. 186/2003 privind promovarea culturii scrise ;

Leg. 334/2002 legea bibliotecilor;

Declaratia de la Berlin privind accesul deschis la informatie.

LEGEA NR.8/1996 privind dreptul de autor si drepturile conexe sta la baza
digitizarii publicatiilor. Obiectul dreptului de autor se refera la opere originale din
domeniul artistic, literar, stiintific (scrieri literare, stiintifice, conferinte, predici,
pledoarii etc.). O opera poate avea unul sau mai multi autori, autorul poate fi
persoana fizica sau colectiva (colectivitate).

Continutul dreptului de autor constd in: drepturi morale, aducerea la
cunostinta publicd, recunoasterea calitatii de autor, dreptul la numele operei,
respectarea integritatii operei, dreptul la retractarea operei, se transmit prin
mostenire pe duratd nelimitata.

Durata protectiei dreptului de autor:

a. Dreptul de autor se naste din momentul crearii operei, durata: 70 ANI
P.M.A. (post mortem autoris);

b. Cazuri particulare:

e Opera publicata dupa incetarea dreptului de autor : 25 ani;

e Opera publicatd sub pseudonim : 70 ani de la aducerea la
cunostinta;

e Opera publicatd in colaborare : 70 ani de la moartea ultimului
coautor;

e Opere colective : 70 ani de la aducerea operelor la cunostinta
publica;

e Programe de calculator : 70 ani de la moartea autorului.

Atat microtezaurul cat si sursele digitizate pot fi conectate la baza de date
Aleph a Bibliotecii Centrale UPT, astfel incat pot contribui la dezvoltarea procesului
didactic si de cercetare.

Invatamantul european se va baza mult pe studiul individual, astfel incat
bibliotecile digitale vin in sprijinul oferirii de documentatie online selectatd avand la
baza programele analitice. Biblioteca digitala de Mecanisme poate fi conectata atat
pe plan national la Catalogul online BCUPT cat si la ROLINEST (Romanian Library
Network in Science and Technology), iar international la DMG-LIB (Digitale
Mechanismem Getriebelehrebibliothek),
datorita microtezaurului mutilingv, depasindu-se astfel bariera lingvistica.

In cadrul obiectivelor tezei de doctorat s-a urmarit digitizarea unui numar de
resurse bibliografice propuse de cadrele didactice la inceputul fiecarui an universitar
pentru domeniul de mecanisme precum si cateva teze de doctorat din domeniul de
mecanisme sustinute in cadrul UPT. Cu ajutorul scanerului se efectueaza scanarea
documentelor pagind cu pagind. Fiecare pagind scanata va fi salvata sub forma de
imagine n extensie tif (de ex.daca documentul are 500 de pag. vor fi 500 de imagini
tif). Dupa salvarea imaginilor urmeaza curatirea acestora cu ajutorul programului
Scan Tailor, adica pregatirea lor in vederea ocerizarii. Fisierele rezultate urmeaza sa
fie salvate intr-un director separat, denumit ,,out”.

Ocerizarea se poate efectua cu programul Abbyy Fine Reader, care este un
soft de ocerizare foarte popular atat pe plan national cat si pe plan international, el
converteste documentele de pe suport hartie in fisiere digitale.

OCR - recunoasterea optica a caracterelor, sau de fapt operatiunea de
ocerizare este o operatiune simpla, care se poate realiza cu mare acuratete si foarte
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rapid. Dupa ce documentele au fost scanate ele vor fi prelucrate de programul
ABBYY Fine Reader, obtinandu-se documentul convertit in formatul dorit, pregatit
pentru a fi transmis, arhivat, editat sau printat. Abbyy Fine Reader permite
recunoasterea continutului documentelor in forma de text, imagine, figuri, tabele,
etc. Acesta are o interfata prietenoasa, este un program simplu si conduce la
obtinerea unor rezultate imediate. Dupa ce documentele au fost ocerizate cu Abbyy
Fine Reader ele pot fi salvate in diferite formate ca de ex.: pdf, html, etc.
Caracteristicile principale ale lui Abby Fine Reader sunt:

pdf Input si Output - formatul pdf este un format utilizat pentru
documentele publicate pe Internet, acest format permite arhivarea, precum
si cdutari full-text in continutul documentelor;

acuratete in recunoastere - recunoasterea caracterelor este in general
garantatd si in cazul documentelor cu o calitate mai slabd a formatului
tiparit;

pastrarea formei documentelor - sunt pastrate imaginile, coloanele, textele
incadrate, formulele chimice, tabelele, figurile, etc.;

recunoasterea documentelor multilingve - programul recunoaste 122 de
limbi, are un motor de cdutare si de verificare ortografica, cu ajutorul caruia
se pot marca toate caracterele neobisnuite, acesta fiind disponibil in 34 de
limbi, printre care: engleza, francezd, germana, italiand, greaca,
portugheza, spaniold, suedeza, turca, etc.;

printarea directa din Fine Reader — acest lucru ofera printarea documentului
fnaintea terminarii procesului de ocerizare;

integrarea cu Microsoft Windows Explorer.
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Capitolul 7
Utilizarea aplicatiilor yTezaur Multilingv Ilustrat
de Mecanisme si
Biblioteca digitala demonstrativa de Mecanisme

Biblioteca Digitala de Mecanisme contine baza de date a wuTezaurului
Multilingv Ilustrat de Mecanisme, baza de date a Bibliotecii Digitale de Mecanisme si
baza de date ce face legatura dintre baza de date a wuTezaurului cu descrierile
bibliografice din biblioteca digitala de mecanisme. Aceste aplicatii sunt necesare
utilizatorilor interesati de domeniul Stiintei Mecanismelor, care doresc sa se
familiarizeze atat cu termenii specifici din acest domeniu precum si cu publicatiile
specifice acestui domeniu. In cadrul acestui capitol se vor prezenta mai multe
exemple de utilizare a bazelor de date cu explicatiile corespunzatoare.

7.1 Utilizarea aplicatiei uTezaur Multilingv Ilustrat de
Mecanisme.

7.1.1 Cautarea dupa un termen de tip ,,Descriptor”

In cazul cutdrii de cétre utilizator a termenului de indexare "Cama&", pentru a
regasi aceasta informatie se va accesa uTezaurul Multilingv Ilustrat de Mecanisme, se va
tasta in gémpul de cautare cuvantul ,cama” conform pictogramei din figura 7.1.

In urma comenzii in baza de date au fost gasite un numar de 10 termeni de
indexare ordonati alfabetic care contin cuvantul ,cama”: arbore cu cama, cama,
cama sferica, cama cilindrica, .., mecanism cu cama. Daca pe utilizator Il
intereseaza numai un singur termen de indexare din cei 10 termeni gasiti, de
exemplu termenul simplu "camd", aceasta va accesa pozitia corespunzdtoare, in
exemplu considerat pozitia 2 conform pictogramei din fig. 7.1. In urma accesarii
comenzii se obtine rezultatul conform pictogramei din fig. 7.2. In figura 7.2 se pot
distinge urmatoarele informatii:

1. Definitia termenului de indexare de tip descriptor "cama";

2. Traducerile in limba germana ,Kurvenglied”, limba engleza ,cam” si limba
franceza ,came” a termenului de indexare de tip descriptor ,cama”;

3. Vedeta generica pentru termenul de indexare de tip descriptor ,cama” este

,Mecanisme”;
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Microtezaur Multilingv llustrat - Mecanisme

Bibliotecé Digitald de Mecanisme

cama | Cauta

Filtrare duj
Term®m asociat: —toate— =]
——
Vedeta generica: [ctoate—  [+]
Non descriptor: —toate— El
PAGINA 1/1
Au fost gasite 10 rezultate [
Nr Denumire
1. Arbore cu cama
se tasteazd cuvantul =i
. Cama sferic3 - - —
4. Cama cilindrica se valideaza pozitia 2a
. . e TN
termenului de indexare ,,Cama g NP
Fig. 7.1 Cautarea dupa un termen de indexare ,cama”
Cama
BE Cam | B8 Kurvenglied | ENCame .
Inapoi

Noté explicativa: Cautare in Biblioteca Digitala de Mecanisme
Elementul cinematic profilat, care transmite migcarea elementului condus numit
tachet, prin contact direct punctiform sau linear.

Vedeta generica: Mecanisme
Termen generic” Structurd & Cinematicéd
Termen Asocial: Element

Fig. 7.2 Descrierea termenului de indexare ,,cama”
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4. Termenul asociat pentru termenul de indexare de tip descriptor ,cama” este

»Element”.

5. Termenul generic pentru termenul de indexare de tip descriptor ,cama” este

»Structura ; Cinematica”;

6. Desenul asociat termenului de indexare de tip descriptor ,,cama”.
Informatiile redate in fig. 7.2 sunt preluate din anexa A2 poz. 9 conform celor

de mai jos:

DES: Cama L.E.: Cam

NE: Elementul cinematic profilat, care | L.G.: Kurvenglied
transmite miscare elementului condus | L.F.: Came
numit tachet, prin contact direct

punctiform sau linear.

VG:Mecanisme 8\
TG: Structura ; Cinematica A,

TA: IM:

UP:

Daca pe utilizator 1l intereseaza un alt termen de indexare din termenii
gasiti, poate reveni in fereastra de cautare a wuTezaurul Multilingv Ilustrat de
Mecanisme si poate alege termenul compus care contine cuvantul "cama", de
exemplu ,cama cilindrica” acesta va activa pozitia corespunzatoare, in exemplu
considerat poz. 4 conform pictogramei din fig. 7.1.

Nota explicativa:

surface whereby contact is made with a follower.

Vedela generica: Mecanisme
Termen generic: Structura
Termen Asociat: Element

Cama cilindrica

BE Cylindrical cam | = Zylinderkurvenscheibe | K1 Came cylindrique

Rotating cylinder with a curved groove in its surface or a curved rib on its

inapoi

Cautare in Biblioteca Digitald de Mecanisme

Fig. 7.3 Descrierea termenului de indexare ,,cama cilindrica”
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in urma accesdrii comenzii se obtine rezultatul conform pictogramei din fig. 7.3.

In figura 7.3 se pot distinge urmatoarele informatii referitoare la descriptorul
,cama cilindrica”:

8. Definitia descriptorului ,cama cilindrica” data in nota explicativa;

9. Traducerile in limbile germana, engleza si franceza a descriptorului ,cama

cilindrica”;

10. Vedeta generica ,Mecanisme” pentru descriptorul ,cama cilindrica”;

11. Termenul asociat ,,Element” pentru descriptorul ,,cama cilindrica”;

12. Termenul generic ,Structura” pentru descriptorul ,cama cilindrica”;

13. Desenul asociat termenului de indexare de tip descriptor ,,cama cilindrica”.

Informatiile redate in fig. 7.3 sunt preluate din anexa A2 poz. 10 conform celor
de mai jos:

DES: Cama L.E.: Cylindrical cam

NE: Cilindru avand, pe suprafata sa | L.G.: Zylinderkurvenscheibe
laterala, o canelurda sau nervura prin | L.F.: Came cylindrique
care realizeaza contactul cu tachetul
camei.

VG:Mecanisme

TG: Structura

TA:

UP:

IM:

7.1.2 Cautarea dupa un termen de tip ,,Termen asociat”

In cazul c3utdrii de cdtre utilizator a termenului asociat, de exemplu
"Element", pentru a regasi informatiile corespunzatoare se va selecta in campul de
cautare al termenului asociat a wTezaurului Multilingv Ilustrat de Mecanisme
cuvantul ,element”, cuvant memorat in cdmpul de cautare, conform pictogramei din
figura 7.4. Datorita faptului ca termenii asociati sunt memorati in campul de cautare
corespunzator, se elimind riscul tastarii gresite a termenului sau a folosirii unui
termen asociat inexistent.

In urma cautarii au fost gasite 36 de rezultate: arbore cardanic, arbore cu
cama, arbore de transmisie, balansier, bara, baz3, ..., roatad dintatd, etc. Termenii
sunt ordonati alfabetic in fereastra principald a bazei de date ce contine u-Tezaurul
Multilingv Ilustrat de Mecanisme. Rezultatele cautarii sunt ordonate in pagini in zona
de rezultate a ferestrei de cautare, fiecare pagina contine 10 termeni de indexare cu
imaginile aferente (dacd este cazul). Din rezultatele cdutdrii utilizatorul poate
selecta termenul de indexare de tip descriptor cautat si poate vizualiza fereastra cu
descrierea acestuia. De exemplu se selecteaza pozitia 4 ,Balansier” din pictograma
din fig. 7.4 si se ajunge la fereastra care contine acest termen de indexare de tip
descriptor conform pictogramei din figura 7.5. Pentru a reveni in fereastra principala
in scopul vizualizarii unui alt termen de indexare sau a relua procesul de cdutare
in baza de date a
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Microtezaur Multilingv llustrat - Mecanisme

Biblioteca Digitala de Mecanisme

| Cauta |

Filtrare dupa

Termen asociat:

Termen generic:

Vedet3 generic:

Non descriptor:

Nr Denuimire

Element

—toate—
Cupla cinematicd
Echivalenta structurilor

—toate— Lant cinematic deschis
Mecanica teoretica

Mecanism

Parte constitutiva a unei masgini

Structura

Arbore cardanic

2. Arbore cu cama

3. Arbore de transmisie

4. Balansier

selectarea termenului asociat
,Element" din campul de cautare al
termenului asociat.

Parte constitutivd a unei maginifdis pozitiv

Transformare aplicatd unui mecanism

PAGINA1/4 "

Au fost gasite 36 rezultate.

o

Fig. 7.4 Cautarea dupa termenul asociat , Element”

EH Rocker | B8 Schwinge | 11 Levier/Balancier

Noté explicativa:

Balansier

inapoi

Céutare in Biblioteca Digitald de Mecanisme

Element cinematic care executi oscilatii intre doui limite in raport cu o axi;

Vedeta genericé: Mecanisme
Termen generic: Structura
Termen Asocial: Element

Fig. 7.5 Descrierea termenului de indexare ,balansier”
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uTezaurului Multilingv Ilustrat de Mecanisme se apasa pe butonul ,inapoi” conform
pictogramei din fig. 7.5. In fig. 7.5 se pot distinge urmatoarele informatii referitoare
la descriptorul ,balansier”:
1. Definitia descriptorului ,balansier” data in nota explicativa;
2. Traducerile in limbile germand, englezd si franceza a descriptorului
,balansier”;
Vedeta generica ,Mecanisme” pentru descriptorul ,balansier”;
Termenul generic ,Structura” pentru descriptorul ,balansier”;
Termenul asociat , Element” pentru descriptorul ,balansier”;
Desenul asociat termenului de indexare de tip descriptor ,balansier”.
Informatiile redate in fig. 7.5 sunt preluate din anexa A2 poz. 4 conform celor
de mai jos:

ouhwW

DES:_Balansier=4 L.E.: Rocker

NE: Element cinematic care executa | L.G.: Schwinge

oscilatii intre doua limite in raport cu o | L.F.: Levier / Balancier

axa. B

VG: Mecanisme

TG: Structura

TA: Element

UP: B,
IM: 4

7.1.3 Cautarea dupa un termen de tip ,Termen generic”

In cazul cautarii de catre utilizator a unui termen generic, de exemplu
"cinetostatica", pentru a regasi informatiile corespunzatoare se va selecta in campul
de cautare al termenului generic a uTezaurului Multilingv Ilustrat de Mecanisme
cuvantul ,cinetostatica”, cuvantul este memorat in cdmpul de cautare, conform
pictogramei din figura 7.6. Datorita faptului ca termenii generici sunt memorati in
campul de cautare corespunzator, se elimind riscul tastdrii gregite a termenului sau
a folosirii unui termen asociat inexistent. In urma cautarii se vor gasi toti
termenii de indexare introdusi in baza de date cu termenul asociat ,Cinetostatica”.
Dupa afisarea rezultatelor cautarii, rezulta ca au fost gasite 68 de rezultate: analiza
cinetostatica, bratul fortei, cAmp conservativ de forta, camp de forta, ..., torsor.
Termenii sunt deasemenea ordonati alfabetic in fereastra de principald in 7 pagini a
bazei de date ce contine uTezaurul Multilingv Ilustrat de Mecanisme. Utilizatorul are
posibilitatea de a selecta termenul de indexare de tip descriptor cdutat si poate
vizualiza fereastra cu descrierea acestuia. De exemplu se selecteaza pozitia 17
JForta centrifugd” si se deschide fereastra care contine acest termen de indexare de
tip descriptor conform pictogramei din figura 7.7. Pentru a reveni in fereastra
principald in scopul vizualizarii unui alt termen de indexare sau a relua procesul de
cautare in baza de date se activeaza comanda ,inapoi”.
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Microtezaur Multilingv llustrat - Mecanisme

Filtrare dupa:

Termen asociat: —toate—

Termen generic: Cinetostatici [=]

Vedeta generica:

Non descptr

Cmamstaﬂca

Cinetostatica ; Dinamica
Dinamica
Mecanisme
Structurd
Structuré & Cinematica
Denumire Structurd ; Cinematica

Structurd ; Cinetostaticd

Analiza cinetostatica Structure

Bratul fortei

Camp conservativ de forta
Camp de forta

Cuplu

Cuplu de inertie

Echilibrare statica
Echilibrarea unui mecanism
Echilibru

0. Energie cineticd a unui sistem

=0 o N oa s N =T

L U N AR

| Cauta]

Biblioteca Digitald de Mecanisme

PAGINA1/7
Au fost gasite 68 rezultate.

selectarea termenului =
generic ,Cinetostaticd" din a
campul de cautare al &
termenului generic. 0
Iﬁ
s 4

Fig. 7.6 Cautarea dupa termenul generic ,cinetostaticd”

In fig. 7.7 se pot indicd urmé&toarele informatii referitoare la descriptorul

Lfortd centrifuga”:

1. Definitia descriptorului ,forta centrifuga” data in nota explicativa;
2. Traducerile in limbile germanad, engleza si franceza a descriptorului ,forta

centrifuga”;

Vedeta generica ,Mecanisme” pentru descriptorul ,forta centrifuga”;

3.
4. Termenul generic ,Cinetostatica”
5.

pentru descriptorul ,forta centrifuga”;

Termenul asociat ,,Element” pentru descriptorul ,forta centrifuga”;
Obs. Pentru termenul de indexare ,forta centrifuga” nu este |nd|cat un desen

asociat.

Informatiile redate in fig. 7.7 sunt preluate din anexa A4 poz. 21 conform celor

de mai jos:

DES: Forta centrifuga

NE: Componentd a fortei de inertie
orientata in lungul normalei principale la
traiectoria unei particule inspre partea
opusa a centrului de curbura.

VG: Mecanisme

TG: Cinetostatica

TA: Forta

UP:

L.E.: Centrifugal force
L.G.: Zentrifugalkraft
L.F.: Force centrifuge
IM: -
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Forta centrifuga

B Centrifugal force | =8 Zentrifugalkraft | N1 Force centrifuge
inapoi

Nota explicativa: Cautare in Biblioteca Digitala de Mecanisme

Componenta a fortei de inertie orientaté in lungul normalei principale la
traiectoria unei particule inspre partea opuisa a centrului de curbura;

Vedeta generica: Mecanisme
Termen generic: Cinetostatica
Non-descriptor: Forta centrifugala

Fig. 7.7 Descrierea termenului de indexare ,forta centrifuga”

7.1.4 Cautarea dupa un termen de tip ,Non-descriptor”

Daca utilizatorul doreste sa caute un non-descriptor (sinonim) al unui
termen de indexare, de exemplu "roata satelit", va selecta in campul de cautare al
non-descriptorului din u-Tezaurul Multilingv Ilustrat de Mecanisme cuvantul ,roata
satelit”. Termenii de tip non-descriptor sunt memorati in cdmpul de cdutare,
conform pictogramei din figura 7.8.

Microtezaur Multilingv llustrat - Mecanisme

Biblioteca Digritala de Mecanisme

| Cauta |

Filtrare dupa:
Termen asociat: —loate—
Tetmen generic: selectarea non-descriptorului
Vedeta generic: - v g N
g i B »roata satelit" din cdmpul de
Non descriptor: Roati satelit o . A
R R R A cautare al non-descriptorului.
Pendul matematic
Pol de rotalie
Gotlmade PAGINA 1/1
Proces aleator
Pundt dircular Au fost gasite 1 rezultate.
Punct material
i E2ET TR Putere utila
1. Roata planeti Raz: de inerte
Roati centrala o
Roata dintata exterior
Roat dintata interior
Roatd melcatd

-

Sarci 1M
Sarcina rulantd

Sarcina uniforma

Sistem cu multe grade de libertate

Tachet furca 2

Fig. 7.8 Cautarea dupa non-descriptorul ,roata satelit”
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In urma cdutarii se va gdsi termenul de indexare ,roatd planetard” introdus
in baza de date cu non-descriptorul ,roatd satelit”. Utilizatorul are deasemenea
posibilitatea de a selecta termenul de indexare gasit si de-a vizualiza fereastra cu
descrierea acestuia. In exemplul considerat termenul de indexare este redat
conform pictogramei din figura 7.9.

Roata planetara

BE Planet gear/Planet pinion | = Umlaufrad/Planetenrad | K1 Roue planetaire
napoi

Nota explicativa: Céutare in Biblioteca Digitaléd de Mecanisme

Roata dintata a carei axa de rotatie se rotegte in jurul altei axe;

Vedeta generica: Mecanisme
Termen generic: Structura
Termen Asociat: Element
Non-descriptor: Roata satelit

Fig. 7.9 Descrierea termenului de indexare ,roata planetard”

Informatiile despre descriptorul “Roata planetara” sunt urmatoarele:
definitia descriptorului “Roata planetara;

Traducerile in limbile germand, engleza si franceza a descriptorului “Roatd
planetara;

Vedeta generica ,Mecanisme” a descriptorului “Roata planetara”;

Termenul generic ,Structura ; Sinteza” a descriptorului “Roata planetara”;
Termenul asociat ,Element” a descriptorului “Roata planetara”;

Non descriptorul ,Roata satelit” a descriptorului “Roata planetara”;

Desenul descriptorului “Roata planetara”.

Informatiile redate in fig. 7.9 sunt preluate din anexa A2 poz. 116 conform
celor de mai jos:

N =

Nownhsw
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DES: Roata planetara L.E.: Planet gear ; Planet pinion
NE: Roata dintatd a carei axa de | L.G.: Umlaufrad ; Planetenrad
rotatie se roteste in jurul altei axe. L.F.: Roue planetaire
VG: Mecanisme » AN
TG: Structurd ; Cinematica }L F
TA: Roatd A !
UP: Roat3 satelit o sl o

G N

0 0

.

IM:

Baza de date a wuTezaurului Multilingv Ilustrat de Mecanisme permite
cautarea si dupa vedeta generica, care este utila in cazul integrarii u-tezaurului intr-
un tezaur cu mai multe domenii ale stiintelor. De asemenea este posibila cautarea
combinata in care sunt selectati termeni in campul de cautare, in campul termenului
asociat si in campul termenului generic. Daca combinatia aleasa nu este corectd,
rezultatul cdutarii este nul.

7.2 Utilizarea aplicatiei Biblioteca Digitala de Mecanisme

In cadrul acestui capitol se prezintd in citeva exemple posibilitdtile de
cautare in baza de date a Bibliotecii Digitale de Mecanisme. Aceasta baza de date
contine descrierile bibliografice cu cateva publicatii din domeniul Stiintei
Mecanismelor. Aceste publicatii sunt disponibele in format pdf-searchable in varianta
full-text.

Criteriile de cdutare in baza de date, ordonate in cdautare simpla sau cautare
compusa, sunt descrise dupa cum urmeaza:
dupa cuvant cheie;
dupa titlul publicatiei respectiv cuvant din titlul publicatiei;
dupa autorul publicatiei sau cuvant din numele autorul publicatiei;
dupa editura;
dupa anul publicatiei;
dupa tipul documentului (curs, manual, teza de doctorat, etc.);
dupa subdomeniu stiintei mecanismelor (termen generic).

Fereastra principald a bazei de date a Bibliotecii Digitale de Mecanisme
permite posibilitatea de-a realiza cautari combinate dupa criteriile mai sus amintite,
conexiunea cu baza de date a wuTezaurului Multilingv Ilustrat de Mecanisme si
anularea filtrelor.

Toate criteriile de cautare mai sus amintite se regdsesc in pictograma din
fig. 7.10.

NoukwnNe=
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Biblioteca Digitala de Mecanisme
Ginfare dupd @ Guvant chaie~, © Tillul ucrérii Microtezaur Multiingv llustrat - Mecanisme
Iecanism plan | cauta | ]
Céutare simpla: Céutare avansata:
Autor: —foate— - Tip document: [foate—  [z]
Editura: [—toate— - ubdomeniu: —toate—
An de aparitje: —toate— = o u A 9
parig cautarea dupa un cuvant
Anulare Filtru cheie sau un termen de
indexare de tip descriptor
“mecanism plan” bt
01. s e Tithu:
o Contributii la analiza si sinteza mecanismelor cu came si bare
--::- Informatie la Titlu: Teza de doctorat
e e Autor: Zabava, Eugen-Sever
N - Tip Document: Tezéa de doctorat
remem, Editura: Universi "Politehnica” din Timi
An de aparitie: 2009
- Limba de redactare: rum

02. Titlu:
— Contributii la elaborarea unei metode unitare de sintezd a mecanismelor
——_—— Informatie la Titlu: Teza de doctorat
Autor: Kovacs, Francisc
Tip Document: Tezéa de doctorat
Editura: Institutul Politehnic "Traian Vuia™ din Timigoara
An de aparitie: 1969

limha da radartara- rom SZ

Fig. 7.10 Cautarea dupa cuvantul cheie ,mecanism plan”

7.2.1 Cautarea simpla dupa un cuvant cheie sau termen de indexare

Daca utilizatorul cautd in baza de date ce contine descrierile bibliografice
dupa cuvantul cheie “mecanism plan” conform pictogramei din figura 7.10, se vor
regasi 7 titluri bibliografice din baza de date a Bibliotecii Digitale demonstrative de
Mecanisme: Contributii la analiza si sinteza mecanismelor cu came si bare,
Contributii la elaborarea unei metode unitare de sinteza a mecanismelor, ..., Sinteza
mecanismelor generatoare de functii cu aplicatii in mecanica find. Din rezultatele
afisate in pagina principald, utilizatorul selecteaza de exemplu pozitia 4 care contine
urmatoarele informatii:

Titlul: Contributii la sinteza mecanismelor plane pentru conducerea unui punct pe o
curba data

Informatie la titlu: teza de doctorat

Autor: Perju, Dan

Tip document: Teza de doctorat

Editura: Institutul Politehnic ,Gheorghe Gheorghiu Dej” Bucuresti
An de aparitie: 1971

Limba de redactare: rum (abreviere Ib. romana conform standardelor
internationale)
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Dupa selectarea publicatiei dorite se deschide fisierul digitizat atasat in
varintd pdf-searchable cu varianta full-text a documentului, conform pictogramei din
figura 7.11.

Carte_1_Perju_teza_doctorat.pdf (application/pdf-Objekt) - Mozilla Firefox
@ _1_Perju_teza ¢ pdf (app! %J )

Datei Bearbeiten Ansicht Chronik Lesezeichen Extras Hilfe

[u BDM x I [ Carte_1_Perju_teza_doctorat.pdf (appl... | ;i localhest / localhest / tezaur / indexa...

| [ http/localhost/bdm/carti/Carte_I_Perju_teza_doctorat.pdf -] [Q - wer

= = $ 1

& @&® v - gﬁ] Zussmmenarbeiten 4 Unterschreiben =

INSTITUTUL POLITSENIC ,GHEORGHE GHEORGHID-DEJ™
AUicUREBTL

CONT?RIBUTII
LA

BINTEZA MECANISMRLOR PLANE PENTRU OONDUCKEEA

UNUL FUNOT PX O CURBA DA%A.

BZA DS DOCTORAT

Conduclitor stiinfifis
Frof,dr.ing NICOLAE I MANOIESOU

- 1971 -

Fig. 7.11 Fisierul digitizat in variantd pdf-searchable cu varianta full-text a titlului bibliografic
,Contributii la sinteza mecanismelor plane pentru conducerea unui punct pe o curba data”

In cadrul documentului full-text utilizatorul poate continua ciutarea dup3
acelasi cuvant cheie sau dupa un alt cuvant cheie. Datorita faptului cd documentul
permite cautarea in urma OCR-izarii, in text pot fi regasiti termenii doriti. Acesti
termeni nu trebuie sa fie neaparat termeni de indexare definiti in wTezaurul
Multilingv Ilustrat de Mecanisme. De exemplu se poate cauta cuvantul ,bare rulante”
conform pictogramei din figura 7.12 ajunge regdsirea cuvantului in una dintre
paginile documentului.
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(@) Carte_1_Perju_teza_doctorat pdf (application/pdf-Objeki) - Mexzilla Firefox
Al

| __ BDM || Carte_1_Perju_teza_doctorat.pdf (appl... % | ... localhost / localhost / tezaur / indexa...

[ ] http://localhost/bdm/carti/Carte 1_Perju_teza_doctorat.pdf - @ | [Q + Web-Suche Pl

N

HED % 05w & % - dl- A Unteschreben - o

3.342. Curbs 1 rectilinii

constitule cel la care g #4ifitre curbele nrofil este o linie

“3.2.1. Daci rostopolitoarea se admite ca fiind o
g ,atnnci curhs deseris¥® de un punct al acesteia reprezintd
termen o evolventd gonorald (desfiguritoare) a curbei bazi.3i invers :
2 . baza va fi evoluta (desfigurata) curbei de urmirit.
CaUtat' Pantru a obyine soluyii realizablle din punct de vedere termen
bare rulante practic, curbele (m) din £ig.3.10 a sau (p) din Pig.3.1V b, trebuie gés|t
si albid nceeasl concavitate In intervalul considerat.
bare rulante

n

In cazul c* se impune reprcducerea unei tralectoriil
su puncte de inflexiune,solufia poate fi dati® dupd schema din
fi@s 3.1V b, ciutindu-se in planul mobil 2 puncte B care descriu
surbe de aceemgl concavitate.starea de migeare a elementului 2
:ste univoec determinati stiind ci punctele 4 i A ale acestuia
srebuie s se siceascil pe curba (n) respectiv pe cercul cu cen—
srul in A 91 de razi A L ales In mod convenabil.Fie (c,) curba
tixé 51 (m) o evolweatd (desiiguriitoare) a acesteia trasati de
sunctul 4 al dreptel (d)-(f£ig.3.11).

Fig.7.12 Cdutare simpla in fisierul digitizat a titlului bibliografic ,Contributii la sinteza
mecanismelor plane pentru conducerea unui punct pe o curba data”

7.2.2 Cautarea simpla dupa numele autorului

Daca utilizatorul este interesat sa afle toate publicatiile din baza de date ale
unui anumit autor, acesta trebuie sa selecteze in cdmpul de cautare simpla dupa
autor numele autorului. Numele autorilor este memorat in cdmpul de cautare
conform regulilor de indexare (nume, prenume). De exemplu, dacd selectam in
campul de cautare dupa autor ,Lovasz, Erwin-Christian”, rezultd un numar de 3
publicatii: ,Getriebelehre II”, ,Mecanisme de tip centroidal” si ,Sinteza
mecanismelor generatoare de functii cu aplicatii in mecanica fina”, conform
pictogramei din figura 7.13.
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Biblioteca Digitala de Mecanisme

Céutare dupa: @ Cuvant cheie © Titlul lucrérii Microtezaur Multilingv llustrat - Mecanisme
| | Cauta
Cautare simpla: Cautare avansata:
Autor: Lovasz, Erwin-Christian [~ ] Tip document: |—toate—  [~]
Editura: eate———— Subdomeniu: [ ~toate—
es Lovasz, Erwin-Christian
An de aparitie: [ toete—]
Anulare Filtru
PAGINA 11

Ay fostgasite 3 1

Zultate.

cautarea dupa autor

m

01. Titiu: de exemplu “Lovasz,
m—— Getriebelehre 1| . T
Erwin-Christian

Informatie la Titlu: Kurvengetrid
Autor: Lovasz, Erwin-Christian
Tip Document: Curs
Editura: Editura Politehnica
An de aparitie: 2008 b
Limba de redactare: ger

02. Titlu
Mecanisme de tip centroidal
Informatie la Titlu: Manual
Autor, Lovasz, Erwin-Christian
Tip Document: Manual
Editura: Editura Politehnica
An de aparitie 2009
| imba de redactare rum 5

Fig. 7.13 Cautare simpla dupa autor
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Biblioteca Digitala de Mecanisme

Céutare dupd: @ Cuvant cheie Titlul lucrérii Microtezaur Mulfilingv llustrat - Mecanisme
I | Cauta
Céautare simplé: Cautare avansata
Autor: Lovasz, Erwin-Christian [~ Tip document: [ Monagrafie [~ |
Editura: [oate— 7] Subdomeniu: [Stoate— | oate___
An de aparitie: 2000 7] 109
Anulare Filtru
PAGINA 1/1
Au fost gasite 1 rezultate.
01. Titlu:
per— Mecanisme de tip centroidal
e T EENTRGBAL Informatie la Titlu: Monografie
Autor: Lovasz, Erwin-Christian
Tip Document: Monografie
Editura: Editura Politehnica
An de aparitie: 2009
Limba de redactare: rum

1"
Fig. 7.14 Rezultatul cautarii combinate dupa autor, an de aparitie si tipul documentului

Daca dorim rafinarea rezultatului se poate face o cautare combinatda. De
exemplu, se doreste gasirea titlurilor publicate in anul 2009 cu document de tip
~Monografie”. Rezultatul cautarii este titlul bibliografic ,Mecanisme de tip
centroidal”, conform fig. 7.14.Titlul solicitat care contine urmatoarele informatii
despre document:

Titlul: Mecanisme de tip centroidal

Informatie la titlu: Monografie

Autor: Lovasz, Erwin-Christian
Tip document: Monografie

Editura: Editura Politehnica

An de aparitie: 2009

Limba de redactare: rum (abreviere |b. roméana conform standardelor
internationale)

7.2.3 Cautarea simpla dupa titlul lucrarii

In urmatorul exemplu se va prezenta criteriul de cautare simpla dupa titlul
lucrarii (documentului). Daca este cunoscut titlul lucrarii cautate, se va seta modul
de cautare dupa titlul lucrarii, dupa care se va introduce partial sau complet titlul
lucrarii in campul de cautare. De exemplu se cauta titlul lucrarii ,Contributii la
sinteza mecanismelor articulate aplicate in constructia dispozitivelor de prehensiune
ale robotilor industriali” conform fig. 7.15.
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Biblioteca Digitala de Mecanisme

se seteaza cautarea dupa titlul lucrarii

Céautare dupa Cuvant cheie

Cautare simpla Cautare avansata:
Autor: [ ~toate— -] Tip document:
Editura: [ —toate— ‘E{\ Subdomeniu:
An de aparitie: [—toate-[-]
se introduce in cdmpul de cdutare titlul

lucrarii cautate: Contributii la sinteza

mecanismelor articulate aplicate in PAGINA 1/1

Au fost gasite 1 rezultate

constructia dispozitivelor de prehensiune ale
robotilor industriali

01. :
— Contributii la sinteza mecanismelor articulate aplicate in constructia
dispozitivelor de prehensiune ale robotilor industriali
Informatie la Titlu Teza de doctorat
Autor Mesaros-Anghel, Voicu
i~ Tip Document Teza de doctorat
e iy Editura: Universitatea Tehnica din Timigoara
s An de aparitie 1991
ST Limba de redactare rum

1M
Fig. 7.15 Cautare dupa titlul lucrarii ,Contributii la sinteza mecanismelor articulate aplicate in
constructia dispozitivelor de prehensiune ale robotilor industriali”

In urma cHutdrii a fost g&sit titlul solicitat care contine urmé&toarele
informatii despre document:

Titlul:  Contributii la sinteza mecanismelor articulate aplicate [n constructia
dispozitivelor de prehensiune ale robotilor industriali

Informatie la titlu: teza de doctorat

Autor: Mesaros-Anghel, Voicu

Tip document: Teza de doctorat

Editura: Universitatea Tehnica din Timisoara
An de aparitie: 1991

Limba de redactare: rum (abreviere |b. roméana conform standardelor
internationale)

Daca titlul lucrarii este foarte lung sau nu este cunoscut in intregime se introduce in
campul de cautare doar unul sau mai multe cuvinte si se poate rafina cautarea dupa
autor, editurd, an de aparitie, tip de document sau subdomeniu. Toate aceste
campuri urmeaza doar sa fie selectate, ele contindnd memorate informatiile, care au
fost introduse in baza de date. De exemplu se cauta in titlul documentului cuvantul
Lcontributii” si se selecteaza tipul documentului ,tezéd de doctorat”, Editura
»Institutul Politehnic ,Traian Vuia” din Timisoara”, An de aparitie ,1969".
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Biblioteca Digitala de Mecanisme

Céutare dupa Cuvant cheie @ Titlul lucrarii Microtezaur Multilingv llustrat - Mecanisme
[contributii | cauta |
Cautare simplé Cautare avansata
Autor: |f—luate—f - Tip document: ‘Tezé de doctorat |~
Editura: [Institutul Politehnic "Traian Vuia” din Timisoara [~ Subdomeniu: [—toate— -
An de aparitie: [1969 [~
Anulare Filtru

PAGINA 1/1

Au fost gasite 1 rezultate.

01. Titlu
—— Contributii la elaborarea unei metode unitare de sinteza a mecanismelor
T Informatie la Titlu: Teza de doctorat
= Autor Kovacs, Francisc
Rl Tip Document: Teza de doctorat
Editura Institutul Politehnic "Traian Vuia" din Timisoara
An de aparitie: 1969
Limba de redactare: rum

171

Fig. 7.15 Cautare combinata dupa un cuvant din titlul lucrarii, dupa editura, an de aparitie si
tip de document”

In urma c3utdrii s-a gdsit un singur titlul bibliografic care contine
urmatoarele informatii despre document, conform pictogramei din figura 7.15:

Titlul: Contributii la elaborarea unei metode unitare de sinteza a mecanismelor

Informatie la titlu: teza de doctorat

Autor: Kovacs, Francisc

Tip document: Teza de doctorat

Editura: Institutul Politehnic ,Traian Vuia” din Timisoara
An de aparitie: 1969

Limba de redactare: rum (abreviere |b. roméana conform standardelor
internationale)

7.2.4 Cautarea controlata (avansata)

Baza de date permite cautarea controlata (avansata) a titlurilor bibliografice
dupa tipul documentului si subdomeniul din stiinta mecanismelor. De exemplu se
cauta toate tezele de doctorat in care este este tratata structura mecanismelor. In
acest scop vor fi selectate in campurile de cdutare avansata la tip document ,Teza
de doctorat” iar la Subdomeniu ,Structura”, conform pictogramei din figura 7.16.
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Biblioteca Digitala de Mecanisme

Cautare dupa: @ Cuvant cheie 2 Titlul lucrérii Microtezaur Multilingv llustrat - Mecanisme
| Cauta
Cautare simpla Cautare avansata
Autor: [—toate— - Tip document: %23 de docloral] 3

M

Editura: [-toate— - Subdomeniu; |
An de aparitie: [—toate— [~ R
Anulare Filtru v ¥ .-
cautare dupa tip de - " |
document “teza de cautare dupa |
doctorat” subdomeniu e,
“structura”
01. AL 1
SR Contributii la analiza si sinteza mecanismelor cu came si bare
Informatie la Titlu Teza de doctorat |
dation - o= ] Autor Zabavi, Eugen-Sever |
Tip Document Teza de doctorat |
Editura: Universitatea "Politehnica” din Timisoara
An de aparitie 2009
e Limba de redactare: rum |
02. Titlu
—— Contributii la elaborarea unei metode unitare de sinteza a mecanismelor
— Informatie la Titlu Teza de doctorat |
Autor Kovacs, Francisc
= Tip Document Teza de doctorat
Editura: Institutul Politehnic "Traian Vuia" din Timisoara
An de aparitie 1969
Limba de redaciare um -

Fig. 7.16 Cdutare controlatd dupa tip de document si subdomeniu

Rezultatele cautarii sunt cele 5 teze de doctorat care au fost introduse in baza de
date a Bibliotecii Digitale: Contributii la analiza si sinteza mecanismelor cu came si
bare, Contributii la elaborarea unei metode unitare de sinteza a mecanismelor,
Contributii la sinteza mecanismelor articulate aplicate in constructia dispozitivelor de
prehensiune ale robotilor industriali , Contributii la sinteza mecanismelor plane pentru
conducerea unui punct pe o curba datd, Sinteza dimensionald a mecanismelor cu
cuple cinematice elastice cu aplicatii in constructia dispozitivelor de complianta,
Sinteza mecanismelor generatoare de functii cu aplicatii in mecanica find, Sinteza
structurala si dimensionala optimala a mecanismelor generatoare de traiectorie din
componenta robotilor industriali.

7.3 Utilizarea combinata a uTezaurului Multilingv Ilustrat

de Mecanisme si a Bibliotecii Digitale de Mecanisme

Pentru a ilustra modul de utilizarea combinata a bazelor de date a uTezaurului
Multilingv Ilustrat de Mecanisme si a Bibliotecii Digitale de Mecanisme se vor prezenta
o serie de exemple de utilizare.
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Exemplul 1

Utilizatorul este interesat sa gdseasca informatii despre ,mecanism articulat”
si doreste sa afle care sunt publicatiile din Biblioteca Digitala de Mecanisme care
trateaza acest subiect. Pentru aceasta tasteazda sintagma ,mecanism articulat”
conform pictogramei din fig. 7.17. Rezultatele cdutarii sunt afisate in fereastra
principald a Bibliotecii Digitale de Mecanisme, conforma cu fig. 7.17, fiind gasite 2
publicatii care studiaza mecanismul articulat.

Dupa ce au fost gasite publicatiile, utilizatorul doreste sa afle mai multe
despre mecanismul articulat si anume doreste sa vada imaginea asociatd, sa afle
definitia lui si eventual traducerile Iui in alte limbi. Pentru aceasta va accesa in
fereastra principald a Bibliotecii Digitale de Mecanisme conexiunea cu baza de date a
uTezaurului Multilingv Ilustrat de Mecanisme (v. fig. 7.18). In urma comenzii
efectuate se ajunge in fereastra principalda a bazei de date a u-Tezaurului Multilingv
Ilustrat de Mecanisme, conform fig. 7.18.

Pentru a afla informatiile dorite de utilizator, se va introduce sintagma
»~mecanism articulat” in cdmpul de cdutare conform pictogramei din figura 7.18.
Singurul rezultat al cautdrii este redat in aceeasi figura 7.18. Pentru a afla mai
multe informatii despre mecanismul articulate se deschide fereastra aferentd
termenului de indexare, conform pictogramei din fig. 7.19.

Biblioteca Digitala de Mecanisme

Cautare dupa: @ Cuvéant cheie © Titlul lucrarii Microtezaur Mullilingv llustrat - Mecanisme
[mecanism articulat |

Cautare simpla: Cautare avansata:

Autor: —toate— - Tip document: [—toate— -
Editura: [—oate— - Subdomeniu: [—toate— -
An de aparitie:

Anulare Filtru

PAGINA 1/1
Au fost gasite 2 rezultate.

01. ~ Titlu:
I Contributii la sinteza mecanismelor articulate aplicate in constructia

dispozitivelor de prehensiune ale robotilor industriali
Informatie la Titlu: Teza de doctorat
Autor: Mesarog-Anghel, Voicu
Tip Document: Tezéa de doctorat
Editura: Uni i Tehnica din Timigoara
An de aparitie: 1991
Limba de redactare: rum

02. Titlu:
Contributii la sinteza mecanismelor plane pentru conducerea unui punct pe o
curba data
Informatie la Titlu- Teza de doctorat
Autor: Perju, Dan
Tip Document: Teza de doctorat
Editura: Institutul Politehnic "Gheorghe Gheorghiu-Dej
An de aparitie: 1971 ]

Fig. 7.17 Cautarea dupa cuvantul cheie ,mecanism articulat”
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Microtezaur Multilingv llustrat - Mecanisme

Biblioleca Digitala de Mecanisme

mecanism articulat | Cauta

Filtrare dupa.

Termen asociat: —toate—

Termen generic:
Vedeté generici:

Non descriptor: —loate—

E!!E

PAGINA 1/1

Au fost gasite 1 rezultate.
Nr Denurmire

Mecanism articulat

"

Fig. 7.18 Cdutarea termenului de indexare ,mecanism articulat”

Mecanism articulat

BE Linkage | B Koppelgetriebe | K1 Mécanisme articulé

inapoi

Nota explicativa: Céutare in Biblioleca Digitali de Mecanisme

Mecanism care provine dintr-un lant cinematic ale carui legaturi sunt numai cuple
inferioare;

Vedeta genericid: Mecanisme

Termen generic: Structura

Termen Asociat: Parte constitutiva a unei masini
Non-descriptor: Mecanism cu bare

)

Fig. 7.19 Descrierea termenului de indexare ,mecanism articulat”

S-a ajuns la concluzia ca termenul mecanism articulat este un termen de
indexare de tip descriptor. Informatiile din figura 7.19 referitoare la termenul de
indexare de tip descriptor *mecanism articulat” sunt urmatoarele:

1. Informatii referitoare la definitia descriptorului “mecanism articulat”;
2. Informatii referitoare la traducerile in limbile germana, engleza si franceza a
descriptorului “mecanism articulat”;
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Vedeta generica “Mecanisme” a descriptorului “*mecanism articulat”;
Termenul generic “Structurd” a descriptorului “*mecanism articulat”;
Termenul asociat “Parte constitutivda a unei masini” a descriptorului
“mecanism articulat”;

6. Non descriptorul (sinonimul) descriptorului *mecanism articulat” ;

7. Desenul descriptorului “mecanism articulat”.

AW

Exemplul 2

Utilizatorul este interesat sa gdseasca informatii despre termenul ,cama” in
uTezaurul Multilingv Ilustrat de Mecanisme si apoi sa afle care sunt publicatiile din
Biblioteca Digitalda de Mecanisme care trateaza acest subiect. Pentru aceasta
tasteaza sintagma ,cama” in campul de cdutare al uTezaurul Multilingv Ilustrat de
Mecanisme, conform pictogramei din fig. 7.1. Rezultatele cautdrii sunt afisate in
fereastra principald a pTezaurul Multilingv Ilustrat de Mecanisme, conforma cu fig.
7.1, fiind gasiti 10 termeni care contin cuvantul cama. Termenul cautat fiind ,,cama”
se activeaza pozitia 2 care deschide fereastra aferentd termenului de indexare
~cama” (v. fig. 7.20)

Dupd ce utilizatorul s-a documentat cu informatiile minime referitoare
despre termenul de indexare “cama”, se doreste gasirea publicatiilor aferente
despre acest subiect. In acest sens se face trecerea in baza de date a Bibliotecii
Digitale de Mecanisme conform pictogramei din fig. 7.20, activand comanda
»~Cautare in Biblioteca Digitala de Mecanisme”.

Biblioteca Digitala de Mecanisme

Cautare dupa: @ Cuvéant cheie © Titlul lucrarii Microtezaur Multilingv llustrat - Mecanisme
[cama | Cauta
Céautare simpla: Céautare avansati-
Autor: —toate— - Tip document: [toate—  []
Editura: [—toate— - Subdomeniu: [Hdoate— [
An de aparitie: —toate—[x
Anulare Filtru
PAGINA 1/1 L
Aufost gasite 2 rezultate. |~
01. e oot Titlu:
S Contributii la analiza si sinteza mecanismelor cu came si bare
pS Informatie la Titlu: Teza de doctorat
caesamte Gt v e Autor: Zabava, Eugen-Sever
- Tip Document: Teza de doctorat
e Editura: Universitatea "Politehnica” din Timigscara
An de aparitie: 2009

— Limba de redactare: um

02. Titlu:
Getriebelehre 11 |
Informatie la Titlu: Kurvengetriebe
Autor: Lovasz, Erwin-Christian
Tip Document: Curs
Editura: Editura Politehnica
An de aparitie: 2008

limha da redartara- nar 22

Fig. 7.20 Cdautarea dupa cuvantul cheie ,cama”
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Termenul de indexare trece in campul de cautare a bazei de date a
Bibliotecii Digitale de Mecanisme si rezultatul cautarii este vizibil in pagina principala
a acestei baze de date. Au fost regasite 2 doua publicatii, atat in limba roméana cat
si in limba germana care contin termenul de indexare ,cama”, desi termenul dupa
care s-a efectuat cdutarea a fost in limba romana (v. fig. 7.20). Acest lucru este
posibil datoritéd definirii conexiunilor intre bazele de date a uTezaurului Multilingv
Ilustrat de Mecanisme si a Bibliotecii Digitale de Mecanisme. Se poate observa faptul
ca bariera lingvistica a fost depasita. Atat publicatia aflatda la pozitia 1 cat si
publicatia aflata la pozitia 2 se poate accesa in varianta full-text conform fig. 7.21a
respectiv fig. 7.21b.

Universitatea “Politehnica” din Timisoara
Facultatea de Mecanica
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Capitolul 8
Concluzii. Contributii personale

Lucrarea de fata si-a propus ca obiectiv realizarea unui ptezaur multiligv
ilustrat original in domeniul stiintei mecanismelor original care sa respecte regulile
specifice indexarii bibliografice. Acest ptezaur urmand sa fie utilizat In cautarea
controlatd dupa termenii de indexare definiti intr-o biblioteca digitala demonstrativa
care contine surse de informare bibliografice din domeniul stiintei mecanismelor.

Autorul prezentei lucrari isi revendica urmatorele contributii originale:

1. Selectarea termenilor de indexare specifici

Pentru realizarea ptezaurului multiligv ilustrat in domeniul stiintei mecanismelor
au fost selectati in prima faza termenii cei mai frecvent utilizati din domeniu.
Termenii selectati pot fi termeni simpli sau compusi, fiind la singular sau plural
in functie de modul in care sunt cel mai frecvent utilizati. Asa cum a fost aratat
si In capitolul 2 al tezei termenii de indexare pot fi de tip: cuvinte cheie, subiecte
sau descriptori. Din domeniul stiintei mecanismelor au fost selectati un numar
de 440 de termeni, ordonati in ordine alfabetica conform anexei Al din teza.
Lista alfabetica de termeni este o lista deschisa, flexibild, se pot adauga
respectiv se pot elimina termeni din aceasta lista in functie de cerintele
informationale ale utilizatorilor specifici respectiv a specialistilor acestui
domeniu.

2. Ilustrarea termenilor de indexare (daca este cazul) pentru a da
caracterul de py-tezaur ilustrat

Pentru ilustrarea termenilor de indexare specifici domeniului Stiintei
Mecanismelor s-au realizat o serie de desene elocvente asociate termenilor
selectati Nu toti termenii au fost ilustrati deoarece nu a fost necesar sau posibil.
Contributia la acest obiectiv a constat in realizarea desenelor (scheme
cinematice conform regulilor de reprezentare utilizate in domeniul stiintei
mecanismelor) in AutoCAD pentru termenii de indexare care au necesitat acest
lucru.

3. Traducerea termenilor de indexare in limbile engleza, germana si
franceza pentru a da un caracter multilingv ptezaurului.

Pentru a realiza un ptezaur multilingv s-au tradus termenii de indexare in 3
limbi de circulatie internationald si s-a folosit terminologia IFToMM. Traducerea
in limba rusa nu a fost realizata datorita dificultatilor de generare a literelor
chirilice. Trebuie specificat faptul ca s-a tinut cont de diacriticile din limbile
romand, germand si francezd. Prin traducerea termenilor in cele 3 limbi s-a
reusit sa se depaseasca bariera lingvistica in utilizarea ptezaurului. Contributia a
constat in traducerea termenilor din domeniul Stiintei Mecanismelor utilizdnd
instrumentele de traducere in vigoare: dictionarele tehnice in limbile englezd,
germana si franceza si dictionarul de terminologie IFTOMM atat varianta tiparita
cat si cea in varianta online.
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4. Definirea nivelurilor ierarhice de la general la particular conform
regulilor de elaborare a tezaurelor respectiv microtezaurelor

Capitolul 2 al tezei a prezentat tipurile de termeni de indexare. Pentru o
indexare controlata si pentru a directiona utilizatorul catre rezultatul dorit, dintre
toate tipurile de termeni de indexare cea mai utila este indexarea folosind
termenii de indexare de tip descriptor. Acestia sunt aranjati in ordine alfabetica
in cadrul microtezaurelor, tezaurelor respectiv in vocabularele controlate.
Limbajul de interogare trebuie sa fie acealasi cu cel de indexare si limbajul
indexatorului trebuie sa fie convergent cu limbajul utilizatorului. Pentru
elaborarea microtezaurului multilingv ilustrat in domeniul Stiintei Mecanismelor
a fost necesara stabilirea unei ierarhii a termenilor si o structurda pentru
termenul de indexare de tip descriptor.
Astfel, termenul cel mai general in domeniul Stiintei Mecanismelor este termenul
“Mecanisme”. Termenii imediat inferiori acestui termen conform impartirii in cele
5 mari subdomenii ale Stiintei Mecanismelor sunt termenii: structura,
cinematica, cinetostatica, dinamica si sinteza. Acestia se afld pe nivel de
ierarhizare imediat inferior. Termenul asociat ocupa nivelul imediat superior
descriptorului si imediat inferior termenului generic. Termenul de indexare de tip
descriptor va fi considerat pe ultimul nivel de ierarhie sau pe nivelul de baza.
Nivelurile de ierarhie sunt considerate de la general la particular. Acest lucru
inseamna ca toti termenii de indexare de tip descriptor vor contine termenul
“Mecanisme”, iar numai o parte la randul lor vor contine termenii: structurg,
cinematica, cinetostatica, dinamica si sinteza.

5. Elaborarea microtezaurului multilingv ilustrat
In vederea elaborarii ptezaurului multilingv ilustrat de mecanisme a fost stabilita
0 anumita structurd a termenilor de indexare de tip descriptor, bazatd pe
standardele generale existente in domeniul indexadrii. Aceasta structurd a
termenilor de indexare originala si este redata prin urmatoarele elemente:

VG - vedeta generica;

TG - termen generic;

TA - termen asociat;

DES - descriptor;

NE - notd explicativa;

LE - traducerea termenului de inndexare in limba engleza;

LG - traducerea termenului de inndexare in limba germana;

LF - traducerea termenului de inndexare in limba franceza;

upP - nondescriptorul de indexare (sinonimul termenului de indexare de

tip descriptor).
Dupa stabilirea structurii s-a trecut la completarea in dreptul abrevierilor
necesare cu informatiile corespunzatoare fiecarei abrevieri pentru cei 440 de
termeni de indexare de tip descriptor.

6. Realizarea unei baze de date ce contine ptezaurul multilingv ilustrat
Pentru a putea fi accesati in varianta online termenii de indexare de tip
descriptor au fost introdusi intr-o baza de date. Pentru realizarea bazei de date
a fost folosita aplicatia XAMPP, conform celor prezentate in capitolul 5 al tezei.
Baza de date a fost creata in MySQL, continand campuri numerice, alfanumerice
si campuri de tip text. Cdmpul numeric este numai campul specific codului de
identificare numeric, pentru fiecare descriptor in parte. Campul de tip text s-a
folosit doar in cazul notei explicative NE, iar restul campurilor folosite sunt
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campuri alfanumerice de o dimensiune definita pentru fiecare informatie
aferentd abrevierii corespunzatoare. Baza de date are un numar de 13 campuri.
Contributia autorului consta in baza de date creatd cu cei 440 de termeni de
indexare de tip descriptor.

7. Digitizarea unor surse de informare pentru biblioteca digitala de
mecanisme

Pentru a crea biblioteca digitala demostrativa de mecanisme a fost necesar
digitizarea unor surse de informare din domeniul stiintei mecanismelor. Sursele
de informare digitizate in general pot fi: cursuri, manuale, teze de doctorat,
articole, desene, poze cu standuri experimentale, animatii interactive ale
mecanismelor din domeniul stiintei mecanismelor. Pentru aceasta s-a folosit linia
de digitizare utilizatd in UPT in cadrul proiectului ThinkMOTION. Dupa ce sursele
au fost scanate, s-a trecut la OCR-izarea lor, dar nu nainte de a fi curatate cu
ajutorul programului Scan Tailor. Etapele de lucru au fost descrise in capitolul 6
al tezei de doctorat. Pentru OCR-izare a fost folosit programul Abby Fine Reader
care a permis salvarea fisierelor in format PDF-searchable. Acest lucru a fost
realizat pentru 20 de surse de informare.

8. Elaborarea unei baze de date demonstrative cu surse de informare ce
contine atat descrierile bibliografice aferente fiecarei publicatii,
precum si varianta digitizata a publicatiei

Pe langa baza de date ce contine utezaurul multilingv ilustrat de mecanisme s-a
mai creat o bazd de date denumitd BDM - baza de date bibliografice care
contine titlurile documentelor care au fost digitizate-. Aceasta baza de date
bibliografice a fost creata tot in MySQL. Campurile aferente acestei baze de date

sunt:

IDDB - cod de identificare unic;

Autor - autorul publicatiei digitizate;

Titlu - titlul publicatiei digitizate;

Localitate - locul publicarii;

Editura - editura publicatiei;

An - anul de aparitie al publicatiei;

Tip document - tipul publicatiei digitizate: curs, manual, probleme,
teza de doctorat, etc.;

Subdomeniu - structura, cinematica, cinetostatica, dinamica si

sinteza;
Coperta - coperta publicatiei digitizate;
Document - publicatia digitizata.

Toate aceste campuri sunt cdmpuri alfanumerice de dimensiuni diferite pentru
fiecare tip de informatie bibliografica in parte, mai putin campurile aferente
codului de identificare unic “IDDB” si anul de aparitie “"An” care sunt un de tip
camp numeric respectiv de tip “YEAR". Contributia autorului a constat in crearea
bazei de date cu descrierile bibliografice aferente publicatiilor digitizate.

9. Realizarea unei baze de date relationale dintre cele doua baze de date
in scopul de a facilita cautarea controlata a informatiei
Pentru a realiza conexiunea dintre baza de date ce contine p-tezaurul multilingv
ilustrat de mecanisme si baza de date ce contine descrierile bibliografice ale
publicatiilor digitizate s-a mai creat o baza de date ce face legatura intre
termeni de indexare de tip descriptor si titlurile publicatiilor digitizate. Aceasta
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baza de date a fost creata tot in MySQL si este formatd din urmatoarele

campuri:
ID - cod de identificare unic pentru baza de date de legatura;
IDDB - cod de identificare unic pentru elementele bibliografice
introduse in Biblioteca Digitala de Mecanisme;
ID_tezaur - cod de identificare unic pentru termenii de indexare de tip
desctiptor.

Toate cele trei campuri sunt cdmpuri numerice. Cu ajutorul celei de a treia baze
de date s-a facilitat cdutarea controlatd a termenilor din microtezaurul multilingv
ilustrat Tn biblioteca digitala de mecanisme demonstrativa.

10. Realizarea interfetelor celor doua baze de date corelate in vederea

interogarii controlate in microtezaur si in Dbiblioteca digitala

demonstrativa
Interogarea celor doua baze de date create s-a facilitat cu ajutorul paginii web
aferente celor doua baze de date. Paginile web au fost dezvoltate in limbajul
php. In capitolul 7 al tezei au fost date cateva exemple de cautare simple in
fiecare baza de date, precum si exemple combinate in ambele baze de date
demonstrand faptul ca, in cazul cautarii controlate, dirijate se ajunge mult mai
repede la informatia doritd iar timpul aferent cautarii este mult mai scurt. Din
exemplele date in capitolul 7 al tezei se poate afirma ca, in ceea ce priveste
cdutarea cu termeni de tip: vedeta generica, termen generic, termen asociat si
nondescriptor acestia urmeaza sa fie selectati din cdmpul de selectare. In aceste
cazuri nu se tasteaza termenii cautati ci se selecteaza, astfel fiind eliminata
posibilitatea de a introduce gresit termenii in cdampul de cautare. Si in cazul celei
de a doua baze de date avem elemente ale descrierii bibliografice care nu se
tasteaza in campul de cautare ci se selecteaza, ca de ex.: autorul publicatiei,
titlul sau un cuvant din titlul publicatiei, anul de aparitie, editura, subdomeniul,
tipul documentelui, si in acest caz este diminuata posibilitatea de a gresi la
introducerea in campul de cdutare a informatiei dorite de catre utilizator.

11. Utilizarea rezultatelor cercetarii in cadrul BCUPT atat pentru utilizatori

cat si pentru indexatori
Utilizatorul poate folosi ambele baze de date atat microtezaurul multilingv ilustrat
de mecanisme pentru a se familiariza cu anumiti termeni din domeniul
mecanisme. Poate afla traducerile acestor termeni in limbile germana, engleza si
franceza, respectiv desenul, figura asociat fiecarui termen daca se necesita. Din
baza de date ce contine biblioteca digitala de mecanisme se poate familiariza cu
titlurile resurselor informationale din domeniul de mecanisme. Indexatorul
utilizeaza baza de date ce contine microtezaurul multilingv ilustrat de mecanisme
in vederea realizarii unei indexari controlate, a unei indexari uniforme, astfel incat
limbajul de indexare sa fie acelasi cu cel de interogare. Astfel se realizeaza
convergenta dintre limbajul indexatorului si limbajul utilizatorului, diminuandu-se
timpul de acces la informatia dorita.
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Anexa 1
Lista termenilor de indexare din p-tezaurul Multilingv Ilustrat de
Mecanisme

Nr. ID p- Termen de indexare Subdomeniu al Stiintei

crt. tezaur Mecanismelor

1 128 Acceleratie Cinematica

2 129 Acceleratie absoluta Cinematica

3 130 Acceleratie centripeta Cinematica

4 131 Acceleratie coriolis Cinematica

5 135 Acceleratie de transport Cinematica

6 132 Acceleratie relativa Cinematica

7 133 Acceleratie tangentiala Cinematica

8 134 Acceleratie unghiulara Cinematica

9 136 Analiza cinematica Cinematica

10 296 Analiza cinetostatica Cinetostatica

11 393 Angrenaj cicloidal Structura ; Cinematica ;
Cinetostatica ; Sinteza

12 394 Angrenaj cilindric Structura ; Cinematica ;
Cinetostatica ; Sinteza

13 395 Angrenaj conic Structura ; Cinematica ;
Cinetostatica ; Sinteza

14 396 Angrenaj elicoidal Structura ; Cinematica ;
Cinetostatica ; Sinteza

15 397 Angrenaj hiperboloidal Structura ; Cinematica ;
Cinetostatica ; Sinteza

16 398 Angrenaj hipoid Structura ; Cinematica ;
Cinetostatica ; Sinteza

17 399 Angrenaj ordinar Structura ; Cinematica ;
Cinetostatica ; Sinteza

18 Arbore cardanic Structura

19 Arbore cu cama Structura

20 Arbore de transmisie Structura

21 237 Axa centrala Dinamica

22 137 Axa de rotatie Cinematica

23 138 Axa de surub Cinematica

24 139 Axa de surub instantanee Cinematica

25 236 Axa principald de inertie Dinamica

26 140 Axoida Cinematica

27 141 Axoida fixa Cinematica

28 142 Axoida mobila Cinematica
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29 4 Balansier Structura

30 5 Bara Structura

31 238 Baricentru geometric Dinamica ; Cinetostatica

32 Baza Structurd

33 Bield Structura

34 Brat portsatelit Structura

35 297 Bratul fortei Cinetostatica

36 9 Cama Structura ; Cinematica

37 15 Cama sferica Structura ; Cinematica

38 10 Cama cilindrica Structura ; Cinematica

39 11 Cama de translatie Structura ; Cinematica

40 12 Cama disc Structura ; Cinematica

41 13 Cama echidiametrald Structura ; Cinematica

42 14 Cama plana Structura ; Cinematica

43 301 Camp conservativ de forta Cinetostatica

44 300 Camp de forta Cinetostatica

45 16 Cap de cruce Structura

46 400 Capul dintelui Sinteza

47 145 Centroida Cinematica

48 146 Centroida fixa Cinematica

49 147 Centroidd mobila Cinematica

50 158 Centru de curbura Cinematica ; Sinteza

51 240 Centru de greutate Dinamica ; Cinetostatica

52 144 Centru instantaneu al Cinematica
acceleratiilor

53 143 Centru instantaneu de rotatie Cinematica

54 151 Centrul inflexiunilor Cinematica

55 401 Cerc de baza Sinteza

56 405 Cerc de cap Sinteza

57 403 Cerc de divizare Sinteza

58 402 Cerc de picior Sinteza

59 404 Cerc de rostogolire Sinteza

60 150 Cercul de fuga Cinematica

61 152 Cercul de inflexiune Cinematica

62 148 Cercuri cardanice Cinematica

63 149 Cinematica Tehnica
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64 17 Clasa cuplei cinematice Structura

65 18 Clasa grupei cinematice Structura

66 19 Clichet Structura

67 302 Conditie initiala Cinetostatica

68 20 Conexiune Structura ; Cinematica ;
Sinteza

69 21 Conexiune cinematica Structura ; Cinematica ;
Sinteza

70 22 Conexiune cinematica de tip A | Structurad ; Cinematica ;
Sinteza

71 23 Conexiune cinematica de tip B | Structura ; Cinematica ;
Sinteza

72 24 Conexiune cinematica de tip C | Structura ; Cinematica ;
Sinteza

73 241 Configuratie de echilibru Dinamica ; Cinetostatica

74 406 Contact permanent cama-tachet | Structura ; Cinematica ;
Cinetostatica ; Dinamica
;Sinteza

75 156 Contrapol Cinematica ; Sinteza

76 25 Cremaliera Structura

77 407 Cremaliera de referinta Sinteza

78 26 Culisa Structura

79 27 Cupld cama-tachet Structura

80 28 Cupla cilindrica Structura

81 31 Cupla cinematica Structura

82 29 Cupla de angrenare Structura

83 30 Cupla de rostogolire Structura

84 32 Cupla de rotatie Structura ; Cinematica

85 33 Cupla de translatie Structura ; Cinematica

86 34 Cupla deschisa Structura

87 35 Cupla elicoidala Structura ; Cinematica

88 36 Cupla inchisa Structura

89 37 Cupla inferioara Structura

90 38 Cupla plana Structura

91 39 Cupla sfera-plan Structura

92 40 Cupla sferica Structura

93 41 Cupla superioara Structura

94 42 Cuplaj cardanic Structura

95 298 Cuplu Cinetostatica
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96 299 Cuplu de inertie Cinetostatica
97 159 Curba centrelor Cinematca ; Sinteza
98 155 Curba de bielad Cinematica
99 157 Curba punctelor cercuale Cinematca ; Sinteza
100 154 Curba punctelor pivot Cinematica ; Sinteza
101 408 Curbe suport Sinteza
102 43 Curea Structurd
103 44 Curea dintata Structura
104 160 Cursa Cinematica
105 164 Deceleratie Cinematica
106 161 Deplasare Cinematica
107 409 Deplasare de profil Sinteza
108 162 Deplasare relativa Cinematica
109 163 Deplasare unghiulara Cinematica
110 242 Deplasare virtuala Dinamica
111 306 Echilibrare dinamica Cinetostatica ; Dinamica
112 305 Echilibrare statica Cinetostatica
113 304 Echilibrarea unui mecanism Cinetostatica
114 303 Echilibru Cinetostatica
115 246 Echilibru instabil Dinamica
116 245 Echilibru stabil Dinamica
117 165 Ecuatia de transmitere de Cinematica
ordinul 0
118 166 Ecuatia de transmitere de Cinematica
ordinul I
119 167 Ecuatia de transmitere de Cinematica
ordinul II
120 436 Ecuatia Roberts Sinteza ; Cinematica
121 247 Ecuatii de echilibru Dinamica ; Cinetostatica
122 45 Element Structura
123 46 Element cinematic Structura
124 47 Element de iesire Structura
125 48 Element de intrare Structurd
126 49 Element de mecanism Structura
127 50 Element fix Structura
128 244 Elipsoid central de inertie Dinamica
129 243 Elipsoid de inertie Dinamica
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130 310 Energia cinetica a unui element | Cinetostatica ; Dinamica
131 311 Energia cineticd a unui sistem Cinetostatica
132 307 Energia potentiala a unui Cinetostatica
element
133 308 Energia potentiala a unui sistem | Cinetostatica
134 309 Energie de deformatie Cinetostatica
135 312 Energie mecanica Cinetostatica ; Dinamica
136 172 Faza de oprire Cinematica
137 171 Faza de pornire Cinematica
138 437 Faze de miscare Cinematica ; Cinetostatica ;
Dinamica ; Sinteza
139 410 Flancul dintelui Sinteza
140 411 Focarul curbei Sinteza
punctelor/centrelor
141 313 Forta Cinetostatica
142 314 Forta activa Cinetostatica
143 329 Forta axiala Cinetostatica
144 320 Forta centrald Cinetostatica
145 316 Forta centrifuga Cinetostatica
146 324 Forta concentrata Cinetostatica
147 339 Forta conservativa Cinetostatica
148 317 Forta Coriolis Cinetostatica
149 331 Forta critica de flambaj Cinetostatica
150 327 Forta de compresie Cinetostatica
151 334 Forta de dezechilibru Cinetostatica
152 330 Forta de forfecare Cinetostatica
153 153 Forta de frecare Cinetostatica
154 315 Forta de inertie Cinetostatica ; Dinamica
155 326 Forta de suprafata Cinetostatica
156 328 Forta de tractiune Cinetostatica
157 319 Forta de transport Cinetostatica
158 336 Forta determinista Cinetostatica
159 333 Forta din lagar Cinetostatica
160 341 Forta disipativa Cinetostatica
161 325 Forta distribuita Cinetostatica
162 332 Forta echivalenta Cinetostatica
163 323 Forta elastica Cinetostatica
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164 321 Forta exterioara Cinetostatica
165 342 Forta generalizata Cinetostatica
166 335 Forta impuls Cinetostatica
167 322 Forta interioara Cinetostatica
168 340 Forta neconservativa Cinetostatica
169 318 Forta relativa Cinetostatica
170 338 Forta rezultanta Cinetostatica
171 337 Forta stocastica Cinetostatica
172 168 Functia de transmitere de Cinematica
ordinul 0
173 169 Functia de transmitere de Cinematica
ordinul I
174 170 Functia de transmitere de Cinematica
ordinul II
175 343 Functie de forta Cinetostatica
176 248 Functii de transfer Dinamica
177 412 Gabaritul camei Sinteza
178 413 Gabaritul mecanismului cu Sinteza
cama
179 438 Gama de reglare Cinematica ; Sinteza
180 51 Ghidaj Structura ; Cinematica
181 250 Giroscop Dinamica
182 414 Grad de acoperire Sinteza
183 52 Grad de libertate-lant cinematic | Structura
184 249 Grad de libertate al unui sistem | Dinamica ; Cinematica
mecanic
185 53 Grad de libertate-cupla Structura
cinematica
186 54 Grad de mobilitate-mecanism Structura
187 55 Grupa cinematica Structura
188 173 Hodograful polar al vitezelor Cinematica
189 344 Impuls Cinetostatica
190 345 Impuls generalizat Cinetostatica
191 346 Impuls unghiular Cinetostatica
192 415 Interferenta profilelor Sinteza
193 56 Inversiune cinematica Structura
194 58 Izocinetism Structura ; Cinematica
195 57 Izomorfism Structura
196 59 Lagar Structura
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197 60 Lant arborescent Structura
198 61 Lant cinematic Structura
199 62 Lant cinematic deschis Structura
200 63 Lant cinematic inchis Structura
201 251 Legatura Dinamicd ; Cinematica
202 253 Legatura bilaterala Dinamica ; Cinematica
203 255 Legatura diferentiala Dinamica ; Cinematica
204 254 Legatura geometrica Dinamica ; Cinematica
205 259 Legatura neolonoma Dinamica ; Cinematica
206 258 Legatura olonoma Dinamica ; Cinematica
207 256 Legatura reonoma Dinamica ; Cinematica
208 257 Legatura scleronoma Dinamica ; Cinematica
209 252 Legatura unilaterala Dinamica ; Cinematica
210 416 Legea angrenarii Sinteza
211 347 Lucru mecanic Cinetostatica ; Dinamica
212 350 Lucru mecanic de deformatie Cinetostatica ; Dinamica
213 348 Lucru mecanic elementar Cinetostatica ; Dinamica
214 349 Lucru mecanic virtual Cinetostatica ; Dinamica
215 64 Manivelad Structura
216 260 Masa a unei particule Dinamica
217 261 Masa a unui corp Dinamica
218 262 Masa redusa a unui mecanism | Dinamicd
219 65 Masina Structura
220 67 Mecanism articulat Structura
221 68 Mecanism asociat Structura ; Cinematica
222 69 Mecanism cicloidal Structura
223 70 Mecanism cu autoblocare Structura ; Cinetostatica
224 71 Mecanism cu bare si roti dintate | Structura
225 72 Mecanism cu cama Structurd
226 73 Mecanism cu cruce de Malta Structura ; Cinematica
227 74 Mecanism cu opriri Structura
228 75 Mecanism cu pene Structura
229 76 Mecanism cu surub Structura
230 77 Mecanism de ghidare Structura
231 78 Mecanism diferential Structura
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232 81 Mecanism dubld manivela Structura

233 79 Mecanism dublu balansier Structura

234 80 Mecanism dublu piston Structura

235 360 Mecanism echilibrat Cinetostatica ; Dinamica

236 82 Mecanism echivalent Structura ; Cinematica

237 83 Mecanism generator de functii | Structura ; Cinematica

238 84 Mecanism generator de Structura ; Cinematica
traiectorie

239 85 Mecanism manivela-balansier Structura ; Cinematica

240 86 Mecanism manivela-piston Structura

241 87 Mecanism paralelogram Structura

242 88 Mecanism pas cu pas Structura ; Cinematica

243 89 Mecanism pas de pelerin Structura ; Cinematica

244 90 Mecanism patrulater Structura

245 91 Mecanism plan Structura ; Cinematica

246 92 Mecanism reglabil Structura

247 93 Mecanism sferic Structura

248 94 Mecanism spatial Structura

249 66 Mecanisme Structura

250 174 Metoda asemanarii Cinematica

251 175 Metoda contururilor poligonale | Cinematica

252 176 Metoda proiectiilor Cinematica

253 177 Metoda rabaterii Cinematica

254 178 Metode analitice Cinematica

255 179 Metode grafice Cinematica

256 180 Metode grafo-analitice Cinematica

257 181 Miscare Cinematica

258 182 Miscare absoluta Cinematica

259 196 Miscare aperiodica Cinematica

260 197 Miscare armonica simpla Cinematica

261 185 Miscare centrala Cinematica

262 192 Miscare de alunecare Cinematica

263 191 Miscare de pivotare Cinematica

264 190 Miscare de rostogolire Cinematica

265 188 Miscare de surub Cinematica

266 200 Miscare de transport Cinematica

BUPT



Anexa 1 165

267 199 Miscare in pas de pelerin Cinematica
268 198 Miscare intermitenta Cinematica
269 184 Miscare inversa Cinematica
270 195 Miscare periodica Cinematica
271 186 Miscare plana Cinematica
272 183 Miscare relativa Cinematica
273 189 Miscare sferica Cinematica
274 187 Miscare spatiala Cinematica
275 193 Miscare stationara Cinematica
276 194 Miscare uniforma Cinematica
277 435 Modul frontal Sinteza
278 417 Modul normal Sinteza
279 418 Modulul danturii rotii Sinteza
280 353 Moment al cuplului Cinetostatica
281 266 Moment centrifugal de inertie Dinamica
282 355 Moment de incovoiere Cinetostatica
283 263 Moment de inertie Dinamica
284 265 Moment de inertie polar al unui | Dinamica

corp
285 264 Moment de inertie polar al unui | Dinamica
286 268 I?/:g:went de inertie redus al unui | Dinamica

mecanism
287 356 Moment de torisune Cinetostatica
288 358 Moment de torsiune la iesire Cinetostatica
289 357 Moment de torsiune la intrare Cinetostatica
290 359 Moment echivalent Cinetostatica
291 267 Moment principal de inertie Dinamica
292 354 Moment rezultant Cinetostatica
293 361 Momentul impulsului Cinetostatica
294 351 Moumentul unei forte fata de o Cinetostatica
295 352 ?/I);amentul unei forte fatd de un | Cinetostatica

punct
296 95 Opritor Structura
297 96 Ordinul grupei cinematice Structura
298 269 Particuld Dinamicd
299 208 Pas Cinematica
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300 209 Pas normal Cinematica

301 419 Pasul danturii Sinteza

302 420 Patrulater complet de contrapoli | Sinteza

303 207 Pauza Cinematica

304 275 Pendul compus Dinamica

305 276 Pendul dublu Dinamica

306 274 Pendul sferic Dinamica

307 273 Pendul simplu Dinamica

308 218 Perioada Cinematica

309 363 Perturbatie Cinetostatica ; Dinamica
310 97 Piatra de culisd Structura

311 421 Piciorul dintelui Sinteza

312 98 Pinion Structura

313 99 Pivot Structura

314 201 Planul acceleratiilor Cinematica

315 202 Planul vitezelor Cinematica

316 203 Pol de rotatie Cinematica ; Sinteza
317 215 Pol simetric Cinematica ; Sinteza
318 100 Policupla Structura

319 205 Polul acceleratiilor Cinematica

320 422 Polul rotatiei finite Sinteza

321 204 Polul vitezelor Cinematica

322 206 Pozitie limita Cinematica

323 270 Proces Dinamicd

324 271 Proces stationar Dinamica

325 272 Proces stohastic Dinamica

326 425 Profil cicloidal Sinteza

327 423 Profil conjugat Sinteza

328 424 Profil evolventic Sinteza

329 426 Profilul camei Sinteza

330 427 Profilul dintelui Sinteza

331 213 Punct al bielei Cinematica

332 217 Punct Burmester Cinematica ; Sinteza
333 214 Punct cercual Cinematica ; Sinteza
334 211 Punct de inflexiune Cinematica
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335 210 Punct mort Cinematica

336 428 Puncte nodale Sinteza

337 212 Punctul lui Ball Cinematica ; Sinteza

338 364 Putere Cinetostatica ; Dinamica

339 366 Putere efectiva Cinetostatica ; Dinamica

340 365 Puterea unei forte Cinetostatica ; Dinamica

341 367 Randament mecanic Cinetostatica ; Dinamica

342 368 Randament mecanic ciclic Cinetostatica ; Dinamica

343 435 Raport de angrenare Cinematica

344 219 Raport de transmitere Cinematica

345 277 Raza de giratie Dinamica

346 429 Raza minima a camei pe axa Sinteza

347 437 Relatiile lui Kutzbach Cinematica

348 278 Rigiditate dinamica Dinamica

349 439 Roata centrala Structura ; Cinematica ;
Cinetostatica ; Dinamica
;Sinteza

350 110 Roata cu dantura exterioara Structura

351 112 Roata cu dantura interioara Structura

352 101 Roatd de clichet Structura

353 102 Roata de curea Structura

354 103 Roata de frictiune Structura

355 104 Roata de lant Structura

356 105 Roata dintata Structura

357 106 Roata dintata cilindrica Structura

358 107 Roata dintata conica Structura

359 108 Roata dintata cu dinti in V Structura

360 109 Roata dintata elicoidala Structura

361 111 Roata dintata hipoida Structura

362 113 Roata dintata intermediara Structura

363 115 Roatd dintata plana Structura

364 116 Roata dintata planetara Structura ; Cinematica

365 117 Roata dintata solara Structura

366 114 Roata melcata Structura

367 440 Roata satelit Structura ; Cinematica ;

Cinetostatica ; Dinamica;
Sinteza
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368 220 Rotatie Cinematica

369 221 Rotatie infinitezimala Cinematica

370 222 Rotatie instantanee Cinematica

371 374 Sarcina Cinetostatica

372 383 Sarcina adaptabila Cinetostatica ; Dinamica
373 380 Sarcina alternativa Cinetostatica ; Dinamica
374 377 Sarcina constanta Cinetostatica

375 384 Sarcina critica Cinetostatica

376 379 Sarcina dinamica Cinetostatica ; Dinamica
377 375 Sarcina distribuita Cinetostatica

378 382 Sarcina mobila Cinetostatica ; Dinamica
379 381 Sarcina pulsatorie Cinetostatica ; Dinamica
380 376 Sarcina uniform distribuita Cinetostatica

381 378 Sarcina variabila Cinetostatica ; Dinamica
382 223 Scara lungimilor Cinematica

383 224 Scara acceleratiilor Cinematica

384 225 Scara acceleratiilor unghiulare Cinematica

385 227 Scara vitezelor Cinematica

386 228 Scara vitezelor unghiulare Cinematica

387 229 Schema cinematica Cinematica

388 118 Sector dintat Structura

389 230 Sinteza cinematica Cinematica

390 430 Sinteza pozitionala Sinteza

391 279 Sistem Dinamicd

392 292 Sistem continuu Dinamica

393 293 Sistem cu masa variabila Dinamica

394 372 Sistem de forte concurente Cinetostatica

395 371 Sistem de forte coplanare Cinetostatica

396 369 Sistem de forte echivalent Cinetostatica

397 370 Sistem de forte paralele Cinetostatica

398 291 Sistem discret Dinamica

399 294 Sistem inertial Dinamica

400 285 Sistem invariant Dinamicd

401 290 Sistem liniar Dinamica

402 280 Sistem mecanic Dinamica
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403 282 Sistem neolonom Dinamica

404 281 Sistem olonom Dinamica

405 286 Sistem plan Dinamica

406 283 Sistem reonom Dinamica

407 284 Sistem scleronom Dinamica ; Cinetostatica

408 287 Sistem spatial Dinamica

409 373 Sistem spatial de forte Cinetostatica

410 288 Sistem static determinat Dinamica ; Cinetostatica

411 289 Sistem static nedeterminat Dinamica ; Cinetostatica

412 431 Solicitarea de contact a camei Sinteza

413 119 Structura unui mecanism Structura

414 432 Subtaiere Sinteza

415 120 Surub melc Structura

416 121 Tachet Structura ; Cinematica

417 122 Tachet cadru Structura

418 433 Teorema lui Grashof Sinteza

419 434 Teorema Roberts-Cebasev Sinteza

420 385 Torsor Cinetostatica

421 231 Traiectorie Cinematica

422 125 Transformare instantaneu- Structura ; Cinematica

izocinetica

423 232 Translatie Cinematica

424 233 Translatie rectilinie Cinematica

425 295 Transmisibilitate Dinamica

426 123 Transmisie Structura ; Cinematica

427 124 Transmisie cu cruce de Malta Structura ; Cinematica

428 126 Tren de roti dintate Structura ; Cinematica ;
Cinetostatica ; Dinamica
;Sinteza

429 234 Triunghiul polilor Cinematica ; Sinteza

430 441 Unghi de presiune Cinematica ; Cinetostatica ;
Dinamica ; Sinteza

431 235 Unghi de rotatie Cinematica

432 442 Unghi de transmitere Cinematica ; Cinetostatica ;
Dinamica ; Sinteza

433 443 Variatoare de viteza Structura ; Cinematica ;
Cinetostatica ; Dinamica
;Sinteza

434 444 Viteza Cinematica
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435 445 Viteza absolutd Cinematica
436 226 Viteza de transport Cinematica
437 362 Viteza generalizata Cinematica
438 239 Viteza relativa Cinematica
439 389 Viteza unghiulara Cinematica
440 127 Zona de contact Structura
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1.
DE

NE: Arborele folosit pentru transmiterea momentului de torsiune si a miscarii de

rot
VG
TG
TA
up

Anexa A2

Termeni indexare - Structura mecanismelor (94 descriptori)

S: Arbore de transmisie=1

atie;

: Mecanisme
: Structura

: Element

L.E.: Drive shaft
L.G.: Welle
L.F.: Arbre de transmission

IM

2

=N B
55551 [——1]

DES: Arbore cardanic=2

NE
VG
TG
TA
up

: Arborele montat intre doua cuplaje cardanice;
: Mecanisme

: Structura

: Element

L.E.: Cardan shaft
L.G.: Kardanwelle
L.F.: Arbre de cardan

IM

3

NE
VG
TG
TA

St e

DES: Arbore cu cama=3

: Arborele pe care se fixeaza una sau mai multe came;
: Mecanisme

: Structura

: Element

UP:

BUPT



Anexa 2 173

L.E.: Camshaft
L.G.: Nockenwelle
L.F.: Arbre a came
IM:

4.

DES:_Balansier=4

NE: Element cinematic care executa oscilatii intre doua limite in raport cu o axa;
VG: Mecanisme

TG: Structura

TA: Element
UP:
L.E.: Rocker

L.G.: Schwinge
L.F.: Levier ; Balancier
IM:

g

5.
DES: Bara=5

NE: Elementul cinematic care are doua cuple de rotatie;
VG: Mecanisme

TG: Structura

TA: Element
UP:
L.E.: Bar
L.G.: Stange
L.F.: Barre
IM:
_
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6.
DES: Baza=6

NE: Elementul fix sau considerat fix al unui mecanism;
VG: Mecanisme

TG: Structura

TA: Element

UP: Batiu

L.E.: Frame ; Base

L.G.:Gestell ; Gehduse

L.F.: Base

IM:

7.
DES: Biela=7

NE: Elementul cinematic care nu este legat direct la batiu;
VG: Mecanisme

TG: Structura

TA: Element
UP:
L.E.: Coupler

L.G.: Koppel ; Pleuel
L.F.: Bielle ; Barre de couplage
IM:

A B

8.
DES: Brat portsatelit=8

NE: Elementul cinematic tip maniveld, la care se articuleaza una sau mai multe roti

dintate tip

satelit;
VG: Mecanisme
TG: Structura
TA: Element
UP:
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L.E.: Planet bar

L.G.: Steg
L.F.: Bras portsatelit
IM:
B
2
A
0
,

9.
DES: Cap de cruce=16
NE: Partea de element cinematic situat intre piston si bield care, prin cupla
translanta la batiu,
transmite acestuia componenta fortei din biela perpendiculara pe ghidajul fix;
VG: Mecanisme
TG: Structura
TA:
UP:
L.E.: Crosshead
L.G.: Kreuzkopf
L.F.: Guide de téte

10.
DES:_Clasa cuplei cinematice=17
NE: Este data de numarul gradelor de libertate suprimate in miscarea relativa a
celor doua
elemente care formeaza cupla cinematica;
VG: Mecanisme
TG: Structura
TA:
UP:
L.E.: Class of kinematic pair
L.G.: Klasse des kinematisches Paar
L.F.: Classe de couple cinématique

11.

DES: Clasa grupei cinematice=18

NE: Clasa grupei cinematice este data de conturul poligonal cel mai complex;
VG: Mecanisme

TG: Structura

TA:
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UP:
L.E.: Class of kinematic group
L.G.: Klasse der kinematisches Gruppe
L.F.: Classe de groupe cinématique
12,
DES: Clichet=19
NE: Componenta intermediara intre doua elemente cinematice, care impiedica
miscarea
relativa intr-un anumit sens al acestora;
VG:Mecanisme
TG: Structura
TA:
UP:
L.E.: Pawl : Click ; Detent
L.G.: Sperre ; Sperrlinke
L.F.: Cliquet
IM:

13.

DES: Cremaliera=25

NE: Segmentul de roatad dintata cu raza infinita;
VG: Mecanisme

TG: Structura

TA: Element
UP:
L.E.: Rack

L.G.: Zahnstange
L.F.: Cremaillére
IM:
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14.
DES: Culisa=26
NE: Element cinematic care se leaga printr-o cupla de translatie cu un element
cinematic
adiacent;
VG: Mecanisme
TG: Structura
TA: Element
UP: Glisor
L.E.: Sliding block
L.G.: Gleistein ; Schieber
L.F.: Coulisseau

IM:
\éj % /‘/g
15.

DES: Cupla cama-tachet=27
NE: Cupla cinematica formata dintr-o cama si un tachet aflate in contact direct;

VG: Mecanisme

TG: Structura

TA: Cupla

UP: Cupla superioara
L.E.: Cam pair

L.G.: Kurvengelenk
L.F.: Couple came
IM:

(o)
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16.
DES:_Cupla cilindrica=28
NE: Cupla cinematica inferioara cu gradul de libertate 2, care permite o miscare de
rotatie in
jurul unei anumite axe, Tmpreuna cu o translatie relativa independenta pe
directia
aceleiasi axe;
VG: Mecanisme
TG: Structura
TA: Cupla
UP: Cupla de roto-translatie
L.E.: Cylindrical pair
L.G.: Drehschubgelenk
L.F.: Couple cylindrique

IM:
N g,
T
N WA .
V27 X
17.

DES: Cupla de angrenare=29
NE: Cupla cinematica superioara, formata prin contactul succesiv a doua profile

conjugate de
dinti, care apartin celor doua elemente cinematice vecineg;
VG: Mecanisme
TG: Structura
TA: Cupla
UP: Cupla superioara
L.E.: Gear pair
L.G.: Zahnpaarung
L.F.: Couple de engrenement
IM:

NS
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18.
DES: Cupla de rostogolire=30

NE: Cupla de clasa a V-a la care elementele care o compun au o miscare relativa de

rostogolire fara alunecare;
VG: Mecanisme
TG: Structura
TA: Cupla
UP:
L.E.: Rolling pair
L.G.: Rollgelenk
L.F.: Couple de laminage
IM:

19.

DES: Cupla cinematica=31
NE: Este legatura mobila si directd dintre doua elemente;
VG: Mecanisme

TG: Structura

TA: Cupla

UP:

L.E.: Kinematic pair

L.G.: Kinematisches Paarung
L.F.: Couple cinématique

IM:
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20.
DES: Cupla deschisa=34
NE: Cupla cinematica, ale carei elemente sunt mentinute in contact datorita actiunii
unor forte
exterioare;
VG: Mecanisme
TG: Structura
TA: Cupla
UP:
L.E.: Open pair
L.G.: Kraftschlussige Paarung
L.F.: Couple ouvert
IM:

21.
DES: Cupla inchisd=36
NE: Cupla cinematica ale carei elemente sunt mentinute in contact datorita formelor
lor
geometrice;
VG: Mecanisme
TG: Structura
TA: Cupla
UP:
L.E.: Form-closed pair
L.G.: Formschlussige Paarung
L.F.: Couple fermé
IM:
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22,

DES: Cupla inferioara=37

NE: Cupla cinematica, realizata prin contactul pe suprafata dintre elementele sale;
VG: Mecanisme

TG: Structura

TA: Cupla

UP:

L.E.: Lower pair

L.G.: Niederes kinematisches Paar
L.F.: Couple inférieure

IM:

23.
DES: Cupla plana=38
NE: Cupla cinematica la care zonele de contact ale celor 2 elemente sunt plane
coplanare; are
gradul de libertate 3, 2 translatii dupa 2 directii ale planelor de contact si o
rotatie in
raport cu o axa perpendiculara pe directia planului;
VG: Mecanisme
TG: Structura
TA: Cupla
UP:
L.E.: Planar pair
L.G.: Platten Gelenk
L.F.: Couple plan
IM:
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24,

DES: Cupla sfera-plan=39
NE: Cupla de clasa I;

VG: Mecanisme

TG: Structura

TA: Cupla

UP:

L.E.: Sphere-planar pair
L.G.: Kugel-Plattengelenk
L.F.: Couple sphére-plan
IM:

25.
DES:_Cupla sferica=40

NE: Cupla cinematica, avand gradul de libertate egal cu trei, care permite trei rotatii
independente in jurul a trei axe concurente;

VG: Mecanisme

TG: Structura

TA: Cupla

UP:

L.E.: Spherical pair
L.G.: Kugelgelenk
L.F.: Couple sphérique
IM:

/LO/
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26.

DES: Cupla superioara=41

NE: Cupla cinematica, realizata prin contactul punctiform sau liniar intre elementele
sale;

VG: Mecanisme

TG: Structura

TA: Cupla

UP:

L.E.: Higher pair

L.G.: Hbheres kinematisches Paarung
L.F.: Couple supérieur

IM:

27.
DES: Cuplaj cardanic=42
NE: Cuplajul mobil sferic ce leaga indirect, printr-o cruce cardanica, doi arbori cu
axe
concurente;
VG: Mecanisme
TG: Structura
TA:
UP:
L.E.: Cardan coupling
L.G.: Kardankupplung
L.F.: Joint a cardan
IM:
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28.

DES: Curea=43

NE: Elementul flexibil de tractiune ce transmite miscarea si forta, intre doua roti prin
frictiune;

VG: Mecanisme

TG: Structura

TA: Element
UP:
L.E.: Belt

L.G.: Riemen
L.F.: Courroie
IM:

29.
DES: Curea dintata=44
NE: Cureaua cu dinti pe suprafata acesteia, pentru a angrena cu douda sau mai
multe roti

dintate;
VG: Mecanisme
TG: Structura
TA: Element
UP:
L.E.: Teething belt
L.G.: Riemenscheibe
L.F.: Courroie crantée
IM:
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30.

DES: Element=45

NE: Este o piesa sau grup de piese (corpuri) care formeaza un ansamblu teoretic
nedeformabil, cu miscari bine determinate in raport cu alte entitati similare;

VG: Tehnica

TG: Structura

TA:

UP:

L.E.: Element

L.G.: Glied

L.F.: Elément

IM:

31.

DES: Element cinematic=46
NE: Elementul (veriga) din componenta unui mecanism;
VG: Mecanisme

TG: Structura

TA: Element

UP:

L.E.: Link ; Element

L.G.: Mechanismenglied

L.F.: Membre d’'un mécanisme
IM:

32.

DES: Element de iesire=47

NE: Elementul cinematic prin care se obtin fortele si miscarile necesare;
VG: Mecanisme
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TG: Structura

TA: Element

UP: Element condus

L.E.: Output link ; Driven link
L.G.: Abtriebsglied

L.F.: Membre de sortie

IM:

33.

DES: Element de intrare=48
NE: Elementul cinematic prin care forta si miscarea sunt introduse in mecanism;
VG: Mecanisme

TG: Structura

TA: Element

UP: Element conducator

L.E.: Input link ; Driving link
L.G.: Antriebsglied

L.F.: Membre d’entrée

IM:

%\

34.
DES: Element de mecanism=49
NE: Corpul echivalent unui solid rigid, component al unui mecanism;
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VG: Mecanisme

TG: Structura

TA: Element

UP:

L.E.: Mechanism element
L.G.: Mechanismenelement
L.F.: Elément de mécanisme

IM:
By
B S
[e,
Ao 4
35.

DES: Element fix=50

NE: Elementul considerat fix al unui mecanism;
VG: Mecanisme

TG: Structura

TA: Element
UP: Batiu
L.E.: Frame
L.G.: Gestell
L.F.: Bati
IM:
O
Bo
S
B
(e,
- 7%7/ 4
1

36.
DES: Grad de libertate-lant cinematic=52
NE: Numarul de parametri independenti necesari pentru a defini in mod, univoc pozitia
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tuturor elementelor lantului in raport cu un sistem de referinta exterior lui (sau de
numarul de miscari simple posibile pentru toate elementele lantului cinematic);

VG: Mecanisme

TG: Structura

TA:

UP: Nr. de parametri independenti

L.E.: Degree of freedom of a kinematic chain

L.G.: Laufgrad kinematische Kette

L.F.: Degrée de liberté d’une chaine cinématique

IM:

37.
DES: Grad de libertate-cupla cinematica=53

NE: Numarul de parametri independenti, necesari pentru descrierea mobilitatii

relative a
celor doua elemente care alcdtuiesc o cupla cinematica;
VG: Mecanisme
TG: Structura
TA: Cupla cinematica
UP: Nr. de coordonate independente
L.E.: Degree of freedom of kinematic pair
L.G.: Gelenkfreiheitsgrad kinematische Paarung
L.F.: Degrée de liberté d'un couple cinématique
IM:
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38.
DES: Grad de mobilitate-mecanism=54
NE: Reprezintd numarul de parametri independenti necesari pentru a defini in mod
univoc
pozitiile tuturor elementelor mecanismului in raport cu un sistem de referinta
propriu
solidar cu elementul fix;
VG: Mecanisme
TG: Structura
TA: Mecanism
UP: Nr. de parametri independent;i
L.E.: Degree of mobility of a mechanism
L.G.: Mobilitatsgrad flr Getriebe/Mechanismen
L.F.: Degrée de mobilité d'un mécanism
IM:

39.
DES: Grupd cinematica=55
NE: Este lantul cinematic deschis care contine doar cuple cinematice inferioare, cel
mai
simplu, care adaugat sau scos dintr-un mecanism nu-i schimba acestuia
mobilitatea;
VG: Mecanisme
TG: Structura
TA: Lant cinematic deschis
UP: Grupa Assur ; Grupa structurala
L.E.: Kinematic group
L.G.: Kinematische Gruppe
L.F.: Cinématique groupe
IM:
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Grupe cinematice de cls. IT ord.2

Aspect 1 (RRR) Aspect 2 (RRT) i} Aspect 3 (RTR) Aspect 4 (TRT) Aspect 5 (RTT)
N N ® \\\

n=2 _ n=2 _ | n=2 n=2 | n=2 - —
¢ 3 c5:3 c5:3 - ¢ = 05:3

Grupe cinematice de clase si ordine superioare

Cls. IIT ord. 3

Cls. IV ord. 2

Cls. IIT ord. 4

(el

(el=]
[ \
(SN

40.
DES:_Inversiune cinematica=56

NE: Transformarea aplicata unui mecanism, prin schimbarea bazei

alt

mecanism;

VG: Mecanisme
TG: Structura
TA: Transformare aplicata unui mecanism
UP:
L.E.: Kinematic inversion

L.G.: Kinematische Umkehrung
L.F.: Inversion cinématique

M

41

DES:_Izomorfism=57

NE

VG
TG
TA

: Echivalenta structurilor din punct de vedere al numarului elementelor si cuplelor

cinematice si al interconectarii lor;

: Mecanisme
: Structura

: Echivalenta structurilor
UP:

pentru a obtine
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L.E.: Isomorphism
L.G.: Isomorphismus
L.F.: Isomorphisme
IM:

42,
DES:_Lagar=59
NE: Organul de masina care permite miscarea relativa de rotatie a unui arbore/osie
sau de
translatie a unei bare/tije;
VG: Mecanisme
TG: Structura

TA:

UP:

L.E.: Bearing
L.G.: Lager
L.F.: Palier
IM:

43.

DES:_Lant arborescent=60
NE: Lantul cinematic care nu contine nici un contur inchis;
VG: Mecanisme
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TG

: Structura

TA:
UP:

L.E

.. Tree chaine

L.G.: Baumstruktur

L.F

.: Chaine arborescent

44,

DE

NE: Ansamblu de elemente legate prin cuple cinematice;

VG

S:_Lant cinematic=61

: Mecanisme

TG: Structura
TA:
UP:

L.E

.. Kinematic chaine

L.G.: Kinematische Kette

L.F
IM:

.: Chaine cinématique

45,

DES:_Lant cinematic deschis=62
NE: Lantul cinematic, la care cel putin un element are o singura legatura/cupla

cinematica;

VG

TG:

TA:
UP:
L.E
L.G

L.F.:

IM:

: Mecanisme
Structura
Lant cinematic

.: Open kinematic chaine
.: Offene kinematische Kette
Chaine cinématique ouvert
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46.

DES: Lant cinematic inchis=63
NE: Lant cinematic in care fiecare element cinematic este legat de cel putin alte
doua

elemente cinematice;
VG: Mecanisme
TG: Structura
TA: Lant cinematic
UP:
L.E.: Closed kinematic chaine
L.G.: Geschlossene kinematische Kette
L.F.: Chaine cinématique fermeé
IM:

47.

DES: Manivela=64

NE: Element cinematic care poate executa o rotatie completa in jurul unei axe fixe;
VG: Mecanisme

TG: Structura

TA: Element
UP:

L.E.: Cranck
L.G.: Kurbel
L.F.: Manivelle
IM:
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48.
DES: Masina=65
NE: Sistemul mecanic care realizeaza o sarcind specifica prin transmiterea si
transformarea
miscarii si a fortei;
VG: Tehnica
TG:
TA:
UP:
L.E.: Machine
L.G.: Maschine
L.F.: Machine
IM:
49,
DES: Mecanisme=66
NE: Lantul cinematic inchis avand un element fix sau considerat fix, unul sau mai
multe
elemente motoare si la care, toate celelalte elemente au miscari bine
determinate (F. Von
Releaux);
VG: Masina ; Aparat
TG: Structura
TA: Parte constitutiva a unei masini

UP:

L.E.: Mechanism
L.G.: Getriebe
L.F.: Mécanisme
IM:

50.

DES: Mecanism articulat=67

NE: Mecanism care provine dintr-un lant cinematic ale carui legaturi sunt numai cuple
inferioare;
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VG: Mecanisme

TG: Structura

TA: Parte constitutiva a unei masini
UP: Mecanism cu bare

L.E.: Linkage

L.G.: Koppelgetriebe

L.F.: Mécanisme articulé

IM:

51.

DES: Mecanism cicloidal=69

NE: Tren de roti la care cel putin una din axele rotilor nu este fixa;
VG: Mecanisme

TG: Structura

TA: Parte constitutiva a unei masini

UP: Mecanism planetar ; Mecanism diferential

L.E.: Cycloidal mechanism

L.G.: Umlaufgetriebe

L.F.: Train cycloidal

IM:
5
A
A0
(Dzlml B)IMI (DS
I
1L 1
U U
52.

DES: Mecanism cu bare si roti dintate=71
NE: Combinarea unui mecanism articulat cu un mecanism cu roti dintate;
VG: Mecanisme
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TG: Structura

TA: Parte constitutiva a unei masini
UP:

L.E.: Geared linkage

L.G.: Raderkoppelgetriebe

L.F.: Mécanisme articulé a engrenage
IM:

53.
DES: Mecanism cu cama=72
NE: Mecanismul al carui element caracteristic este o cama, folosita in general ca
element
conducator;
VG: Mecanisme
TG: Structura
TA: Parte constitutiva a unei masini
UP:
L.E.: Cam mechanism
L.G.: Kurvengetriebe
L.F.: Mécanisme a came
IM:
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54,
DES: Mecanism cu opriri=74
NE: Mecanismul al carui element condus efectueaza o miscare cu sau fara
schimbare de sens
si care include opriri repetate periodic;
VG: Mecanisme
TG: Structura
TA: Parte constitutiva a unei masini
UP:
L.E.: Dwell mechanism
L.G.: Rastgetriebe
L.F.: Mécanisme a mouvements intermittents

IM:
~ By A ) ’
\\\\ a ' w 0 ‘&,// '\ /

Z\V/%/// \‘ [ '\/’//Qy///////&'] ///

\\ // L(C ! / S— T

N 17 \\\ //&

N ,// T

55.

DES:_Mecanism cu pene=75

NE: Mecanismul la care elementele sunt legate exclusiv prin cuple cinematice de
translatie;

VG: Mecanisme

TG: Structura

TA: Parte constitutiva a unei masini/dispozitiv
UP:

L.E.: Wedge mechanism

L.G.: Keilgetriebe

L.F.: Mécanisme a coins coulissants

IM:
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56.

DES:_Mecanism cu surub=76
NE: Mecanism ce contine cel putin o cupla elicoidala (surub);
VG: Mecanisme

TG: Structura

TA: Parte constitutiva a unei masini
UP:

L.E.: Screw mechanism

L.G.: Schraubengetriebe

L.F.: Mécanisme a vis

IM:

4 E4
P P

57.
DES:_Mecanism de ghidare=77
NE: Mecanism care conduce unul din elementele sale cinematice printr-o succesiune
data de
pozitii;
VG: Mecanisme
TG: Structura
TA: Parte constitutiva a unei masini
UP: Mecanism de pozitionare
L.E.: Guidance mechanism ; Motion generating mechanism
L.G.: Fihrungsmechanismus
L.F.: Mécanisme de guidance
IM:
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58.

DES: Mecanism diferential=78

NE: Mecanism al carui grad de libertate este doi si care transforma doua miscari de intrare
intr-o miscare de iesire sau o miscare de intrare in douda miscari de iesire

independente;

VG: Mecanisme

TG: Structura

TA: Parte constitutiva a unei masini

UP:

L.E.: Differential mechanism

L.G.: Differentialgetriebe

L.F.: Mécanisme differentiel

IM:

AN (O

59.

DES: Mecanism dublu balansier=79

NE: Mecanism patrulater cu doud balansiere;
VG: Mecanisme

TG: Structura
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TA: Parte constitutiva a unei masini
UP:

L.E.: Double-rocker mechanism
L.G.: Doppelschwinge

L.F.: Double balancier

IM:

60.
DES:_Mecanism dublu piston=80

NE: Mecanismul patrulater cu doua cuple de translatie, ambele legate la elementul

fix;

VG: Mecanisme

TG: Structura

TA: Parte constitutiva a unei masini
UP: Mecanism dublu glisor

L.E.: Double-slider mechanism
L.G.: Doppelschieber

L.F.: Double tiroir

IM:

Sy

2

;A |

N

20

Y
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61.
DES: Mecanism dubla manivela=81
NE: Mecanism patrulater articulat la care ambele elemente adiacente bazei executa
rotatii
complete;
VG: Mecanisme
TG: Structura
TA: Parte constitutiva a unei masini
UP:
L.E.: Double-cranck mechanism ; Drag-link mechanism
L.G.: Doppelkurbel
L.F.: Mécanisme a double manivelle
IM:

wﬂ
21
/ ///
-
-
& 0 2n @

62.

DES:_Mecanism manivela-piston=86
NE: Mecanismul patrulater cu o manivela si un glisor/piston/patina cu ghidaj fix;
VG: Mecanisme

TG: Structura

TA: Parte constitutiva a unei masini

UP:

L.E.: Slider-cranck mechanism

L.G.: Schubkurbel

L.F.: Mécanisme a manivelle et tiroir
IM:
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o
IS}
N
a

a=A |

63.
DES:_Mecanism paralelogram=87
NE: Mecanism patrulater avdnd manivele de aceeasi lungime si lungimea bielei
egala cu cea a

bazei;
VG: Mecanisme
TG: Structura
TA: Parte constitutiva a unei masini
UP:
L.E.: Parallel-cranck mechanism
L.G.: Parallelkurbelgetriebe
L.F.: Mécanisme paralleles
IM:

21

()
a
Sy

64.

DES: Mecanism patrulater=90
NE: Mecanism cu patru elemente cinematice binare;
VG: Mecanisme

TG: Structura

TA: Parte constitutiva a unei masini
UP:

L.E.: Four-bar mechanism

L.G.: Viergelenk

L.F.: Mécanisme quatre barres

IM:
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65.

DES: Mecanism reglabil=92

NE: Mecanismul ale carui dimensiuni initiale (lungimi de elemente, unghiuri) pot fi
schimbate;

VG: Mecanisme

TG: Structura

TA: Parte constitutiva a unei masini

UP:

L.E.: Adjustable mechanism

L.G.: Einstellbares Getriebe

L.F.: Mécanisme ajustable

IM:
p 7
F —
6 F. [
1
S D
/
BO‘H @E ) <
2
66.

DES: Mecanism sferic=93

NE: Mecanism in care toate punctele elementelor sale cinematice descriu traiectorii situate
pe sfere concentrice;

VG: Mecanisme
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TG: Structura

TA: Parte constitutiva a unei masini
UP:

L.E.: Spherical mechanism

L.G.: Spharisches Getriebe

L.F.: Mécanisme sphérique

IM:

67.
DES:_Mecanism spatial=94

NE: Mecanism in care anumite puncte ale unor elemente cinematice ale sale descriu

traiectorii

nesituate intr-un plan sau situate in plane neparalele;

VG: Mecanisme

TG: Structura

TA: Parte constitutiva a unei masini
UP:

L.E.: Spatial mechanism

L.G.: Raumliches Getriebe

L.F.: Mécanisme spatial

IM:

68.

DES: Opritor=95

NE: Componenta unei masini, care
pentru a limita miscarea lor relativa;
VG: Mecanisme

TG: Structura

TA:
UP: Limitator
L.E.: Stop

are contact intermitent cu o altd componenta
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L.G.: Anschlag
L.F.: Arret

IM:

69.

DES: Ordinul grupei cinematice=96

NE: Este dat de numarul cuplelor cinematice de legatura a grupei cu restul

mecanismului;
VG: Mecanisme
TG: Structura
TA:

UP:

L.E.: Order for kinematic group
L.G.: Aufrag kinematische Gruppe
L.F.: Ordre de groupe cinématique

IM:
Grupe cinematice de cls. IT ord.2
Aspect 1 (RRR) Aspect 2 (RRT) Aspect 3 (RTR) Aspect 4 (TRT) Aspect 5 (RTT)
N . - » \
\ \ \
n=2 n=2 _ — | n=2 n=2 Y | n=2_ -
A 3 c5=3 Cs=3 Ny C5=3 cs=3
Grupe cinematice de clase si ordine superioare
Cls. III ord. 3 Cls. IV ord. 2 Cls. III ord. 4
/
n
%
70.

DES: Piatra de culisa=97
NE: Elementul cinematic compact care aluneca in lungul unui ghidaj;

VG: Mecanisme
TG: Structura
TA: Element
UP: Patina

L.E.: Sliding block

L.G.: Kulissenstein ; Gleitstein

L.F.: Tiroir
IM:
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71.

DES: Pinion=98

NE: Cea mai mica roata dintata dintr-un angrenaj cilindric;
VG: Mecanisme

TG: Structura

TA: Element

UP:

L.E.: Pinion ; Driver ; Gear
L.G.: Ritzel ; Kleinrad

L.F.: Pignhon

IM:

72.

DES: Pivot=99

NE: Axa fixa in jurul careia se poate roti un corp;
VG: Mecanisme

TG: Structura

TA: Element

UP: Osie

L.E.: Bearing ; Bolt

L.G.: Anlenkzapfen ; Bolzen ; Drehzapfen
L.F.: Pivot

IM:

SN

NN\
ﬁﬁf T
~ ™
SN\

NN\
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73.

DES: Policupla=100

NE: Cupla multipla echivalenta cu o cupla cinematica standard;
VG: Mecanisme

TG: Structura

TA: Cupla
UP: Cupla multipla
L.E.: Polipair

L.G.: Polikupplung
L.F.: Policouple
IM:

]
T
=@ai

F&\s\‘
i
N

N

74.
DES: Roata de clichet=101
NE: Element care are o suprafata de frictiune sau dintata pentru a angrena cu un
clichet in
vederea obtinerii unei miscari unisens a rotii;
VG: Mecanisme
TG: Structura
TA: Roatd
UP:
L.E.: Ratchet gear
L.G.: Sperrad ; Klikenrad
L.F.: Roue a cliquet
IM:

75.
DES: Roata de curea=102
NE: Roatd pe care se infdsoara cureaua, pentru a transmite la alta roata miscarea si
forta prin
frictiune;
VG: Mecanisme
TG: Structura
TA: Roata
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UP: Cablu

L.E.: Pulley wheel
L.G.: Riemenscheibe
L.F.: Centure de roue
IM:

76.
DES: Roata de frictiune=103
NE: Roata care transmite prin frictiune, forta si miscarea unui element cinematic
vecin, cu
care este in contact direct (punctiform sau liniar);
VG: Mecanisme
TG: Structura

TA: Roata

UP:

L.E.: Friction wheel
L.G.: Reirad

L.F.: Roue de friction
IM:

77.
DES: Roata de lant=104
NE: Roata cu dinti sau adancituri pe circumferintd pentru antrenarea zalelor unui
lant
articulat;
VG: Mecanisme
TG: Structura
TA: Roata
UP:
L.E.: Sprocket wheel
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L.G.: Kettenrad
L.F.: Roue etoilee
IM:

78.
DES: Roata dintata=105
NE: Roata avand pe suprafata sa dinti destinati angrenarii cu dintii altei roti dintate
sau a unei
cremaliere;
VG: Mecanisme
TG: Structura

TA: Roata

UP:

L.E.: Gear pinion ; Wheel pinion

L.G.: Zahnrad

L.F.: Roue dentée ; Roue d engrenage
IM:

79.

DES: Roata dintata cilindrica=106

NE: Roata dintata cu dintii dispusi pe o suprafata cilindrica;
VG: Mecanisme

TG: Structura

TA: Roata dintata

UP:
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L.E.: Cylindrical gear

L.G.: Stirnzahnrad ; Stirnrad

L.F.: Roue d "engrenage cylindrique ; Roue dentée cylindrique
IM:

Ao /o, N
a0 E
\ 0
5 N R
1
80.
DES: Roata dintata conica=107
NE: Roata dintata cu dintii dispusi pe o suprafata conica;
VG: Mecanisme
TG: Structura
TA: Roata dintata
UP:
L.E.: Conical gear ; Bevel gear
L.G.: Kegelzahnrad ; Kegelrad
L.F.: Roue dentée conique ; Engrenage conique
IM:
|
N
1
Ag
_ /%_
0

81.

DES: Roata dintata cu dinti in V=108

NE: Roata dintata formata din doua roti elicoidale cu dinti inclinati simetric;
VG: Mecanisme

TG: Structura

TA: Roatd dintat3

UP:
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L.E.: Double helical gear

L.G.: Pfeilrad ; Doppelschragsstirnrad
L.F.: Roue a denture a chevrons

IM:

e ~N
- a ) B
P 4\ %Off
0 ~ -

82

DES: Roata dintata elicoidala=109

NE: Roata dintata avand dintii dispusi dupa o elice pe o suprafata cilindrica;
VG: Mecanisme

TG: Structura

TA: Roatd dintat3

UP:

L.E.: Helical gear ; Helicoidal gear

L.G.: Schneckenrad ; Schraubenzahnrad ; Spiralrad

L.F.: Roue dentée helicoidal ; Roue d "engrenage helicoidal
IM:

Ao 2N A

el 0 oo

el IR
0 ~ -

83.

DES:_Roata cu dantura exterioara=110

NE: Roata dintata cu dintii dispusi pe suprafata exterioara a unui cilindru;
VG: Mecanisme

TG: Structura

TA: Roata dintata

UP:

BUPT



212 Anexa 2

L.E.: External gear ; Spur gear

L.G.: Aussenstirnrad ; Aussenstirnzahnrad

L.F.: Roue dentée extérieure ; Roue d " engrenage extérieure
IM:

84.

DES: Roata dintata hipoida=111

NE: Roata dintata cu dintii dispusi pe o suprafata hiperboloidala;
VG: Mecanisme

TG: Structura

TA: Roata dintata

UP:

L.E.: Hypoid gear ; Hypoidal wheel

L.G.: Hypoidzahnrad ; Hypoidrad

L.F.: Roue dentée hypoide ; Engrenage hypoide
IM:

85.

DES: Roata cu dantura interioarda=112

NE: Roata dintata cu dintii dispusi pe suprafata interioara a unui cilindru;
VG: Mecanisme

TG: Structura

TA: Roata dintata

UP:

L.E.: Internal gear

L.G.: Innenstirnzahnrad ; Innenstirnrad

L.F.: Roue dentée intérieure ; Couronne dentée
IM:
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86.

DES: Roata dintata intermediara=113

NE: Roata dintata cu contact dublu cu alte 2 roti dintate;
VG: Mecanisme

TG: Structura

TA: Roatd dintat3

UP: Roata parazit

L.E.: Idler ; Idling gear

L.G.: Zwischenrad ; Ubertragungszahnrad

L.F.: Roue intermediare

IM:
7/ g . é\ AN
/ \
/ \
/ \
| O2 |
1\ % /1
\ /
\ /
: |
T .
87.

DES: Roata melcata=114

NE: Roata dintata care angreneaza cu melcul (surubul fara sfarsit);
VG: Mecanisme

TG: Structura

TA: Roata dintata

UP:

L.E.: Worm gear ; Worm wheel

L.G.: Wurmrad ; Schneckenrad

L.F.: Roue de la vis sans fin

IM:

PN

Z1y .

= L Ly
() W///////AWQ
%A
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88.
DES: Roata dintata planda=115
NE: Roata dintata cu dintii dispusi pe o suprafata planda perpendiculara pe axa de
rotatie sau
sectiunea printr-o roata dintata cilindrica perpendiculara pe axa sa;
VG: Mecanisme
TG: Structura
TA: Roata dintata
UP:
L.E.: Planar gear
L.G.: Ebene Zahnrad ; Plankegelrad
L.F.: Roue dentée plane
IM:

/\ -1

89.

DES: Roata dintata solara=117

NE: Roatd dintatd cu axa de rotatie fixa, ce angreneaza cu o roata dintata
planetard/satelit; VG: Mecanisme

TG: Structura

TA: Roatd dintat3

UP: Roata centrala

L.E.: Sun gear ; Sun wheel

L.G.: Sonnenrad ; Sonnenzahnrad ; Mittelrad ; Mittelzahnrad

L.F.: Pignon solaire ; Roue solaire

IM:
p - el - RN ~
0 , 7 N N
/ \
/ \
| |
\ /
\ /
\, ;/
U S
0
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90.

DES: Sector dintat=118
NE: Sectorul de roata dintata cu dantura exterioard/interioara;
VG: Mecanisme

TG: Structura

TA:

UP:

L.E.: Gear sector

L.G.: Zahnsegment

L.F.: Secteur dentée

IM:

- é B |

91.

DES: Structura unui mecanism=119
NE: Modul de alcatuire a unui mecanism din elemente si cuple cinematice;
VG: Mecanisme

TG: Structura

TA:

UP:

L.E.: Structure of a mechanism

L.G.: Mechanismenstruktur

L.F.: Structure d’'un mécanisme

IM:

92.

DES: Surub melc=120

NE: Roata dintata conducatoare cu unul sau mai multi dinti elicoidali dispusi pe o suprafata
cilindrica/globoidala/hipoida;

VG: Mecanisme

TG: Structura

TA: Element

UP:

L.E.: Screw worm

L.G.: Schraubewurm

L.F.: Lucilie Bouchere

IM:
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93.

DES: Tachet cadru=122

NE: Tachetul care are doua suprafete de contact cu o cama echidiametral3;
VG: Mecanisme

TG: Structura

TA: Element

UP: Tachet furca

L.E.: Yoke follower

L.G.: Eingriffgabelrahmen

L.F.: Recépteur cadre de came

94,

DES: Zona de contact=127
NE: Multimea de suprafete, linii si puncte ale unui element cinematic, prin care
acesta poate fi
in contact cu alt element pentru a realiza o cupla cinematica;
VG: Mecanisme
TG: Structura
TA:
UP:
L.E.: Contact area
L.G.: Kontaktbereich
L.F.: Zone de contact
IM:

BUPT
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Anexa A3
Termeni de indexare — Cinematica mecanismelor (101 descriptori)

1.
DES: Acceleratie=128

NE: Variatia vitezei in raport cu timpul;
VG: Mecanisme

TG: Cinematica

TA:

UP:

L.E.: Acceleration

L.G.: Beschleunigung

L.F.: Accélération

2.
DES: Acceleratie absoluta=129

NE: Derivata vitezei absolute in raport cu timpul;
VG: Mecanisme

TG: Cinematica

TA: Acceleratie

UP:

L.E.: Absolute acceleration

L.G.: Absolutbeschleunigung

L.F.: Accélération absolue

3.
DES: Acceleratie centripeti=130

NE: Componenta acceleratiei unui punct, normala la viteza sa;
VG: Mecanisme

TG: Cinematica

TA: Acceleratie

UP: Acceleratie normala

L.E.: Centripetal acceleration

L.G.: Zentripetalbeschleunigung

L.F.: Accélération centripete

4.
DES: Acceleratie coriolis=131
NE: Componenta acceleratiei absolute a unui punct, in miscare relativa, datorita
vitezei

unghiulare a sistemului de referintd. Este egald cu dublul produsului vectorial
dintre

viteza unghiulard a sistemului de referintd mobil si viteza relativd a punctului
mobil

dat;
VG: Mecanisme
TG: Cinematica
TA: Acceleratie
UP:
L.E.: Coriolis acceleration
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L.G.: Coriolis Beschleunigung
L.F.: Accélération de Coriolis

5.
DES: Acceleratie relativa=132

NE: Derivata vitezei relative in raport cu timpul;
VG: Mecanisme

TG: Cinematica

TA: Acceleratie

UP:

L.E.: Relative acceleration

L.G.: Relativbeschleunigung

L.F.: Accélération relative

6.
DES: Acceleratie tangentiala=133

NE: Componenta acceleratiei unui punct, coliniara cu viteza sa;
VG: Mecanisme

TG: Cinematica

TA: Acceleratie

UP:

L.E.: Tangential acceleration

L.G.: Tangentialbeschleunigung

L.F.: Accélération tangentielle

7.
DES: Acceleratie unghiulara=134

NE: Derivata vitezei unghiulare in raport cu timpul;
VG: Mecanisme

TG: Cinematica

TA: Acceleratie

UP:

L.E.: Angular acceleration

L.G.: Winkelbeschleunigung

L.F.: Accélération angulaire

8.
DES: Acceleratie de transport=135

NE: Acceleratia absoluta a unui anumit punct dintr-un sistem de referinta mobil;
VG: Mecanisme

TG: Cinematica

TA: Acceleratie

UP:

L.E.: Frame acceleration

L.G.: Fuhrungsbeschleunigung

L.F.: Accélération d’entrainement

9.
DES: Analiza cinematica=136
NE: Analiza aspectelor si proprietatilor cinematice ale mecanismelor;
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VG: Mecanisme

TG: Cinematica

TA:

UP:

L.E.: Kinematic analysis
L.G.: Kinematische Analyse
L.F.: Analyse cinématique

10.

DES: Axa de rotatie =137

NE: Linia dreapta dintr-un corp rigid aflat in miscare de rotatie ale carei puncte au
deplasarea nula fata de un sistem de referinta;

VG: Mecanisme

TG: Cinematica

TA: Axa

UP:

L.E.: Axis of rotation

L.G.: Drehachse

L.F.: Axe de rotation

11.

DES: Axa de surub =138

NE: Linia dreaptd a unui corp rigid ale carei puncte se deplaseaza fata de un sistem
de referinta, intr-un interval finit sau infinitezimal de timp, coliniar cu linia

insasi;

VG: Mecanisme

TG: Cinematica

TA: Axa

UP:

L.E.: Screw axis

L.G.: Schraubaxe

L.F.: Axe du vis

12,

DES: Axa de surub instantanee=139

NE: Locul geometric al punctelor dintr-un corp rigid ale carui viteze liniare la un
moment dat sunt paralele cu vectorul vitezei unghiulare a corpului;

VG: Mecanisme

TG: Cinematica

TA: Axa

UP:

L.E.: Instantaneous screw axis

L.G.: Momentane Schraubachse

L.F.: Axe de vis instantané

13.

DES: Axoida=140

NE: Suprafata riglata de axa instantanee a surubului intr-un corp aflat in miscare
relativa in raport cu alt corp;

VG: Mecanisme

TG: Cinematica
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TA: Axa

UP:

L.E.: Axode

L.G.: Achsenflache
L.F.: Axoide

14.

DES: Axoida fixa=141

NE: Axoida descrisa intr-un sistem de referinta fix;
VG: Mecanisme

TG: Cinematica

TA: Axa

UP:

L.E.: Fixed axode

L.G.: Ruhende Achsenflache

L.F.: Axoide fixe

15.

DES: Axoida mobila=142

NE: Axoida descrisa intr-un sistem de referinta solidar cu corpul mobil;
VG: Mecanisme

TG: Cinematica

TA: Axoida

UP:

L.E.: Moving axode

L.G.: Bewegte Achsenflache

L.F.: Axoide mobile

16.

DES: Centru instantaneu de rotatie=143

NE: Punctul in miscare in planul sau propriu in care viteza, in raport cu un sistem de
referinta, este zero la un moment dat;

VG: Mecanisme

TG: Cinematica

TA:

UP: Pol de rotatie

L.E.: Instantaneous centre of rotation

L.G.: Momentanpol

L.F.: Centre instantané de rotation

17.

DES: Centru instantaneu al acceleratiilor=144

NE: Punctul din planul mobil a carui acceleratie este zero la un moment dat;
VG: Mecanisme

TG: Cinematica

TA:

UP:

L.E.: Instantaneous centre of acceleration

L.G.: Momentaner Beschleunigungspol

L.F.: Centre instantané des accélération
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18.

DES: Centroidda=145

NE: Locul geometric al centrului instantaneu de rotatie in miscare plana relativa
a doua plane, descris in raport cu planul fix sau cu cel mobil;

VG: Mecanisme

TG: Cinematica

TA:

UP:

L.E.: Centrode

L.G.: Polkurve; Polbahn

L.F.: Centroide

19.
DES: Centroida fixa=146

NE: Locul geometric al centrului instantaneu de rotatie din miscarea plana, descris
n

planul fix;
VG: Mecanisme
TG: Cinematica
TA: Centroida
UP:
L.E.: Fixed centrode
L.G.: Rastpolkurve
L.F.: Centroide fixe

20.

DES: Centroida mobila=147

NE: Locul geometric al centrului instantaneu de rotatie din miscarea plana, descris
in

planul mobil;
VG: Mecanisme
TG: Cinematica
TA: Centroida
UP:
L.E.: Moving centrode
L.G.: Gangpolkurve
L.F.: Centroide mobile

21.

DES: Cercuri cardanice=148

NE: Centroidele cercuri, la care diametrul celui interior uneia este jumatate din al
celuilalt;

VG: Mecanisme

TG: Cinematica

TA: Cerc

UP:

L.E.: Cardan circles

L.G.: Kardankreis-Paar; Kardankreise

L.F.: Cercles de Cardan
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22,

DES: Cercul de fuga=150

NE: Locul geometric al punctelor dintr-un plan in miscare plan-paraleld, care la un
moment dat au acceleratia tangentiala egala cu zero;

VG: Mecanisme

TG: Cinematica

TA: Cerc

UP: Cercul normal a lui Bresse

L.E.: Bresse normal circle

L.G.: Tangentialkreis

L.F. Cercle de Bresse normal

23.
DES: Centrul inflexiunilor=151
NE: Punct in care sunt concurente liniile de actiune ale vectorilor viteza ale
punctelor
de pe cercul de inflexiune;
VG: Mecanisme
TG: Cinematica

TA: Centru

UP:

L.E.: Inflection center
L.G.: Wendepol

L.F. Centre d’inflexion

24,

DES: Cercul de inflexiune=152

NE: Locul geometric al punctelor din planul mobil aflat in miscare plana care au la
un

moment dat acceleratia normala nuld, ele corespund punctelor de inflexiune
ale
traiectoriilor lor.
VG: Mecanisme
TG: Cinematica
TA: Cerc
UP:
L.E.: Inflection circle
L.G.: Wendekreis
L.F. Cercle d’‘inflexion

25,

DES: Curba de biela=155

NE: Curba reprezentand traiectoria trasata de catre un punct al bielei unui
mecanism;

VG: Mecanisme

TG: Cinematica

TA: Curba

UP:

L.E.: Coupler-point curve

L.G.: Koppelpunktbahn ; Koppelkurve
L.F. Courbe de bielle
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26.

DES: Cursa =160

NE: Deplasarea liniara sau unghiulara (maxima) a unui element;
VG: Mecanisme

TG: Cinematica

TA:

UP:

L.E.: Strocke
L.G.: Hub

L.F.: Course de came

27.

DES: Deplasare =161

NE: Schimbarea pozitiei unui corp fata de un sistem de referinta fix;
VG: Mecanisme

TG: Cinematica

TA:

UP:

L.E.: Displacement

L.G.: Lageanderung

L.F.: Déplacement

28.

DES: Deplasare relativi=162

NE: Deplasarea fatd de un sistem de referintd mobil;
VG: Mecanisme

TG: Cinematica

TA: Deplasare

UP:

L.E.: Relative displacement

L.G.: Relative Lageanderung

L.F.: Déplacement relatif

29.

DES: Deplasare unghiulara=163

NE: Deplasarea prin rotire a unui corp rigid;
VG: Mecanisme

TG: Cinematica

TA: Deplasare

UP:

L.E.: Angular displacement

L.G.: Drehwinkeldnderung

L.F.: Déplacement angulaire

30.

DES: Deceleratie=164

NE: Acceleratia tangentiala a unui punct cu sensul opus vitezei acestui punct;
VG: Mecanisme

TG: Cinematica

TA:

UP:
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L.E.: Retardation
L.G.: Verzdgerung
L.F.: Déccéleration

31.

DES: Ecuatia de transmitere de ordinul 0=165

NE: Ecuatia care reprezinta implicit sau explicit dependenta intre paramatrii
pozitionali de intrare si iesire;

VG: Cinematica

TG: Mecanisme

TA: Ecuatie

UP:

L.E.: Transmission equation of 0. order

L.G.: Qbertragungsgleichung 0. Ordnung

L.F.: Equation de transmission 0. ordre

32.

DES: Ecuatia de transmitere de ordinul I=166

NE: Ecuatia care reprezinta implicit sau explicit dependenta intre vitezele de intrare si
de iesire;

VG: Cinematica

TG: Mecanisme

TA: Ecuatie

UP:

L.E.: Transmission equation of 1. order

L.G.: Qbertragungsgleichung 1. Ordnung

L.F.: Equation de transmission 1. ordre

33.

DES: Ecuatia de transmitere de ordinul IT=167

NE: Ecuatia care reprezinta implicit sau explicit dependenta intre acceleratiile de
intrare si de iesire;

VG: Cinematica

TG: Mecanisme

TA: Ecuatie

UP:

L.E.: Transmission equation of 2. order

L.G.: Qbertragungsgleichung 2. Ordnung

L.F.: Equation de transmission 2. ordre

34.

DES: Functia de transmitere de ordinul 0 =168

NE: Functia care reprezinta implicit sau explicit dependenta intre paramatrii
pozitionali de intrare si iesire;

VG: Mecanisme

TG: Cinematica

TA: Functie

UP: Functia de pozitie

L.E.: Transmission function of zero order

L.G.: Ubertragungs-Funktion 0. Ordnung

L.F.: Fonction de transmission 0. ordre
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35.

DES: Functia de transmitere de ordinul I=169

NE: Functia care reprezinta implicit sau explicit dependenta intre vitezele de intrare si
de iesire;

VG: Mecanisme

TG: Cinematica

TA: Functie

UP: Functia de viteza

L.E.: Transmission function of 1. order

L.G.: Ubertragungsfunktion 1. Ordnung

L.F.: Fonction de transmission 1. ordre

36.

DES: Functia de transmitere de ordinul II=170

NE: Functia care reprezinta implicit sau explicit dependenta intre acceleratiile
de intrare si de iesire.

VG: Mecanisme

TG: Cinematica

TA: Functie

UP: Functia de acceleratie

L.E.: Transmission function of 2. order

L.G.: Ubertragungs-Funktion der 2. Ordnung

L.F.: Fonction de transmission 2. ordre

37.

DES: Faza de pornire=171

NE: Faza de miscare (a unui mecanism) cand energia cinetica la sfarsitul acestei faze
este mai mare decét la inceputul ei;

VG: Mecanisme

TG: Cinematica

TA: Faza

UP:

L.E.: Starting regime

L.G.: Anlaufvorgang

L.F.: Phase de démarrage

38.

DES: Faza de oprire=172

NE: Faza de miscare (a unui mecanism) cand energia cinetica la sfarsitul fazei este mai
mica decét la inceputul ei;

VG: Mecanisme

TG: Cinematica

TA: Faza

UP:

L.E.: Stopping regime

L.G.: Abbremsvorgang

L.F.: Arrét de la phase

39.

DES: Hodograful polar al vitezelor=173

NE: Loc geometric al varfurilor vectorilor viteza a unui punct mobil, obtinut cand toti
acesti vectori au originea comuna;
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VG: Mecanisme

TG: Cinematica

TA:

UP:

L.E.: Scalar velocity hodograph
L.G.: Geschwindigkeitshodograph
L.F.: Hodographe de vitesse

40.

DES: Metoda asemanadrii =174

NE: Metoda de determinare a parametrilor cinematici bazaté pe asemanarea dintre
triunghiul format de 3 puncte apartindnd unui element si triunghiurile formate de
varfurile vectorilor viteza respectiv acceleratie (rabatute sau nerabatute);

VG: Mecanisme

TG: Cinematica

TA: Metoda

UP: Metoda Burmester-Mehmke

L.E.: Similarity method

L.G.: Ahnlichkeit Methode

L.F.: Méthode de similitude

41.

DES: Metoda contururilor poligonale =175

NE: Metoda contururilor presupune asocierea fiecarui element a unui vector si scrierea
ecuatiilor de inchidere a contururilor poligonale independente;

VG: Mecanisme

TG: Cinematica

TA: Metoda

UP:

L.E.: Polygonal contours method

L.G.: Polygonalen konturen Methode

L.F.: Polygonale méthode contours

42,

DES: Metoda proiectiilor=176

NE: Metoda grafica de analiza cinematica care utilizeaza proiectiile dupa directia
normald/tangentialad a vitezelor/acceleratiilor punctelor;

VG: Mecanisme

TG: Cinematica

TA: Metoda

UP:

L.E.: Projection method

L.G.: Projektionsverfahren

L.F.: Méthode de projection

43.

DES: Metoda rabaterii=177

NE: Metoda grafica de analiza cinematica care utilizeaza vitezele/acceleratiile rabatute (cu
90 de grade) ale punctelor;

VG: Mecanisme
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TG: Cinematica

TA: Metoda

UP:

L.E.: Folding method
L.G.: Falt-Methode
L.F.: Méthode de pliage

44,

DES: Metode analitice=178

NE: Metode de analiza cinematica bazate pe ecuatiile de transmitere;
VG: Mecanisme

TG: Cinematica

TA: Metoda

UP:

L.E.: Analytical methods

L.G.: Analytische Methoden

L.F.: Méthodes d'analyse

45.

DES: Metode grafice=179

NE: Metode de analiza cinematica bazate pe constructii grafice la scara;
VG: Mecanisme

TG: Cinematica

TA: Metoda

UP:

L.E.: Graphic methods

L.G.: Graphischen Methoden

L.F.: Méthodes graphiques

46.

DES: Metode grafo-analitice=180

NE: Metode de analiza cinematica bazate pe ecuatiile cinematice si constructiile grafice
la scara in planul vitezelor/acceleratiilor;

VG: Mecanisme

TG: Cinematica

TA: Metoda

UP:

L.E.: Graphic-analytical methods

L.G.: Grafik-analytischen Methoden

L.F.: Méthodes d'analyse graphique

47.

DES: Miscare=181

NE: Schimbare in timp a pozitiei unui corp fata de un sistem de referinta;
VG: Mecanisme

TG: Cinematica

TA: Deplasare

UP:

L.E.: Motion

L.G.: Bewegung

L.F.: Mouvement
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48.

DES: Miscare absoluti=182

NE: Miscarea in raport cu un sistem de referinta fix;
VG: Mecanisme

TG: Cinematica

TA: Miscare

UP:

L.E.: Absolute motion

L.G.: Absolutbewegung

L.F.: Mouvement absolu

49,

DES: Miscare relativa=183

NE: Miscarea fata de un sistem de referinta mobil;
VG: Mecanisme

TG: Cinematica

TA: Miscare

UP:

L.E.: Relative motion

L.G.: Relativbewegung

L.F.: Mouvement relatif

50.

DES: Miscare inversa=184

NE: Miscarea unui sistem de referinta in raport cu un corp mobil;
VG: Mecanisme

TG: Cinematica

TA: Miscare

UP:

L.E.: Inverse motion

L.G.: Inverse Bewegung

L.F.: Mouvement inverse

51.
DES: Miscare centrala=185
NE: Miscarea in care directia acceleratiei unui punct trece intotdeauna printr-un
punct
fix (denumit centrul miscarii);
VG: Mecanisme
TG: Cinematica
TA: Miscare
UP:
L.E.: Central motion
L.G.: Zentralbewegung
L.F.: Mouvement d'accélération centrale

52.

DES: Miscare plana=186
NE: Miscarea unui corp rigid, ale carui puncte descriu curbe situate in plane
paralele;
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VG: Mecanisme

TG: Cinematica

TA: Miscare

UP:

L.E.: Planar motion
L.G.: Ebene Bewegung
L.F.: Mouvement plan

53.

DES: Miscare spatiala=187

NE: Miscarea unui corp rigid cand cel putin unul din punctele sale descrie o curba
spatial3;

VG: Mecanisme

TG: Cinematica

TA: Miscare

UP:

L.E.: Spatial motion

L.G.: Raumliche Bewegung

L.F.: Mouvement spatial

54,

DES: Miscare de surub=188

NE: Miscare compusa dintr-o rotatie si o translatie paralela cu axa de rotatie;
VG: Mecanisme

TG: Cinematica

TA: Miscare

UP:

L.E.: Screw motion

L.G.: Schraubbewegung

L.F.: Mouvement de vissage

55.

DES: Miscare sferica=189

NE: Miscarea spatiala a unui corp rigid in care toate punctele corpului se misca pe
sfere concentrice;

VG: Mecanisme

TG: Cinematica

TA: Miscare

UP:

L.E.: Spherical motion

L.G.: Spharische Bewegung

L.F.: Mouvement sphérique

56.

DES: Miscare de rostogolire=190

NE: Deplasarea unghiulara relativa in jurul tangentei comune a doua corpuri rigide in
contact;

VG: Mecanisme

TG: Cinematica

TA: Miscare
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UP:

L.E.: Rolling motion

L.G.: Rollbewegung

L.F.: Mouvement de roulement

57.

DES: Miscare de pivotare=191

NE: Deplasarea unghiulara relativa in jurul normalei comune a doua corpuri rigide in
contact;

VG: Mecanisme

TG: Cinematica

TA: Miscare

UP: Migcare de spin

L.E.: Spin motion

L.G.: Bohrbewegung

L.F.: Mouvement de toupie ; Mouvement de pivotement

58.

DES: Miscare de alunecare=192

NE: Deplasare relativa a punctelor de contact a doua corpuri in planul tangent dus prin
punctul de contact;

VG: Mecanisme

TG: Cinematica

TA: Miscare

UP:

L.E.: Sliding motion

L.G.: Gleitbewegung

L.F.: Mouvement de glissement

59.

DES: Miscare stationara=193

NE: Faza de miscare (a unui mecanism) cand energia cineticd este constanta sau este o
functie de timp periodica cu frecventa miscarii;

VG: Mecanisme

TG: Cinematica

TA: Miscare

UP: Miscare ascunsa

L.E. Steady-state motion (of a machine) ; Stationary motion

L.G.: Stationare Bewegung ; Verdeckte Bewegung

L.F.: Mouvement stationnaire

60.

DES: Miscare uniforma=194
NE: Miscare cu viteza constantd;
VG: Mecanisme

TG: Cinematica

TA: Miscare

UP:

L.E.: Uniform motion

L.G.: Gleichmdssige Bewegung
L.F.: Mouvement uniforme
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61.

DES: Miscare periodica=195

NE: Secventa de miscare care se repeta dupa un interval de timp stabilit;
VG: Mecanisme

TG: Cinematica

TA: Miscare

UP:

L.E.: Periodic motion

L.G.: Periodische Bewegung

L.F.: Mouvement périodique

62.

DES: Miscare aperiodica=196

NE: Miscarea care se apropie de o pozitie de echilibru fara oscilatii;
VG: Mecanisme

TG: Cinematica

TA: Miscare

UP:

L.E.: Aperiodic motion

L.G.: Aperiodische Bewegung

L.F.: Mouvement apériodique

63.

DES: Miscare armonica simpla=197

NE: Miscare a carei lege a deplasarii e sinusoidalg;
VG: Mecanisme

TG: Cinematica

TA: Miscare

UP:

L.E.: Simple harmonic motion

L.G.: Einfache harmonische Bewegung

L.F.: Mouvement harmonique simple

64.

DES: Miscare intermitentd=198

NE: Miscare unidirectionald periodica intrerupta de opriri;
VG: Mecanisme

TG: Cinematica

TA: Miscare

UP: Miscare pas cu pas

L.E.: Step motion

L.G.: Schrittbewegung

L.F.: Mouvement pas a pas

65.

DES: Miscare in pas de pelerin=199

NE: Miscarea unidirectionala cu intoarceri repetate periodic;
VG: Mecanisme

TG: Cinematica

TA: Miscare

UP: Miscare tip pas de pelerin
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L.E.: Pilgrim-step motion
L.G.: Pilgerschrittbewegung
L.F.: Mouvement a pas de pélérin

66.

DES: Miscare de transport=200

NE: Miscarea unui sistem de referinta mobil;
VG: Mecanisme

TG: Cinematica

TA: Miscare

UP:

L.E.: Frame motion

L.G.: Fihrungsbewegung

L.F.: Mouvement d’entrainement

67.

DES: Planul acceleratiilor=201

NE: Planul acceleratiilor permite reprezentarea la scara prin vectori a acceleratiilor
punctelor mecanismului;

VG: Mecanisme

TG: Cinematica

TA:

UP:

L.E.: Acceleration plan

L.G.: Beschleunigungsplan

L.F.: Plan d'accélération

68.

DES: Planul vitezelor=202

NE: Planul vitezelor permite reprezentarea la scara prin vectori a vitezelor punctelor
mecanismului;

VG: Mecanisme

TG: Cinematica

TA:

UP:

L.E.: Speed plan

L.G.: Geschwindigkeitsplan

L.F.: Plan de vitesse

69.

DES: Polul vitezelor=204

NE: Polul vitezelor reprezinta un punct ales din planul vitezelor in care viteza este nula;

VG: Mecanisme

TG: Cinematica

TA:

UP:

L.E.: Velocity pole

L.G : Geschwindigkeitenpol

L.F.: Vitesses pole
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70.

DES: Polul acceleratiilor=205

NE: Polul acceleratiilor reprezinta un punct ales din planul acceleratiilor in care
acceleratia este nul3;

VG: Mecanisme

TG: Cinematica

TA:

UP:

L.E.: Acceleration pole

L.G : Beschleunigungpol

L.F.: Accélération pole

71.

DES: Pozitie limita=206

NE: Configuratia unui mecanism in care pozitia unui anumit element cinematic, cum ar fi
elementul cinematic de iesire, atinge, dintr-un anume punct de vedere, un

maxim sau
un minim;

VG: Mecanisme

TG: Cinematica

TA:

UP:

L.E.: Limit position

L.G.: Grenzlagenstellung

L.F.: Position limite

72.

DES: Pauza=207

NE: Starea in care un punct sau un element cinematic are viteza si acceleratia zero
pentru un interval finit de timp;

VG: Mecanisme

TG: Cinematica

TA:
UP: Oprire
L.E.: Dwell
L.G.: Rast
L.F.: Pause
73.

DES: Pas=208
NE: Deplasarea de translatie a unui surub in timpul unei rotatii complete;
VG: Mecanisme
TG: Cinematica

TA:

UP:

L.E.: Lead

L.G.: Gewindesteigung
L.F.: Pas
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74.

DES: Pas normal=209

NE: Deplasarea de translatie a unui surub pentru o rotatie de un radian;
VG: Mecanisme

TG: Cinematica

TA:

UP:

L.E.: Pitch

L.G.: Schraubparameter

L.F.: Pas normal

75.

DES: Punct mort=210

NE: Configuratia pentru care raportul de transmitere este infinit sau zero;
VG: Mecanisme

TG: Cinematica

TA:

UP:

L.E.: Dead point

L.G.: Totlagenstellung

L.F.: Point mort

76.

DES: Punct de inflexiune=211

NE: Punctul unei traiectorii sau curbe a carei raza de curburd este infinita;
VG: Mecanisme

TG: Cinematica

TA:

UP:

L.E.: Inflection point

L.G.: Wendepunkt

L.F.: Point d’inflexion

77.

DES: Punct al bielei=213

NE: Punctul de pe bield sau din planul atasat bielei unui mecanism;
VG: Mecanisme

TG: Cinematica

TA:

UP:

L.E.: Coupler point

L.G.: Koppelpunkt

L.F.: Point de bielle

78.

DES: Perioadda=218

NE: Intervalul cel mai scurt de timp sau al altei variabile independente, dupa care
miscarea se repeta;

VG: Mecanisme

TG: Cinematica

TA:
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UP:

L.E.: Period

L.G.: Bewegungsperiode
L.F.: Période

79.

DES: Raport de angrenare=435

NE: Raportul dintre numerele de dinti ale rotii mari si a celei mici (pinionul),
indiferent care dintre ele este roatda conducatoare sau condusa;

VG: Mecanisme

TG: Cinematica

TA: Angrenaje

UP:

L.E.: Gear ratio

L.G.: Zahnradlbersetzung

L.F.: Rapport d’engrenement

80.

DES: Raport de transmitere=219

NE: Raportul dintre viteza de intrare si cea de iesire;
VG: Mecanisme

TG: Cinematica

TA:

UP:

L.E.: Transmission ratio

L.G.: Ubersetzung

L.F.: Rapport de transmission

81.

DES: Relatiile lui Kutzbach=437

NE: Metoda grafo-analitica de determinare a raportului de transmitere la transmisii cu roti
dintate;

VG: Mecanisme

TG: Cinematica

TA: Mecanism cu roti

UP:

L.E.: Kutzbach relationships

L.G.: Kutzbachsche Beziehungen

L.F.: Kutzbach relations.

IM:
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NE: Miscarea unui corp rigid in care toate punctele se deplaseaza pe cercuri sau arce
de cerc, avand centrele pe aceeasi axa;

VG: Mecanisme

TG: Cinematica

TA:

UP:

L.E.: Rotation

L.G.: Drehbewegung ; Drehung
L.F.: Rotation

83.

DES: Rotatie infinitezimala=221
NE: Rotatia cu un unghi infinit mic;

VG: Mecanisme

TG: Cinematica

TA: Rotatie

UP:

L.E.: Infinitesimal rotation
L.G.: Infinitesimale Drehung
L.F.: Rotation infinitesimale

84.
DES: Rotatie instantanee=222

NE: Miscarea unui corp rigid avand la un moment dat aceeasi distributie de viteze ca in

miscarea de rotatie;
VG: Mecanisme
TG: Cinematica
TA: Rotatie
UP:
L.E.: Instantaneous rotation
L.G.: Momentane Rotation
L.F.: Rotation instantané
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85.
DES: Scara lungimilor=223
NE: Raportul dintre acea lungime - exprimata in unitati de masura uzuale si
segmentul
corespunzator reprezentat in desen - exprimat de regula in [mm];
VG: Mecanisme
TG: Cinematica
TA:
UP:
L.E.: Length scale
L.G.: Langen Skala
L.F.: Echelle de longueur

86.

DES: Scara acceleratiilor=224

NE: Raportul dintre acea acceleratie - exprimata in unitati de masura uzuale si
segmentul corespunzator reprezentat in desen - exprimat de reguld in [mm];

VG: Mecanisme

TG: Cinematica

TA:

UP:

L.E.: Acceleration scale

L.G.: Beschleunigung Skala

L.F.: Echelle d'accélération

87.

DES: Scara acceleratiilor unghiulare=225

NE: Raportul dintre acea acceleratie unghiulara — exprimata in unitati de masura
uzuale si segmentul corespunzator reprezentat in desen — exprimat de regula in
[mm];

VG: Mecanisme

TG: Cinematica

TA:

UP:

L.E.: Angular acceleration scale

L.G.: Winkelbeschleunigung Skala

L.F.: Echelle d'accélération angulaire

88.

DES: Scara vitezelor=227

NE: Raportul dintre acea viteza — exprimata in unitati de masura uzuale si
segmentul corespunzator reprezentat in desen - exprimat de reguld in [mm];

VG: Mecanisme

TG: Cinematica

TA:

UP:

L.E.: Velocity scale

L.G.: Geschwindigkeit Skala

L.F.: Echelle de vitesse
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89.

DES: Scara vitezelor unghiulare=228

NE: Raportul dintre acea viteza unghiulara — exprimata in unitati de masura uzuale si
segmentul corespunzator reprezentat in desen - exprimat de reguld in [mm];

VG: Mecanisme

TG: Cinematica

TA:

UP:

L.E.: Angular velocity scale

L.G.: Winkelgeschwindigkeit Skala

L.F.: Echelle de vitesse

90.

DES: Schema cinematica=229

NE: Reprezentarea unui mecanism avand dimensiunile necesare ale elementelor
componente pentru analiza cinematica;

VG: Mecanisme

TG: Cinematica

TA:

UP:

L.E.: Kinematic diagram

L.G.: Kinematische Schema

L.F.: Régime cinématique

91.

DES: Sinteza cinematica=230

NE: Sinteza mecanismelor pentru realizarea unor parametri cinematici impusi;
VG: Mecanisme

TG: Cinematica

TA:

UP:

L.E.: Kinematic synthesis

L.G.: Kinematische Syntese

L.F.: Synthese cinématique

92.

DES: Traiectorie=231

NE: Linia descrisa de un punct mobil intr-un sistem de referinta dat;
VG: Mecanisme

TG: Cinematica

TA:
UP:
L.E.: Path
L.G.: Bahn

L.F.: Trajectoire

93.

DES: Translatie=232

NE: Miscarea unui corp rigid pentru care orice linie dreapta legata rigid de corp
ramane paralela cu directia sa initiald;

VG: Mecanisme
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TG: Cinematica
TA:
UP:
L.E.: Translation
L.G.: Schiebung
L.F.: Translation

94.

DES: Translatie rectilinie=233

NE: Translatia la care traiectoriile punctelor corpului rigid sunt linii drepte;
VG: Mecanisme

TG: Cinematica

TA: Translatie

UP:

L.E.: Rectilinear translation

L.G.: Schubbewegung

L.F.: Translation rectiligne

95.

DES: Unghi de rotatie=235

NE: Unghiul de rotire al unei linii, rigid legate de un corp rotitor, perpendiculara pe
axa de rotatie;

VG: Mecanisme

TG: Cinematica

TA:

UP:

L.E.: Angle of rotation

L.G.: Drehwinkel

L.F.: Angle de rotation

96.

DES: Viteza=444

NE: Variatia deplasarii in unitatea de timp;
VG: Mecansime

TG: Cinematica

TA:

UP:

L.E.: Velocity

L.G.: Geschwindigkeit
L.F.: Vitesse

97.

DES: Viteza absoluta=445

NE: Viteza fata de un sistem de referinta (considerat) fix;
VG: Mecanisme

TG: Cinematica

TA: Viteza

UP:

L.E.: Absolute velocity

L.G.: Absolutgeschwindigkeit

L.F.: Vitesse absolue
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98.
DES: Viteza de transport=226

NE: Viteza absoluta a unui anumit punct al sistemului de referinta mobil;

VG: Mecanisme

TG: Cinematica

TA: Viteza

UP:

L.E.: Frame velocity

L.G.: Fihrungsgeschwindigkeit
L.F.: Vitesse d’entrainement

99.

DES: Viteza relativa=239

NE: Viteza fata de un sistem de referinta mobil;
VG: Mecanisme

TG: Cinematica

TA: Viteza

UP:

L.E.: Relative velocity

L.G.: Relativgeschwindigkeit

L.F.: Vitesse relative

100.

DES: Viteza generalizata=362

NE: Variatia coordonatei generalizate in raport cu timpul;
VG: Mecanisme

TG: Cinematica

TA: Viteza

UP:

L.E.: Generalized velocity

L.G.: Generalisierte Geschwindigkeit

L.F.: Vitesse généralisée

101.

DES: Viteza unghiulara=389

NE: Variatia deplasarii unghiulare in raport cu timpul;
VG: Mecanisme

TG: Cinematica

TA: Viteza

UP:

L.E.: Angular velocity

L.G.: Winkelgeschwindigkeit

L.F.: Vitesse angulaire
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Anexa A4
Termeni de indexare — Cinetostatica mecanismelor (69 de descriptori)

1.

DES: Analiza cinetostatici=296

NE: Studiul fortelor din legaturile unui corp si ale unui sistem mecanic in echilibru sub
actiunea fortelor exterioare date si a celor de inertie calculate;

VG: Mecanisme

TG: Cinetostatica

TA:

UP: Principiul lui d’Alembert

L.E.: Kinetostatic analysis

L.G.: Kinetostatische Analyse

L.F.: Analyse kinetostatic

2.

DES: Bratul fortei=297

NE: Distanta cea mai scurta (perpendiculara) de la un punct la linia de actiune a unei
forte;

VG: Mecanisme

TG: Cinetostatica

TA: Brat

UP:

L.E.: Moment arm

L.G.: Hebelarm einer Kraft

L.F.: Bras de levier

3.
DES: Cuplu=298

NE: Sistem de doua forte paralele egale ca marime si opuse ca sens;
VG: Mecanisme

TG: Cinetostatica

TA:

UP: Forta

L.E.: Couple
L.G.: Kraftepaar
L.F.: Couple

4

DES: Cuplu de inertie=299

NE: Vectorul egal cu produsul dintre momentul de inertie al corpului si acceleratia
unghiulara luata cu semnul minus;

VG: Mecanisme

TG: Cinetostatica

TA: Cuplu

UP: Moment al fortelor de inertie

L.E.: Moment of inertia

L.G.: Massentragheitsmoment

L.F.: Moment d’inertie

BUPT



244  Anexa 4

5.
DES: Camp de forta=300

NE: Domeniul spatiului in care forta este o functie de pozitie;
VG: Mecanisme

TG: Cinetostatica

TA: Camp

UP:

L.E.: Field of force

L.G.: Kraftfeld

L.F.: Champ de force

6.
DES: Camp conservativ de fortd=301
NE: Campul fortei care poseda un potential;
VG: Mecanisme

TG: Cinetostatica

TA: Camp

UP:

L.E.: Conservative field of force

L.G.: Konservatives Kraftfeld

L.F.: Champ de forces conservatif

7.
DES: Conditie initiala=302

NE: Deplasarea, viteza etc. ale unui sistem la un moment dat luat ca origine;
VG: Mecanisme

TG: Cinetostatica

TA: Conditie

UP:

L.E.: Initial condition

L.G.: Anfangsbedingungen

L.F.: Condition initiale

8.

DES: Echilibru=303

NE: Starea unu sistem de forte si cupluri a carui forta rezultanta si moment rezultant,
calculate in raport cu un punct oarecare sunt simultan nule;

VG: Mecanisme

TG: Cinetostatica

TA:

UP:

L.E.: Equilibrium

L.G.: Gleichgewicht

L.F.: Equilibre

9.

DES: Echilibrarea unui mecanism=304

NE: Actiune de distribuire a maselor elementelor unui mecanism astfel incat rezultanta
si momentul rezultant al fortelor de inertie exercitate asupra batiului sa fie nule;

VG: Mecanisme

TG: Cinetostatica
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TA: Echilibrare
UP:

L.E.: Balancing
L.G.: {-\uswuchten
L.F.: Equilibrage

10.

DES: Echilibrare statica=305

NE: Distribuire a masei rotorului astfel incat centrul de masa al acestuia sa se afle pe
axa sa de rotatie;

VG: Mecanisme

TG: Cinetostatica

TA: Echilibrare

UP:

L.E.: Static balance

L.G.: $tatisches Auswuchten

L.F.: Equilibrage statique

11.

DES: Energia potentiala a unui element=307

NE: Marimea scalara egala cu lucrul mecanic al unui cdmp de forta in care se
deplaseaza o particula dintr-o pozitie data intr-o pozitie de referintd, unde energia
potentiald este luatd conventional ca fiind zero;

VG: Mecanisme

TG: Cinetostatica

TA: Energie

UP:

L.E.: Potential energy of a particle

L.G.: Potentiale Energie einer Punktmasse

L.F.: Energie potentielle d'une particule

12,

DES: Energia potentiala a unui sistem=308

NE: Suma energiilor potentiale ale tuturor punctelor materiale ale unui sistem;
VG: Mecanisme

TG: Cinetostatica

TA: Energie

UP:

L.E.: Potential energy of a system

L.G.: Potentiale Energie eines Systems

L.F.: Energie potentielle d’'une systeme

13.

DES: Energie de deformatie=309

NE: Lucrul mecanic dat de fortele interioare ale unui corp elastic, care se restituie cand
se trece de la starea deformata la starea nedeformata;

VG: Mecanisme

TG: Cinetostatica

TA: Energie

UP:

L.E.: Strain energy
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L.G.: Deformationenergie
L.F.: Energie de déformation

14.

DES: Energia cinetica a unui sistem=311

NE: Suma energiilor cinetice ale tuturor punctelor materiale ale unui sistem;
VG: Mecanisme

TG: Cinetostatica

TA: Energie

UP:

L.E.: Kinetic energy of a system

L.G.: Kinetische Energie eines Systems

L.F.: Energie cinétique d’une systéme

15.

DES: Forta=313

NE: Actiune a mediului inconjurator asupra unui corp cu tendinta de a-i modifica starea
de repaus sau de miscare;

VG: Mecanisme

TG: Cinetostatica

TA:
UP:
L.E.: Force
L.G.: Kraft
L.F.: Force
16.

DES: Forta activi=314

NE: Forta capabild sa produca miscare;
VG: Mecanisme

TG: Cinetostatica

TA: Forta

UP: Forta aplicata

L.E.: Active force ; Applied force

L.G.: Eingepragte Kraft

L.F.: Force appliquée

17.

DES: Forta centrifugd=316

NE: Componenta a fortei de inertie orientata in lungul normalei principale la traiectoria
unei particule inspre partea opuisa a centrului de curburg;

VG: Mecanisme

TG: Cinetostatica

TA: Forta

UP:

L.E.: Centrifugal force

L.G.: Zentrifugalkraft

L.F.: Force centrifuge

18.

DES: Forta Coriolis=317

NE: Componenta a fortei de inertie egala cu produsul dintre masa unei particule si
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componenta Coriolis a acceleratiei acesteia, luata cu semn negativ;
VG: Mecanisme
TG: Cinetostatica
TA: Forta
UP: Forta de inertie Coriolis
L.E.: Coriolis force
L.G.: Corioliskraft
L.F.: Force de Coriolis

19.
DES: Forta relativa=318
NE: Componenta a fortei de inertie, egala cu produsul dintre masa punctului
material
si acceleratia relativa, cu semn schimbat, fata de un sistem de referintd mobil;
VG: Mecanisme
TG: Cinetostatica
TA: Forta
UP: Forta de inertie relativa
L.E.: Relative force
L.G.: Relativkraft
L.F.: Force relativ

20.
DES: Forta de transport=319
NE: Componenta a fortei de inertie, egald cu produsul dintre masa punctului
material
si acceleratia sa de transport cu semn schimbat;
VG: Mecanisme
TG: Cinetostatica
TA: Forta
UP: Forta de inertie de transport
L.E.: Transportation force
L.G.: Fihrungskraft
L.F.: Force d'entrainement

21.

DES: Forta centralda=320

NE: Forta a cdrei linie de actiune, in orice moment si la fiecare punct din spatiu,
trece

printr-un singur punct fix (centru);
VG: Mecanisme
TG: Cinetostatica
TA: Forta
UP:
L.E.: Central force
L.G.: Zentralkraft
L.F.: Force centrale

22,
DES: Forta exterioara=321
NE: Forta datorata actiunii altui corps au sistem asupra corpului sau sistemului
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considerat;
VG: Mecanisme
TG: Cinetostatica
TA: Forta
UP:
L.E.: External force
L.G.: Aussere Kraft
L.F.: Force externe

23.

DES: Forta interioara=322

NE: Forta care actioneaza asupra unui punct material sau ansamblu de puncte
materiale dintr-un sistem dat si care-si are originea intr-un punct material sau
ansamblu de puncte material din acelasi sistem;

VG: Mecanisme

TG: Cinetostatica

TA: Forta

UP:

L.E.: Internal force

L.G.: Innere Kraft

L.F.: Force interne

24.

DES: Forta elastica=323

NE: Forta interioara care ia nastere intr-un corp deformat elastic;
VG: Mecanisme

TG: Cinetostatica

TA: Forta

UP:

L.E.: Elastic force

L.G.: Elastische Kraft

L.F.: Force élastique

25.

DES: Forta concentrati=324

NE: Forta a carei actiune poate fi considerata ca se aplica intr-un punct;
VG: Mecanisme

TG: Cinetostatica

TA: Forta

UP:

L.E.: Concentrated force

L.G.: Einzelkraft ; Punktkraft

L.F.: Force concentrée

26.

DES: Forta distribuita=325

NE: Forta care actioneaza pe o linie sau pe suprafata unui corp;
VG: Mecanisme

TG: Cinetostatica

TA: Forta

UP:
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L.E.: Distributed force
L.G.: Verteilte Kraft
L.F.: Force repartie

27.

DES: Forta de suprafata=326

NE: Forta a carei actiune este distribuita pe suprafata sau pe o parte a suprafetei unui
corp;

VG: Mecanisme

TG: Cinetostatica

TA: Forta

UP:

L.E.: Surface force

L.G.: Oberflachenkraft

L.F.: Force de surface

28.

DES: Forta de compresie=327

NE: Componenta normala a unei forte care actioneaza pe o suprafata a unui corp si
care este orientata spre corp;

VG: Mecanisme

TG: Cinetostatica

TA: Forta

UP: Forta de compresiune

L.E.: Compressive force

L.G.: Druckkraft

L.F.: Force de compression

29.

DES: Forta de tractiune=328

NE: Componenta normald a unei forte ce actioneaza pe suprafata unui corp si care
este directionata spre exteriorul corpului;

VG: Mecanisme

TG: Cinetostatica

TA: Forta

UP:

L.E.: Tensile force

L.G.: Zugkraft

L.F.: Force de traction

30.

DES: Forta axiala=329

NE: Forta care actioneaza perpendicular la o sectiune transversala a unei bare in
centrul sectiunii;

VG: Mecanisme

TG: Cinetostatica

TA: Forta

UP: Forta longitudinala

L.E.: Axial force; Longitudinal force

L.G.: Axialkraft ; Langkraft

L.F.: Force axiale
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31.

DES: Forta de forfecare=330

NE: Forta care actioneaza normal la axa centrald a unei bare, fiind situata in planul
sectiunii transversale;

VG: Mecanisme

TG: Cinetostatica

TA: Forta

UP: Forta tangentiala

L.E.: Shear force ; Tangential force

L.G.: Scherkraft ; Tangentialkraft

L.F.: Force de cisaillement ; Force tangentielle

32.

DES: Forta de frecare=153
NE: Forta care se opune tendintei de miscare relativa a doua corpuri care se afla in
contact;

VG: Mecanisme

TG: Cinetostatica

TA: Forta

UP:

L.E.: Frictional force

L.G.: Reibungskraft

L.F.: Force de frottement

33.

DES: Forta critica de flambaj=331
NE: Forta de compresiune maxima care poate fi suportatd de o bara in echilibru
stabil;

VG: Mecanisme

TG: Cinetostatica

TA: Forta

UP:

L.E.: Critical force

L.G.: Knickkraft

L.F.: Charge critique

34.

DES: Forta echivalentd=332

NE: Forta fictiva aplicata intr-un punct oarecare al unui mecanism astfel incat puterea
acesteia este egald cu puterea sistemului de forte dat care actioneaza pe

mecanism;

VG: Mecanisme

TG: Cinetostatica

TA: Forta

UP: Forta redusa

L.E.: Equivalent force ; Reduced force

L.G.: Reduzierte Kraft ; Ersatzkraft

L.F.: Force équivalente

35.
DES: Forta din lagar=333
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NE: Actiunea unui element cinematic al mecanismului asupra unui alt element
cinematic dintr-o legatura (cupla cinematica);

VG: Mecanisme

TG: Cinetostatica

TA: Forta

UP: Reactiune

L.E.: Bearing force

L.G.: Gelenkkraft ; Lagekraft

L.F.: Force du camp

36.

DES: Forta de dezechilibru=334

NE: Suma vectorialad a tuturor fortelor de inertie ale elementelor mobile ale unui
mecanism;

VG: Mecanisme

TG: Cinetostatica

TA: Forta

UP:

L.E.: Shaking force

L.G.: Schittelkraft

L.F.: Déséquilibre force

37.

DES: Forta impuls=335

NE: Forta care actioneaza intr-un interval de timp scurt in comparatie cu constanta de
timp a sistemului asupra caruia este aplicata;

VG: Mecanisme

TG: Cinetostatica

TA: Forta

UP:

L.E.: Impulsive force

L.G.: Stosskraft

L.F.: Force d'mpulsion

38.

DES: Forta determinista=336

NE: Fortd care este complet determinata in orice moment;
VG: Mecanisme

TG: Cinetostatica

TA: Forta

UP:

L.E.: Deterministic force

L.G.: Deterministische Kraft

L.F.: Force détermniniste

39.

DES: Forta stocastica=337

NE: Forta care este specifica unui sistem de valori cu o probabilitate variabila;
VG: Mecanisme

TG: Cinetostatica

TA: Forta
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UP: Forta stohastica
L.E.: Stochastic force
L.G.: Stochastische Kraft
L.F.: Force aléatoire

40.

DES: Forta rezultanta=338

NE: Suma vectoriala a unui sistem de forte;
VG: Mecanisme

TG: Cinetostatica

TA: Forta

UP:

L.E.: Resultant force

L.G.: Resultierende Kraft

L.F.: Force résultant

41.

DES: Forta conservativa=339

NE: Forta dintr-un camp potential de forta;
VG: Mecanisme

TG: Cinetostatica

TA: Forta

UP:

L.E.: Conservative force

L.G.: Konservative Kraft

L.F.: Force conservative

42.
DES: Forta neconservativa=340

NE: Fortd care disipa energia mecanica a unui sistem sau creste energia mecanica a

sistemului;
VG: Mecanisme
TG: Cinetostatica
TA: Forta
UP:
L.E.: Non-conservative force
L.G.: Nichtkonservative Kraft
L.F.: Force non conservative

43.
DES: Forta disipativa=341

NE: Forta care pe parcursul miscarii unui sistem, produce scaderea continua a energiei
mecanice a sistemului, datorita transformarii acesteia in alte forme de energie;

VG: Mecanisme

TG: Cinetostatica

TA: Forta

UP:

L.E.: Dissipative force
L.G.: Dissipationskraft
L.F.: Force dissipative
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44,

DES: Forta generalizata=342

NE: Marimea, care prin multiplicarea cu un increment virtual al coordonatei
generalizate, da un lucru mecanic virtual al tuturor fortelor sistemului;

VG: Mecanisme

TG: Cinetostatica

TA: Forta

UP:

L.E.: Generalized force

L.G.: Generalisierte Kraft

L.F.: Force généralisée

45,

DES: Functie de forta=343

NE: Functia ale carei derivate partiale dau componentele fortei pe directiile
coordonatelor;

VG: Mecanisme

TG: Cinetostatica

TA: Functie

UP:

L.E.: Force function

L.G.: Kraftfunktion

L.F.: Function de force

46.

DES: Impuls=344

NE: Suma vectoriald a produselor dintre masa si viteza particulelor individuale ale
unui sistem material;

VG: Mecanisme

TG: Cinetostatica

TA:
UP:
L.E.: Impulse
L.G.: Impuls

L.F.: Impulsion

47.

DES: Impuls generalizat=345

NE: Derivata partiala a energiei cinetice a unui sistem material in raport cu viteza
generalizata;

VG: Mecanisme

TG: Cinetostatica

TA: Impuls

UP:

L.E.: Generalized momentum

L.G.: Generalisierter Impuls

L.F.: Quantitée de mouvement generalisée

48.

DES: Impuls unghiular=346
NE: Vectorul egal cu produsul dintre momentul de inertie al unui corp solid in raport
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Cu 0 axa principala data si viteza unghiulara a acestuia in raport cu aceeasi axa;
VG: Mecanisme
TG: Cinetostatica
TA: Impuls
UP:
L.E.: Angular momentum
L.G.: Drehimpuls
L.F.: Moment angulaire

49,

DES: Momentul unei forte fata de o axa=351

NE: Componenta in lungul axei date a momentului unei forte in raport cu oricare
punct al axei;

VG: Mecanisme

TG: Cinetostatica

TA: Moment

UP: Momentul unei forte in raport cu o axa

L.E.: Moment a force about an axis

L.G.: Moment einer Kraft um eine Achse

L.F.: Moment d’un force par rapport a un axe

50.

DES: Momentul unei forte fata de un punct=352

NE: Produsul vectorial al unui vector radial al punctului de pe linia de actiune a unei forte
si forta insdsi;

VG: Mecanisme

TG: Cinetostatica

TA: Moment

UP: Momentul unei forte in raport cu un
punct.

L.E.: Moment of force about a point

L.G.: Moment einer Kraft um einen Punkt

L.F.: Moment d’un force par rapport a un point

51.

DES: Moment al cuplului=353

NE: Suma vectoriala a momentelor fortelor ce formeaza un cuplu dat, in raport cu un
punct in spatiu;

VG: Mecanisme

TG: Cinetostatica

TA: Moment

UP:

L.E.: Moment of a couple

L.G.: Moment eines Kraftepaares

L.F.: Moment d’un couple

52.

DES: Moment rezultant=354

NE: Momentul egal cu suma vectorialda a momentelor tuturor fortelor unui sistem in
raport cu un punct ales;

VG: Mecanisme
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TG: Cinetostatica

TA: Moment

UP:

L.E.: Resultant moment
L.G.: Resultierendes Moment
L.F.: Moment resultant

53.

DES: Moment de incovoiere=355

NE: Componenta din planul sectiunii transversale a unei bare a momentului rezultant
al fortelor ce actioneaza aspra sectiunii, calculat in raport cu centrul de greutate al
sectiunii;

VG: Mecanisme

TG: Cinetostatica

TA: Moment

UP:

L.E.: Bending moment

L.G.: Biegemoment

L.F.: Moment de flexion

54,

DES: Moment de torsiune=356

NE: Componenta normala la planul sectiunii transversale a momentelor fortelor care
actioneaza pe acea sectiune transversala in raport cu centrul ei;

VG: Mecanisme

TG: Cinetostatica

TA: Moment

UP: Moment de rasucire

L.E.: Torsional moment ; Torque ; Twisting moment

L.G.: Torsionsmoment ; Drehmoment

L.F.: Moment de torsion

55.

DES: Moment de torsiune la intrare=357

NE: Momentul de torsiune care se aplicd elementului conducator al unui mecanism;
VG: Mecanisme

TG: Cinetostatica

TA: Moment

UP:

L.E.: Input torque

L.G.: Antriebsmoment

L.F.: Entrée de couple

56.

DES: Moment de toriune la iesire=358

NE: Momentul de torsiune furnizat de lementul condus al unui mecanism;
VG: Mecanisme

TG: Cinetostatica

TA: Moment

UP:

L.E.: Output torque
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L.G.: Abtriebsmoment
L.F.: Couple de sortie

57.

DES: Moment echivalent=359

NE: Cuplu care, aplicat unui elemet oarecare al unui mecanism, are puterea egala cu
puterea fortelor si cuplurilor reale care actioneaza asupra mecanismului;

VG: Mecanisme

TG: Cinetostatica

TA: Moment

UP: Moment redus

L.E.: Equivalent moment ; Reduced moment

L.G.: Reduziertes moment ; Ersatzmoment

L.F.: Moment équivalent ; Couple équivalent

58.

DES: Momentul impulsului=361

NE: Produsul vectorial intre un vector radial desemnand punctul de calcul a
momentului unei particule si vectorul impulsului;

VG: Mecanisme

TG: Cinetostatica

TA: Moment

UP:

L.E.: Moment of momentum

L.G.: Impulsmoment

L.F.: Temps d'impulsion

59.

DES: Sistem de forte echivalent=369

NE: Sistem de forte ale caror forta si moment rezultante in raport cu un punct ales sunt
egale cu cel al fortelor initiale;

VG: Mecanisme

TG: Cinetostatica

TA: Sistem de forte

UP:

L.E.: Equivalent force system

L.G.: Ersatzkraftesystem

L.F.: Systéme équivalent des forces

60.

DES: Sistem de forte paralele=370

NE: Sistem de forte ale caror linii de actiune sunt paralele;
VG: Mecanisme

TG: Cinetostatica

TA: Sistem de forte

UP:

L.E.: Parallel force system

L.G.: Paralleles Kraftesystem

L.F.: Systeme des forces paralléles
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61.

DES: Sistem de forte coplanare=371

NE: Sistem de forte ale caror linii de actiune sunt situate in acelasi plan;
VG: Mecanisme

TG: Cinetostatica

TA: Sistem de forte

UP:

L.E.: Coplanar force system

L.G.: Ebenes Kraftesystem

L.F. : Systéme des forces coplanaires

62.

DES: Sistem de forte concurente=372

NE: Ansamblu de forte ale caror linii de actiune se intersecteaza intr-un punct;
VG: Mecanisme

TG: Cinetostatica

TA: Sistem de forte

UP:

L.E.: Concurrent system of force

L.G.: Zentrales Kraftesystem

L.F. : Systéme des forces concurrentes

63.

DES: Sistem spatial de forte=373

NE: Sistem de forte ale caror linii de actiune nu apartin unui plan;
VG: Mecanisme

TG: Cinetostatica

TA: Sistem de forte

UP:

L.E.: Spatial force system

L.G.: Raumliches System

L.F. : Systéme spatial

64.

DES: Sarcina=374

NE: Sistem de forte active actionand asupra unui corp sau sistem de corpuri;
VG: Mecanisme

TG: Cinetostatica

TA: R

UP: Incarcare

L.E.: Load

L.G.: Last ; Belastung
L.F.: Charge

65.

DES: Sarcina distribuitd=375

NE: Sarcina la care punctele de aplicatie se desfagoara continuu pe un segment sau o
suprafata date;

VG: Mecanisme

TG: Cinetostatica

TA: Sarcind
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UP:

L.E.: Distributed load ; Continuous load
L.G.: VerteilteLast

L.F.: Charge distribuée

66.

DES: Sarcinad uniform distribuita=376

NE: Sarcina a carei marime pe unitatea de lungime sau de arie este constanta;
VG: Mecanisme

TG: Cinetostatica

TA: Sarcina

UP: Sarcina uniforma

L.E.: Unifrom load ; Uniform distributed load

L.G.: Gleimassig verteilte Last

L.F.: Charge uniforme

67.

DES: Sarcina constanta=377

NE: Sarcina compusa din forte ale caror valori, directii si puncte de aplicatie pe un
corp dat sunt invariante in timp;

VG: Mecanisme

TG: Cinetostatica

TA: Sarcina

UP: Sarcina permanenta

L.E.: Constant load

L.G.: Konstanter Last

L.F.: Charge constante

68.

DES:_Sarcina critica=384

NE: Cea mai mica sarcind care provoaca pierderea stabilitatii unei structuri;
VG: Mecanisme

TG: Cinetostatica

TA: Sarcina

UP:

L.E.: Critical load

L.G.: Kritische Last

L.F.: Charge critique

69.

DES: Torsor=385

NE: Sistem de forte care poate fi redus la o forta rezultanta si un cuplu a carui vector
este paralel cu forta;

VG: Mecanisme

TG: Cinetostatica

TA:

UP:

L.E.: Wrench

L.G.: Kraftschraube

L.F.: Torseur
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Anexa A5
Termeni de indexare — Dinamica mecanismelor (42 de descriptori)
1.
DES: Axa principala de inertie=236
NE: Una din cele trei axe reciproc perpendiculare si concurente intr-un punct dat, in
raport cu care momentele centrifugale ale unui corp solid sunt nule;
VG: Mecanisme
TG: Dinamica
TA: Axa
UP:
L.E.: Principal axis of inertia
L.G.: Haupttragheitsachse
L.F.: Axe principal d'inertie

2.

DES: Axa centrala=237

NE: Locul geometric al centrelor de greutate geometrice ale sectiunilor transversale
ale unei bare;

VG: Mecanisme

TG: Dinamica

TA: Axa

UP: Axa a unei bare

L.E.: Central axis

L.G.: Stabachse

L.F.: Ligne moyenne

3.

DES: Deplasare virtuala=242

NE: Deplasarea arbitrara a unui punct sau a unui sistem pentru o stare data in care toate
fortele sunt considerate ca raman constante in marime si directie;

VG: Mecanisme

TG: Dinamica

TA: Deplasare

UP:

L.E.: Virtual displacement

L.G.: Virtuelle Lageénderung

L.F.: Deplacement virtuel

4.

DES: Elipsoid de inertie=243

NE: Locul geometric al extremitatilor vectorilor avand originea intr-un punct dat,
orientarea in lungul tuturor directiilor posibile trecand prin acest punct si marimea
proportionald cu razele de giratie;

VG: Mecanisme

TG: Dinamica

TA: Elipsoid

UP:

L.E.: Ellipsoid of inertia

L.G.: Tragheitsellipsoid

L.F.: Ellipsoide d'inertie
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5.
DES: Elipsoid central de inertie=244

NE: Elipsoidul de inertie pentru centrul de masa;
VG: Mecanisme

TG: Dinamica

TA: Elipsoid

UP:

L.E.: Central ellipsoid of inertia

L.G.: Zentrales Tragheitsellipsoid

L.F.: Ellipsoide central d'inertie

6.

DES: Echilibru stabil=245

NE: Stare in care un sistem ramane in vecinatatea configuratiei sale de echilibru dupa
ce i se aplica o perturbatie infinit mica;

VG: Mecanisme

TG: Dinamica

TA: Echilibru

UP:

L.E.: Stable equilibrium

L.G.: Stabiles Gleichgewicht

L.F.: Equilibre stable

7.

DES: Echilibru instabil=246

NE: Starea in care un sistem tinde sa se departeze nedefinit de configuratia de echilibru
dupa ce a fost aplicata o mica perturbatie;

VG: Mecanisme

TG: Dinamica

TA: Echilibru

UP:

L.E.: Unstable equilibrium

L.G.: Labiles Gleichgewicht

L.F.: Equilibre instable

8.

DES: Functii de transfer=248

NE: Raportul dintre transformatele Laplace ale marimii de iesire si a celei de intrare ale
sistemului;

VG: Mecanisme

TG: Dinamica

TA: Functii

UP:

L.E.: Transfer function

L.G.: Ubertragungsfunktion

L.F.: Transmittance

9.

DES: Giroscop=250

NE: Corpul cilindric rigid care se roteste in jurul unui punct fix, avand o viteza
unghiulara mare fata de axa lui centrala in comparatie cu celelalte componente ale
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vitezei unghiulare;
VG: Mecanisme
TG: Dinamica

TA:

UP:

L.E.: Gyroscope
L.G.: Kreisel

L.F: Gyroscope

10.

DES: Masa a unei particule=260

NE: Cantitatea de materie dintr-un punct material masurata prin forta necesara pentru
a imprima particulei o acceleratie unitarg;

VG: Mecanisme

TG: Dinamica

TA: Masa

UP:

L.E.: Mass of a particle

L.G.: Masse einer Punktmasse

L.F.: Mass d’une particule

11.

DES: Masa a unui corp=261

NE: Suma maselor particulelor care alcatuiesc corpul;
VG: Mecanisme

TG: Dinamica

TA: Masa

UP:

L.E.: Mass of a body

L.G.: Mass einer Kérper

L.F.: Masse d'un corps

12.

DES: Masa redusa a unui mecanism=262

NE: Masa ce se ataseaza intr-un anume punct al unui mecanism astfel incat energia
cinetica a masei sa fie egala cu suma energiilor cinetice ale tuturor elementelor
mecanismului;

VG: Mecanisme

TG: Dinamica

TA: Masa

UP: Masa echivalenta a unui mecanism

L.E.: Equivalent mass of a mechanism ; Reduced mass of a mechanism

L.G.: Reduzierte Masse eines Mechanismus

L.F.: Masse equivalente d'un mecanisme

13.

DES: Moment de inertie=263

NE: Suma (integrala) produselor dintre masele particulelor individuale (elemente
de masa) ale unui corp solid si patratul dintantelor lor la o axa data;

VG: Mecanisme

TG: Dinamica
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TA: Moment

UP:

L.E.: Moment of inertia

L.G.: Massentragheitsmoment
L.F.: Moment d’inertie

14.

DES: Moment de inertie polar al unui plan=264

NE: Suma (integrala) produselor dintre masele particulelor individuale (elemente de
masa) ale unui plan (felie subtire) si patratul dintantelor lor la centrul

suprafetei;

VG: Mecanisme

TG: Dinamica

TA: Moment

UP: Moment de inertie polar al unei placi

L.E.: Polar moment of inertia of lamina

L.G.: Polares Massentragheitsmoment einer Ebene

L.F.: Moment d’inertie polaire d’'une tranche

15.

DES: Moment de inertie polar al unui corp=265
NE: Momentul de inertie al unui corp axial-simetric in raport cu axele sale de
simetrie;

VG: Mecanisme

TG: Dinamica

TA: Moment

UP:

L.E.: Polar moment of inertia of body

L.G.: Polares Massentragheitsmoment eines Korpers
L.F.: Moment d’inertie polaire d'un solide

16.

DES: Moment centrifugal de inertie=266

NE: Suma (integrala) produselor dintre masele particulelor individuale (elemente de
masa) ale unui corp solid si distantele lor la doua plane perpendiculare;

VG: Mecanisme

TG: Dinamica

TA: Moment

UP:

L.E.: Product of inertia

L.G.: Zentrifugalmoment ; Deviationsmoment

L.F.: Produit d’inertie

17.

DES: Moment principal de inertie=267

NE: Momentul de inertie in raport cu o axa principala de inertie;
VG: Mecanisme

TG: Dinamica

TA: Moment

UP:

L.E.: Principal moment of inertia
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L.G.: Haupttragheitsmoment
L.F.: Moment principal d’inertie

18.

DES: Moment de inertie redus al unui mecanism=268

NE: Momentul de inertie in raport cu o axa fixa de rotatie, care este repartizat unui
element al mecanismului, astfel ca energia cinetica a acestui element sa fie egala cu
suma energiilor cinetice ale tuturor elementelor cinematice ale mecanismului dat;

VG: Mecanisme

TG: Dinamica

TA: Moment

UP:

L.E.: Equivalent moment of inertia of a mechanism ; Reduced moment of inertia of a
mechanism

L.G.: Reduziertes Massentragheitsmoment eines Mechanismus
L.F.: Moment d'inertie equivalent d’'un mecanisme

19.

DES: Particula=269

NE : Punct geometric cdruia i se atribuie o masa finita;
VG: Mecanisme

TG: Dinamica

TA:

UP: Punct material

L.E.: Particle ; Point mass

L.G.: Punktmasse

L.F.: Particule materielle ; Point materielle

20.

DES: Proces=270

NE: Ansamblul de semnale care variaza in timp;
VG: Mecanisme

TG: Dinamica

TA:

UP:

L.E.: Process

L.G.: Prozess

L.F.: Processus

21.

DES: Proces stationar=271

NE: Ansamblu de functii de timp ale cdror proprietati statistice sunt invariante in
raport cu timpul;

VG: Mecanisme

TG: Dinamica

TA: Proces

UP:

L.E.: Stationary process

L.G.: Stationarer Prozess

L.F.: Processus stationnaire
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22.

DES: Proces stohastic=272

NE: Setul functiilor de timp care pot fi caracterizate prin proprietatile lor statistice;
VG: Mecanisme

TG: Dinamica

TA: Proces

UP: Proces aleator

L.E.: Stochastic process ; Random process

L.G.: Stochastische Prozess

L.F.: Processus aléatoire

23.

DES: Pendul simplu=273

NE: Punct material suspendat printr-un fir perfect flexibil, inextensibil si fara masa,
care, sub actiunea fortei garvitationale, se misca (periodic) intr-un plan vertical ce
trece prin punctul fix de suspendare;

VG: Mecanisme

TG: Dinamica

TA: Pendul

UP: Pendul matematic

L.E.: Simple pendulum

L.G.: Einfaches mathematisches Pendel

L.F.: Pendule simple

24.

DES: Pendul sferic=274

NE: Particula suspendata de un fir perfect flexibil, inextensibil si fard masa, supusa
gravitatiei si care se misca periodic pe o suprafata sferica;

VG: Mecanisme

TG: Dinamica

TA: Pendul

UP:

L.E.: Spherical pendulum

L.G.: Spharisches mathematisches Pendel

L.F.: Pendule sphérique

25.

DES: Pendul compus=275

NE: Corp rigid suspendat astfel incat sa se poata roti in jurul unei axe orizontale fixe,
alta decat axa ce trece prin centrul sdu de greutate si aflat in miscare sub actiunea
fortei gravitationale;

VG: Mecanisme

TG: Dinamica

TA: Pendul

UP:

L.E.: Compound pendulum

L.G.: Physikalisches Pendel

L.F.: Pendule composé

26.
DES: Pendul dublu=276
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NE: Doua penduluri legate prntr-o articulatie astfel incat unul constituie suportul
mobil pentru celalalt;

VG: Mecanisme

TG: Dinamica

TA: Pendul

UP:

L.E.: Double pendulum

L.G.: Doppelpendel

L.F.: Double pendule

27.

DES: Raza de giratie=277

NE: Distanta la o axa a unui punct in care poate fi concentratd masa totald a unui corp
astfel ca sa aiba acelasi moment de inertie, fata de acea axa, ca si corpul real;

VG: Mecanisme

TG: Dinamica

TA: Raza

UP: Raza de inertie

L.E.: Radius of gyration

L.G.: Tragheitsradius

L.F.: Rayon de giration

28.

DES: Rigiditate dinamica=278

NE: Raportul dintre amplitudinea fortei de excitatie si amplitudinea deplasarii
Dependenta, vibratia armonica fortata ale unui sistem liniar;

VG: Mecanisme

TG: Dinamica

TA:

UP:

L.E.: Dynamic stiffness

L.G.: Dynamische Steiffe

L.F.: Raydeur dinamique

29.

DES: Sistem=279

NE: Ansamblu de componente actionand ca un intreg;
VG: Mecanisme

TG: Dinamica

TA:
UP:
L.E.: System
L.G.: System

L.F.: Systeme

30.

DES: Sistem mecanic=280

NE: Sistem caracterizat in principal de masa, rigiditate si amortizare;
VG: Mecanisme

TG: Dinamica

TA: Sistem
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UP:

L.E.: Mechanical system
L.G.: Mechanisches system
L.F.: Systeme mécanique

31.

DES: Sistem olonom=281

NE: Sistem supus numai la legaturi olonome;
VG: Mecanisme

TG: Dinamica

TA: Sistem

UP:

L.E.: Holonomic system

L.G.: Holonomes system

L.F.: Systeme holonome

32.

DES: Sistem neolonom=282

NE: Sistem mecanic avand cel putin o legatura neolonoma;
VG: Mecanisme

TG: Dinamica

TA: Sistem

UP:

L.E.: Non-holonomic system

L.G.: Nichtholonomes system

L.F.: Systéme non holonome

33.

DES: Sistem reonom=283

NE: Sistem avand cel putin o legatura dependenta de timp;
VG: Mecanisme

TG: Dinamica

TA: Sistem

UP:

L.E.: Rheonomic system

L.G.: Rheonomes system

L.F.: Systéme rheonome

34.

DES: Sistem invariant=285

NE: Sistemul in care distantele dintre particulele individuale sunt invariante;
VG: Mecanisme

TG: Dinamica

TA: Sistem

UP:

L.E.: Invariant system

L.G.: Invariantes system

L.F.: Systeme invariant
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35.

DES: Sistem plan=286

NE: Sistemul care este incarcat numai intr-un plan definit si se misca in acest plan;
VG: Mecanisme

TG: Dinamica

TA: Sistem

UP:

L.E.: Planar system

L.G.: Ebenes System

L.F.: Systéme plan

36.

DES: Sistem spatial=287

NE: Sistem incarcat cu un sistem spatial de forte si/sau care se misca in spatiul
tridimensional;

VG: Mecanisme

TG: Dinamica

TA: Sistem

UP:

L.E.: Spatial system

L.G.: Raumliches System

L.F.: Systeme spatial

37.

DES: Sistem liniar=290

NE: Sistemul in care marimea raspunsului este proportionala cu marimea excitatiei;
VG: Mecanisme

TG: Dinamica

TA: Sistem

UP:

L.E.: Linear system

L.G.: Lineares System

L.F.: Systéme linéaire

38.

DES: Sistem discret=291

NE: Sistem ce necesita un numar finit de cordonate pentru a i se specifica configuratia;
VG: Mecanisme

TG: Dinamica

TA: Sistem

UP: Sistem cu multe grade de libertate

L.E.: Discrete system

L.G.: Diskretes System

L.F.: Systeme discret

39.

DES: Sistem continuu=292

NE: Sistem in care proprietatile fizice sunt distribuite continuu;
VG: Mecanisme

TG: Dinamica

TA: Sistem
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UP:

L.E.: Continous system
L.G.: Kontinuum continue
L.F.: Systeme

40.

DES: Sistem cu masa variabila=293

NE: Sistemul a carui masa totald va fi schimbata in timp, datorita adaugirii sau
sustragerii de masa;

VG: Mecanisme

TG: Dinamica

TA: Sistem

UP:

L.E.: Variable-mass system

L.G.: System mit verandlicher Masse

L.F.: Systeme a masse variable

41.

DES: Sistem inertial=294

NE: Sistem de referinta in care sunt valabile principiile mecanicii clasice;
VG: Mecanisme

TG: Dinamica

TA: Sistem

UP:

L.E.: Inertial system

L.G.: Inertialsystem

L.F.: Systeme inertielle

42,

DES: Transmisibilitate=295

NE: Raportul adimensional dintre amplitudinea raspunsului si amplitudinea de excitatie
pentru un sistem aflat in regim stationar de vibratii fortate, raportul poate fi si intre
forte, deplasari, viteze sau acceleratii;

VG: Mecanisme

TG: Dinamica

TA:

UP:

L.E.: Transmissibility

L.G.: Ubertragbarkeit

L.F.: Transmissibilité
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Anexa A6
Termeni de indexare — Sinteza mecanismelor (35 de descriptori)

1.
DES: Capul dintelui=400

NE: Zona dintelui cuprinsa intre cilindrul de cap si cilindrul de divizare;
VG: Mecanisme

TG: Sinteza

TA: Roata dintata

UP:

L.E.: Working addendum

L.G.: Zahnkopf

L.F.: Saillie de fonctionnement

Cilindrul de picior

2.
DES: Cerc de baza=401

NE: Proiectia cilindrului de baza pe un plan frontal al rotii dintate;
VG: Mecanisme

TG: Sinteza

TA: Roata dintata

UP:

L.E.: Base circle

L.G.: Grundkreis

L.F.: Cercle de base

IM:
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3.
DES: Cerc de picior=402

NE: Proiectia cilindrului de picior pe un plan frontal al rotii dintate;
VG: Mecanisme

TG: Sinteza

TA: Roat3 dintata

UP: Cercul de fund

L.E.: Root circle

L.G.: FuBkreis
L.F.: Cercle de pied
IM:

4.

DES: Cerc de divizare=403

NE: Proiectia cilindrului de divizare pe un plan frontal al rotii dintate;
VG: Mecanisme

TG: Sinteza

TA: Roatd dintat3

UP:

L.E.: Reference circle

L.G.: Teilkreis

L.F.: Cercle primitif de référence
IM:
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5.
DES: Cerc de rostogolire=404

NE: Proiectia cilindrului de rostogolire pe un plan frontal al rotii dintate;
VG: Mecanisme

TG: Sinteza

TA: Roat3 dintata

UP:

L.E.: Pitch circle

L.G.: Walzkreis

L.F.: Cercle primitif de fonctionnment

IM:

6.
DES: Cerc de cap=405

NE: Proiectia cilindrului de cap pe un plan frontal al rotii dintate;
VG: Mecanisme

TG: Sinteza

TA: Roat3 dintata

UP:

L.E.: Tip circle

L.G.: Kopfkreis

L.F.: Cercle de tete

IM:
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7.
DES: Cremaliera de referinta=407

NE: Cremaliera fictiva cu profil rectiliniu, care se utilizeaza ca profil de referinta
pentru generarea profilului evolventic al rotilor dintate cilindrice;

VG: Mecanisme

TG: Sinteza

TA: Roata dintata

UP:

L.E.: Basic rack

L.G.: Bezugszahnstange

L.F.: Cremaillere de reference

IM:

8.
DES: Curbe suport=408

NE: Curbe de sprijin ale unor puncte, unde punctul si curba apartin fiecare altui
element;

VG: Mecanisme

TG: Sinteza

TA:

UP: Curbe de sprijin

L.E.: Curves support
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L.G.: Stltzkurven
L.F.: Corbes de soutien

(F)

9.
DES:_Deplasare de profil=409
NE: Distanta dintre cilindrul de divizare si linia de referintd a cremalierei (unde
grosimea
dintelui si golul dintelui sunt egale) la profilele evolventice;
VG: Mecanisme
TG: Sinteza
TA: Roata dintata
UP:
L.E.: Addendum modification
L.G.: Profilverschiebung
L.F.: Modification de profil ; Deport de profil
IM:

x>0
x=0

x<0

10.
DES: Flancul dintelui=410
NE: Suprafata frontala a dintelui;
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VG: Mecanisme

TG: Sinteza

TA: Roata dintata

UP:

L.E.: Flank tooth ; Flank thread
L.G.: Zahnflanke

L.F.: Flanc de dent

IM:

Cilindrul de cap

Cilindrul de divizare

Cilindrul de picior

11.
DES:_Focarul curbei punctelor/centrelor=411
NE: Punct aflat pe curbe punctelor/centrelor la intersectia celor patru cercuri
circumscrise
triunghiurilor de forma Q;;P;Pi ale unui patrulater complet de contrapoli;
VG: Mecanisme
TG: Sinteza
TA: Curba centrelor ; Curba punctelor pe cercuri
UP: Punctul Miquel
L.E.: Focus point
L.G.: Fokuspunkt
L.F.: Point focal
IM:
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12.

DES:_Gabaritul camei=412

NE: Prin gabaritul camei se intelege spatiul pe care il ocupa cama in funtionarea sa;
VG: Mecanisme

TG: Sinteza

TA: Cama

UP:

L.E.: Cam size

L.G.: Abmessungen der Kurvenscheibe
L.F.: Jauge de cam

IM:

13.

DES: Gabaritul mecanismului cu cama=413

NE: Prin gabaritul mecanismului cu cama se intelege spatiul pe care il ocupa intregul
mecanism cu cama in funtionarea sa;

VG: Mecanisme

TG: Sinteza

TA: Mecanism cu cama

UP:

L.E.: Cam mechanism size

L.G.: Abmessungen der Kurvengetriebe

L.F.: Jauge de mécanisme a came

IM:

&Q

r,-r+h

14.

DES: Grad de acoperire=414

NE: Gradul de acoperire este raportul in plan frontal dintre lungimea segmentului de
angrenare si pasul de baza;
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VG: Mecanisme

TG: Sinteza

TA: Roata dintata

UP:

L.E.: Ratio transverse contact
L.G.: Profiliberdeckung

L.F.: Rapport de conduite apparent
IM:

15.
DES: Interferenta profilelor=415
NE: Interferenta profilelor reprezintda intersectarea acestora in anumite pozitii
relative ale
celor doua roti dintate nematerializate inca;
VG: Mecanisme
TG: Sinteza
TA: Roata dintata
UP:
L.E.: Undercut
L.G.: Unterschnitt
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L.F.: Profiles d’interférence
IM:

16.
DES:_Legea angrendrii=416
NE: Legea angrenarii exprima conditia ca raportul de transmitere instantaneu sa
ramana
constant si egal cu raportul de transmitere mediu respectiv centrul instantaneu
de rotatie
C (polul angrenarii) ocupa o pozitie fixa pe linia centrelor;
VG: Mecanisme
TG: Sinteza
TA: Roata dintata
UP:
L.E.: Law engagement
L.G.: Eingriffsgesetz
L.F.: L'engagement loi
IM:
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17.

DES: Modul frontal=435
NE: Raportul dintre pasul de divizare in plan frontal si numarul n;
VG: Mecanisme

TG: Sinteza

TA: Roatd dintata

UP:

L.E.: Axial module

L.G.: Axialmodul

L.F.: Axial module

IM:

18.

DES: Modul normal=417

NE: Raportul dintre pasul de divizare in plan normal si numarul n;
VG: Mecanisme

TG: Sinteza

TA: Roata dintata

UP:

L.E.: Normal module ; Reel module
L.G.: Normalmodul

L.F.: Normal module

IM:

19.

DES: Modulul danturii rotii=418

NE: Raportul dintre pasul de divizare si numarul n;
VG: Mecanisme

TG: Sinteza

TA: Roata dintata
UP:

L.E.: Module
L.G.: Modul

L.F.: Module

IM:

20.

DES: Pasul danturii=419

NE: Lungimea arcului pe cercul de divizare intre flancuri omoloage a doi dinti succesivi ai

unei roti dintate;
VG: Mecanisme
TG: Sinteza
TA: Roata dintata
UP:
L.E.: Circula pitch ; Transverse pitch
L.G.: Stirnteilung
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L.F.: Pas circulaire
IM:

21.
DES: Patrulater complet de contrapoli=420
NE: Patrulater format din 2 perechi de contrapoli completat cu polii corespunzatori de tip Q,

obtinuti la intersectia prelungirilor laturilor opuse dintr-un patrulater de contrapoli;
VG: Mecanisme

TG: Sinteza

TA: Mecanism cu bare

UP:

L.E.: Opposite-pole quadrilateral
L.G.: Gegenpol-Vierseit

L.F.: Quadrilatére de pole opposés
IM:

Qy

22.
DES: Piciorul dintelui=421

NE: Zona dintelui cuprinsa intre cilindrul de picior si cilindrul de divizare;
VG: Mecanisme
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TG: Sinteza

TA: Roatad dintata

UP:

L.E.: Working dedendum

L.G.: ZahnfuB

L.F.: Creux de fonctionnement
IM:

N .
{— Cilindrul de cap
Cilindrul de divizare

Cilindrul de picior

23.
DES: Polul rotatiei finite=422
NE: Punct in jurul cdruia se realizeaza o miscare de rotatie, care permite trecerea
elementului
mobil E in miscare plana dintr-o pozitie impusa in alta;
VG: Mecanisme

TG: Sinteza

TA: Mecanism cu bare

UP:

L.E.: Pole

L.G.: Drehpol

L.F.: Pole de rotation finite
IM:

y

=
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24,
DES:_Profil conjugat=423
NE: Profilul dintelui unei roti dintate in angrenare, care respecta legea angrenarii in
raport cu
profilul dintelui rotii cu care angreneaza;
VG: Mecanisme
TG: Sinteza
TA: Roata dintata
UP:
L.E.: Conjugate profile
L.G.: Gegenprofil ; Konjugiertes Profil
L.F.: Conjuguee profil
IM:

25.
DES: Profil evolventic=424
NE: Profilul dintelui generat de punctul unei drepte care se rostogoleste peste un
cerc cu raza
egala cu raza de baza;
VG: Mecanisme
TG: Sinteza
TA: Roatd dintat3
UP:
L.E.: Involute profile
L.G.: Evolventenprofil
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L.F.: Developpante de cercle profil
IM:

26.

DES: Profil cicloidal=425
NE: Profilul dintelui generat este o epi/hipocicloida;
VG: Mecanisme

TG: Sinteza

TA: Roata dintata

UP:

L.E.: Cycloidal profile

L.G.: Zykloidenprofil

L.F.: Cycloidale profil

IM:
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27.

DES: Profilul camei=426
NE: Profilul real al camei care contine materializata legea de miscare a tachetului;
VG: Mecanisme

TG: Sinteza

TA: Mecanism cu cama

UP:

L.E.: Cam profile

L.G.: Kurvenprofil

L.F.: Récepteur de came
IM:

By

>

28.
DES: Profilul dintelui=427
NE: Profilul rezultat la intersectia dintre flancul dintelui si un plan perpendicular pe
axa rotii
dintate;
VG: Mecanisme
TG: Sinteza
TA: Roata dintata
UP:
L.E.: Tooth profile
L.G.: Zahnprofil
L.F.: Profil de dent
IM:

Cilindrul de cap

Cilindrul de divizare

Cilindrul de picior
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29.
DES: Puncte nodale=428
NE: Puncte rezultate la intersectia unui fascicol de cercuri cu un fascicol de drepte ce
trec prin
focarul curbei de sinteza Burmester;
VG: Mecanisme
TG: Sinteza
TA: Mecanisme cu bare
UP: Puncte principale
L.E.: Nodal points
L.G.: Knotenpunkte
L.F.: Points nodaux
IM:

30.

DES: Raza minima a camei pe axa=429

NE: Raza cercului, cu centrul de rotatie, inscris in profilul camei, care respecta conditia
asigurarii permanente a unui unghi de transmitere mai mare decat unghiul de
transmitere minim admis (unghi de presiune mai mic decat unghiul de presiune
maxim admis);

VG: Mecanisme

TG: Sinteza

TA:

UP: Raza de baza minima

L.E.: Basic radius

L.G.: Grundkreisradius

L.F.: Rayon minimum de la came

IM:

3

[~
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»
o
U€€
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31.
DES:_Sinteza pozitionala=430

NE: Metoda de sinteza care urmareste pozitionarea unui element mobil E in raport

cu unul fix
sau considerat fix F in conformitate cu anumite cerinte impuse;
VG: Mecanisme
TG: Sinteza
TA:
UP:
L.E.: Guidance synthesis
L.G.: Ebenenlagensynthese
L.F.: Synthese de position
IM:

Y “ B2

32.

DES: Solicitarea de contact a camei=431
NE: Solicitarea de contact dintre cama si tachet;
VG: Mecanisme

TG: Sinteza

TA: Mecanism cu cama

UP: Solicitare Hertziana

L.E.: Request contact came

L.G.: Walzpressung im Kurvengelenk

L.F.: Demande de contact a cames

IM:

33.
DES: Subtaiere=432

NE: Subtaierea este fenomenul de interferentd in care roata scula taie din flancul

teoretic al
semifabricatului;

VG: Mecanisme

TG: Sinteza

TA: Roata dintata

UP:

L.E.: Undercut
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L.G.: Unterschnitt
L.F.: Coupe sous
IM:

34.

DES: Teorema lui Grashof=433

NE: Mecanismul admite o manivela rotitoare, daca suma lungimilor celui mai lung si
celui mai scurt element al unui mecanism patrulater este mai mica decat suma
lungimilor celorlalte doua elemente.

VG: Mecanisme

TG: Sinteza

TA: Mecanism cu bare

UP:

L.E.: Theorem of Grashof

L.G.: Satz von Grashof

L.F.: Téoreme de Grashof

IM:

35.

DES:_Teorema Roberts-Cebasev=434

NE: Orice curba de biela a unui mecanism patrulater este in acelasi timp curba de
biela a altor doua mecanisme patrulatere articulate (numite mecanisme conjugate);
VG: Mecanisme

TG: Sinteza
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TA: Mecanism cu bare

UP:

L.E.: Theorem of Roberts-Cebasev
L.G.: Satz von Roberts-Cebasev

L.F.: Téoreme de Robert-Cebéasev
IM:
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Anexa A7

Termeni de indexare — Comuni (99 de descriptori)
1.
DES: Angrenaj cicloidal=393
NE: Transmisie cu roti la care cel putin una dintre axele rotilor componente nu este fixa;

Transmisie cu cel putin o treaptad cu roatd/roti satelit;

VG: Mecanisme
TG: Structura ; Cinematica ; Cinetostatica ; Sinteza
TA: Angrenaje
UP: Transmisie cicloidala
L.E.: Epicyclic gear train
L.G.: Umlaufraderpaarung
L.F.: Train epicycloidal

IM:
2
= 2 ool L2
C . / /C/’\/Z
|—|
—1
A -
A, L
()
1 E%g | /
0o 1 “up,
2

DES: Angrenaj cilindric=394

NE: Transmisie cu una sau mai multe trepte cu roti cilindrice;
VG: Mecanisme

TG: Structura ; Cinematica ; Cinetostatica ; Sinteza

TA: Angrenaje

UP: Transmisie cilindrica

L.E.: Cylindrical gear train

L.G.: Stirnradpaarung

L.F.: Engrenage cylindrique

IM:

,g
J@L

0(z) 3(zy) 3'(zy) Sz
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3.
DES: Angrenaj conic=395

NE: Transmisie cu una sau mai multe trepte cu roti conice;
VG: Mecanisme

TG: Structura ; Cinematica ; Cinetostatica ; Sinteza

TA: Angrenaje

UP: Transmisie conica

L.E.: Conical gear train

L.G.: Kegelradpaarung

L.F.: Engrenage conique

IM:

5(25)

JE

W5

4.
DES: Angrenaj elicoidal=396

NE: Transmisie cu una sau mai multe trepte cu roti elicoidale;
VG: Mecanisme

TG: Structura ; Cinematica ; Cinetostatica ; Dinamica ; Sinteza
TA: Angrenaje

UP: Transmisie elicoidala

L.E.: Helical gear train

L.G.: Schragstirnradpaarung ; Schraubenradpaarung

L.F.: Engrenage helicoidal

IM:
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5.
DES: Angrenaj hiperboloidal=397

NE: Transmisie cu una sau mai multe trepte cu roti hiperboloidale/pseudoconice;
VG: Mecanisme

TG: Structura ; Cinematica ; Cinetostatica ; Sinteza

TA: Angrenaje

UP: Transmisie hiperbolidala

L.E.: Hyperboloid gear train

L.G.: Hyperboloidradpaarung

L.F.: Engrenage hyperboloide

IM:

6.
DES: Angrenaj hipoid=398

NE: Transmisie cu una sau mai multe trepte cu roti hipoide;
VG: Mecanisme

TG: Structura; Cinematica ; Cinetostatica ; Sinteza

TA: Angrenaje

UP: Transmisie hipoida

L.E.: Hypoid gear train

L.G.: Hypoidradpaarung

L.F.: Engrenage hypoide

IM:

7.
DES: Angrenaj ordinar=399

NE: Transmisie cu roti la care toate axele rotilor componente au pozitii fixe;
VG: Mecanisme

TG: Structura; Cinematica; Cinetostatica ; Sinteza

TA: Angrenaje

UP:Transmisie ordinara

L.E.: Gear train

L.G.: Standradpaarung

L.F.: Trains d’engrenages

IM:
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8.

DES: Baricentru geometric=238

NE: Punctul ale carui coordonate carteziene sunt valorile medii ale coordonatelor
tuturor punctelor care constituie o linie, o suprafata sau un solid dat;

VG: Mecanisme

TG: Dinamica ; Cinetostatica

TA:

UP:

L.E.: Geometric barycenter

L.G.: Geometrischen Barycenter

L.F.: Barycentre géométrique

9.

DES: Cama=9

NE: Elementul cinematic profilat, care transmite migcare elementului condus numit tachet,
prin contact direct punctiform sau linear;

VG:Mecanisme

TG: Structura ; Cinematica

TA: Element

UP:

L.E.: Cam

L.G.: Kurvenglied
L.F.: Came

IM:

“)

A
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10.
DES: Cama cilindrica=10
NE: Cilindru avand, pe suprafata sa laterald, o canelurd sau nervura prin care
realizeaza
contactul cu tachetul camei;
VG: Mecanisme
TG: Structura ; Cinematica
TA: Element
UP:
L.E.: Cylindrical came
L.G.: Zylinderkurvenscheibe
L.F.: Came cylindrigue

IM:
v NNNN
=\ N\ =
NS 7
11.

DES: Cama de translatie=11
NE: Cama cu miscare de translatie;
VG: Mecanisme

TG: Structura ; Cinematica

TA: Element

UP:

L.E.: Translation cam

L.G.: Schubkurvenscheibe

L.F.: Came de translation

IM:

—

12.
DES: Cama disc=12
NE: Disc care se roteste in jurul unei axe perpendiculare pe planul sau si antreneaza
tachetul
camei aflat in contact cu profilul sau;
VG: Mecanisme
TG: Structura ; Cinematica
TA: Element
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UP:

L.E.: Disk cam

L.G.: Kurvenscheibe
L.F.: Came disque
IM:

13.

DES: Cama echidiametrala=13
NE: Cama disc cu diametru constant care permite contact dublu cu un tachet tip
cadru;

VG: Mecanisme

TG: Structura ; Cinematica

TA: Element

UP:

L.E.: Yoke cam

L.G.: Durchmessers

L.F.: Came équidiametrale

.
A

14.

DES: Cama plana=14

NE: Cama apartindnd unui mecanisms plan;
VG: Mecanisme

TG: Structura ; Cinematica

TA: Element

UP: Cama frontala

L.E.: Face cam

L.G.: Ebene Kurvenscheibe
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L.F.: Came plate
IM:

“ )

A,

15.

DES:_Cama sferica=15

NE: Cama de rotatie de forma unei portiuni de calota sferica avand, o suprafata prin care
realizeaza contactul cu tachetul camei, axele lor fiind concurente;

VG: Mecanisme

TG: Structura ; Cinematica

TA: Element

UP:

L.E.: Spherical cam

L.G.: Spharischekurvenscheibe

L.F.: Came sphérique

IM:

16.

DES: Centru de curburd=158

NE: Centrul cercului fix care trece prin patru pozitii ale punctului cercual;
VG: Mecanisme

TG: Cinematica ; Sinteza

TA: Centru

UP:

L.E.: Centre point

L.G.: Mittelpunkt

L.F. Centre de courbure

17.

DES: Centru de greutate=240

NE: Punctul unui corp in care actioneaza rezultanta fortelor de gravitatie ale
particulelor componente;

VG: Mecanisme

TG: Dinamica; Cinetostatica

TA:

UP:

L.E.: Centre of gravity

L.G.: Schwerpunkt

L.F.: Centre de gravité
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18.

DES: Cinematica=149

NE: Ramura mecanicii teoretice care se ocupa cu geometria miscarii, independent de
cauzele producerii miscarii;

VG: Tehnica

TG: Mecanisme

TA: Mecanica teoretica

UP:

L.E.: Kinematics

L.G.: Kinematik

L.F.: Cinématique

19.
DES: Conexiune=20
NE: Reprezintd totalitatea mijloacelor de constrangere a miscarii relative dintre
elemente in
scopul asigurarii desmodromiei unui mecanism;
VG: Mecanisme
TG: Structura ; Cinematica ; Sinteza
TA:
UP:
L.E.: Connection
L.G.: Verbindung
L.F.: Connexion

20.

DES:_Conexiune cinematica=21

NE: Lant cinematic deschis care se interpune intre doua elemente cu miscare relativa
cunoscuta sau impusa;

VG: Mecanisme

TG: Structura ; Cinematica ; Sinteza

TA:

UP:

L.E.: Kinematic connection

L.G.: Kinematische Verbindung

L.F.: Connexion cinématique

IM:

21.
DES: Conexiune cinematica de tip A=22
NE: Lant cinematic ce contine o singura cupla cinematica;
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VG: Mecanisme

TG: Structura ; Cinematica ; Sinteza
TA: Conexiune cinematica

UP:

L.E.: Kinematic connection A
L.G.: Kinematische Verbindung A
L.F.: Connexion cinématique A

IM:
Tipul Numarul de Cuple cinematice Schema cinem atica Gradul de Notare
conexiunii elemente a conexiunii libertate
Nr. Clasa
Ly
cs=1 PN = S -2 K p(-2)
A 1
cy=1 ~— T -1 Ka(-1)

22,

DES: Conexiune cinematica de tip B=23

NE: Lant cinematic ce contine doud cuple cinematice si un element;

VG: Mecanisme

TG: Structura ; Cinematica ; Sinteza
TA: Conexiune cinematica

UP:

L.E.: Kinematic connection B
L.G.: Kinematische Verbindung B
L.F.: Connexion cinématique B

IM:
Tipul Numarul de| Cuple cinematice Schema cinematica | Gradul de | Notare
conexiunii elemente a conexiunii libertate
Nr. Clasa
Ly
cs=2 / i -1 Kg(-1)
B 1 2

¢s=1 o/\)*‘

com 7 0 Kp(0)
23.

DES:_Conexiune cinematica de tip C=24

NE: Lant cinematic ce contine mai multe cuple cinematice si elemente;
VG: Mecanisme
TG: Structura ; Cinematica ; Sinteza
TA: Conexiune cinematica

UP:

L.E.: Kinematic connection C
L.G.: Kinematische Verbindung C

BUPT



300 Anexa?7

L.F.: Connexion cinématique C

IM:
Tipul Numarul de| Cuple cinematice Schema cinematica Gradul de Notare
conexiunii elemente a conexiunii libertate
Nr. Clasa
Ly
2 3 es=3 /)\ O/E 0 Ke®
R R R e A
L
oarecare k Ke(L )
24.

DES: Configuratie de echilibru=241

NE: Forma geometrica a unui sistem in care fortele care actioneaza asupra lui sunt in
echilibru;

VG: Mecanisme

TG: Dinamica ; Cinetostatica

TA:

UP:

L.E.: Equilibrium configuration

L.G.: Gleichgewichtskonfiguration

L.F.: Configuration déquilibre

25,
DES: Contact permanent cama-tachet=406
NE: Conditie de asigurare prin forma sau forta a contactului din cupla plana
superioara cama-
tachet.
VG: Mecanisme
TG: Structura ; Cinematica ; Cinetostatica ; Dinamica ; Sinteza
TA: Mecanism cu cama
UP:
L.E.: Permanent contact cam-follower
L.G.: Dauerkontakt Kurvenscheibe-Kurveneingriffsglied
L.F.: Contact permanent came-récepteur de came
IM:

26.

DES: Contrapol=156

NE: Polul corespunzator deplasarii unui plan intre doua pozitii, din cele patru pozitii
date, vizavi de polul corespunzator deplasarii aceluiasi plan intre celelalte doua
pozitii;

VG: Mecanisme

TG: Cinematica ; Sinteza

TA:

UP: Pol opus
L.E.: Opposite pol
L.G.: Gegenpol

L.F. Pole opposé
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27.

DES: Cupla de rotatie=32

NE: Cupla cinematica care permite numai o miscare de rotatie intre cele doua elemente
cinematice care o alcatuiesc;

VG: Mecanisme

TG: Structura ; Cinematica

TA: Cupla

UP:

L.E.: Revolute pair

L.G.: Drehgelenk

L.F.: Couple de rotation

DN
<

DES: Cupla de translatie=33

NE: Cupla cinematica care permite doar o miscare de translatie rectilinie intre cele doua
elemente cinematice care o alcatuiesc;

VG: Mecanisme

TG: Structura ; Cinematica

TA: Cupla

UP:

L.E.: Prismatic pair

L.G.: Schubgelenk

L.F.: Couple prismatique

IM:
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29.
DES:_Cupla elicoidala=35

NE: Cupla cinematica care permite doar o miscare elicoidala (de surub) intre cele doua
elemente cinematice care o compun;

VG: Mecanisme

TG: Structura ; Cinematica
TA: Cupla

UP: Cupla surub

L.E.: Helical pair ; Screw pair
L.G.: Schraubgelenk

L.F.: Couple helicoidal

M:
W
z e
o
i o i
30. -

DES: Curba centrelor=159

NE: Locul geometric al centrelor de curbura in raport cu un sistem de referinta fix;

VG: Mecanisme
TG: Cinematica ; Sinteza
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TA: Curba

UP:

L.E.: Centre point curve
L.G.: Mittelpunktkurve
L.F. Centres de la courbe
IM:

31.

DES: Curba punctelor cercuale=157

NE: Locul geometric al punctelor din planul mobil, care in 4 pozitii ale acestuia, se afla pe
acelasi cerc;

VG: Mecanisme

TG: Cinematica ; Sinteza

TA: Curba

UP:

L.E.: Circle-point curve

L.G.: Kreispunktkurve

L.F. Courbe de points cercle

32.

DES: Curba punctelor pivot=154

NE: Locul geometric al centrelor de curbura al traiectorie punctelor care sunt situate pe
curba punctelor circulare;

VG: Mecanisme

TG: Cinematica ; Sinteza

TA: Curba

UP: Curba centrelor

L.E.: Pivot-point curve

L.G.: Angelpunktkurve

L.F. Courbe de points pivot

33.

DES: Echilibrare dinamica=306

NE: Starea in care masa unui rotor este astfel distribuita incat axa sa de rotatie coincide
cu una din axele principale de inertie;

VG: Mecanisme

TG: Cinetostatica ; Dinamica

TA: Echilibrare

UP:

L.E.: Dynamic balance

L.G.: Dynamisches Auswuchten

L.F.: Equilibrage dynamique

34.

DES: Ecuatia Roberts=436

NE: Ecuatia curbei de bield a unui mecanism patrulater si care reprezintd o sextica
triciclica;

VG: Mecanisme

TG: Sinteza ; Cinematica

TA: Mecanism cu bare

UP:
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L.E.: Roberts equation
L.G.: Roberts Gleichung
L.F.: Equation de Robert

35.
DES: Ecuatii de echilibru=247

NE: Expresia matematica a conditiilor de echilibru;

VG: Mecanisme

TG: Dinamica; Cinetostatica

TA: Ecuatii

UP:

L.E.: Equations of equilibrium
L.G.: Gleichgewichtsbedingungen
L.F.: Equations d’équilibre

36.

DES: Energie mecanica=312

NE: Suma energiilor cinetica si potential3;
VG: Mecanisme

TG: Cinetostatica ; Dinamica

TA: Energie

UP:

L.E.: Mechanical energy

L.G.: Mechanische Energie

L.F.: Energie mécanique

37.
DES:_Faze de miscare=437

NE: Unghiul de miscare a camei (elementul de intrare) care determina o miscare stationara,
ascendenta sau descendenta a tachetului (elementul de iesire);

VG: Mecanisme

TG: Cinematica ; Cinetostaticd ; Dinamica ; Sinteza

TA: Legi de miscare

UP:

L.E.: Phases of movement
L.G.: Bewegungsphase
L.F.: Phases de mouvement

IM:
)
< @
> o )
ISR )
y ©F & S
N x> L QO > O
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\) 25 . \(\
Y
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38.

DES: Energie cinetica a unui element=310

NE: Este egala cu jumatate din produsul dintre masa particulei si patratul vitezei
acesteia;

VG: Mecanisme

TG: Cinetostatica ; Dinamica

TA: Energie

UP:

L.E.: Kinetic energy of a particle

L.G.: Kinetische Energie einer Punktmasse

L.F.: Energie cinétique d'une particule

39.

DES: Forta de inertie=315

NE: Forta datorita efectului dinamic al miscarii unei particule si care este in echilibru
cu rezultanta fortelor active actionand asupra particulei. Este egala cu produsul

dintre
masa particulei si acceleratia acesteia luata cu semnul minus;

VG: Mecanisme

TG: Cinetostatica ; Dinamica

TA: Forta

UP: Forta d’Alembert

L.E.: Inertia force ; Force d’Alembert

L.G.: Tragheitskraft ; Kraft d’Alembert

L.F.: Force d’inertie ; Force d’Alembert

40.
DES: Gama de reglare=438
NE: Se numeste gama de reglare raportul dintre cea mai mare si cea mai mica
valoare a
vitezei unghiulare a elementului condus (de iesire) a unui variator de viteza;
VG: Mecanisme
TG: Cinematica ; Sinteza
TA: Variator mecanic
UP:
L.E.: Range of adjustment
L.G.: Einstellbereich
L.F.: Gamme de réglage
IM:

41.

DES: Ghidaj=51

NE: Elementul cinematic care impune o miscare de translatie pentru piatra de
culisg;

VG: Mecanisme

TG: Structura ; Cinematica

TA: Element
UP:

L.E.: Guide
L.G.: Fihrung
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L.F.: Glissiere
IM:

42,

DES: Grad de libertate al unui sistem mecanic=249

NE: Numarul de cordonate generalizzate indipendente necesare pentru a defini complet
configuratia unui sistem n orice moment;

VG: Mecanisme

TG: Dinamica ; Cinematica

TA: Grad de libertate

UP:

L.E.: Degree of freedom (of a mechanical system)

L.G.: Freiheitsgrad (eines mechanischen Systems)

L.F.: Degrée de liberté (d'un systeme mécanique)

43.

DES:_Izocinetism=58

NE: Proprietatea ca doua mecanisme diferite sa genereze aceleasi miscari pentru elementul
condus;

VG: Mecanisme

TG: Structura ; Cinematica

TA:

UP:

L.E.: Isokinetics

L.G.: Isokinetismus

L.F.: Isocinétisme

IM:

BUPT



Anexa 7 307

44,

DES: Legdturda=251

NE: Restrictie de miscare a unui sistem;
VG: Mecanisme

TG: Dinamica ; Cinematica

TA:

UP: Constrangere

L.E.: Constraint

L.G.: Zwangsbedingung

L.F.: Liaison ; Constrainte

45,

DES: Legatura unilaterald=252

NE: Conditia impusa unei variabile particulare a legaturii de a nu fi inferioara unei
valori date, sau de a nu fi superioara unei valori date;

VG: Mecanisme

TG: Dinamica ; Cinematica

TA: Legatura

UP:

L.E.: Unilateral constraint

L.G.: Einseitige Zwangsbedingung

L.F.: Liaison unilaterale

46.

DES: Legdtura bilateralda=253

NE: Legatura exprimata prin ecuatii ce leaga coordonatele particulelor unui sistem
(eventual derivatele lor in raport cu timpul) si timp;

VG: Mecanisme

TG: Dinamica ; Cinematica

TA: Legatura

UP:

L.E.: Bilateral constraint

L.G.: Zweiseitige Zwangsbedingung

L.F.: Liaison bilatérale

47.

DES: Legdturd geometrica=254

NE: Legatura ale carei ecuatii depind numai de coordonatele punctelor unui sistem si,
eventual de timp;

VG: Mecanisme

TG: Dinamica ; Cinematica

TA: Legatura

UP:

L.E.: Geometric constraint

L.G.: Geometrishe Zwangsbedingung

L.F.: Liaison géométrique

48.

DES: Legdtura diferentiald=255

NE: Legatura ale caei ecuatii nu depind numai de coordonatele punctelor unui sistem,
dar si de primele lor derivate in raport cu timpul si, evetual de timp;
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VG: Mecanisme

TG: Dinamica ; Cinematica

TA: Legatura

UP:

L.E.: Diffeerential constraint

L.G.: Differentielle Zwangsbedingung
L.F.: Liaison différentielle

49,

DES: Legdtura reonoma=256

NE: Legatura care este dependenta de timp;
VG: Mecanisme

TG: Dinamica ; Cinematica

TA: Legatura

UP:

L.E.: Rheonomic constraint

L.G.: Rheonome Zwangsbedingung

L.F.: Liaison rhéonome

50.

DES: Legdtura scleronoma=257

NE: Legatura care este independenta de timp;
VG: Mecanisme

TG: Dinamica ; Cinematica

TA: Legatura

UP:

L.E.: Scleronomic constraint

L.G.: Skleronome Zwangsbedingung

L.F.: Liaison scléronome

51.

DES: Legdtura olonoma=258

NE: Legatura, de tip geometric sau diferential, ale carei ecuatii sunt integrabile;
VG: Mecanisme

TG: Dinamica ; Cinematica

TA: Legatura

UP:

L.E.: Holonomic constraint

L.G.: Holonome Zwangsbedingung

L.F.: Liaison holonome

52.

DES: Legdtura neolonoma=259

NE: Legatura diferentiala ale carei ecuatii nu sunt integrabile;
VG: Mecanisme

TG: Dinamica ; Cinematica

TA: Legatura

UP:

L.E.: Non-holonomic constraint

L.G.: Nichtholonome Zwangsbedingung

L.F.: Liaison non holonome
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53.

DES: Lucru mecanic=347

NE: Integrala lucrului mecanic elementar pentru o deplasare finita;
VG: Mecanisme

TG: Cinetostatica ; Dinamica

TA:

UP:

L.E.: Work
L.G.: Arbeit
L.F.: Travail
54.

DES: Lucru mecanic elementar=348

NE: Produsul scalar dintre o forta si deplasarea elementara a punctului sau de
aplicatie;

VG: Mecanisme

TG: Cinetostatica ; Dinamica

TA: Lucru mecanic

UP:

L.E.: Elementary work

L.G.: Elementare Arbeit

L.F.: Travail élémentaire

55.

DES: Lucru mecanic virtual=349

NE: Lucrul mecanic efectuat de o forta pe parcursul unei deplasari virtuale a punctului
in care aceasta actioneaza;

VG: Mecanisme

TG: Cinetostatica ; Dinamica

TA: Lucru mecanic

UP:

L.E.: Virtual work

L.G.: Virtuelle Arbeit

L.F.: Travail virtuel

56.

DES: Lucru mecanic de deformatie=350

NE: Lucrul efectuat de fortele exterioare in timpul deformarii unui corp;
VG: Mecanisme

TG: Cinetostatica ; Dinamica

TA: Lucru mecanic

UP:

L.E.: Work of deformation

L.G.: Formanderungsarbeit

L.F.: Travail de déformation

57.

DES: Mecanism echilibrat=360

NE: Mecanismul la care rezultanta si momentul rezultant al fortelor de inertie
exercitate asupra batiului sunt nule.

VG: Mecanisme
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TG: Cinetostatica ; Dinamica

TA:

UP:

L.E.: Balanced mechanism

L.G.: Ausgewuchteter Mechanismus
L.F.: Mécanisme équilibré

58.

DES: Mecanism asociat=68

NE: Mecanism cu geometrie diferita fata de altul, dar avand aceeasi functie de transfer;
VG: Mecanisme

TG: Structura ; Cinematica

TA: Parte constitutiva a unei masini
UP: Mecanism conjugat

L.E.: Cognate mechanism

L.G.: Gleichwertieges Getriebe
L.F.: Mécanisme associé

IM:

59.

DES: Mecanism cu autoblocare=70
NE: Mecanism care este incapabil de a transmite miscare si putere de la iesire spre
intrare;

VG: Mecanisme

TG: Structura ; Cinetostatica

TA: Parte constitutiva a unei masini
UP: Mecanism ireversibil

L.E.: Self-locking mechanism

L.G.: Selbsthemendengetriebe

L.F.: Mécanisme autobloquant

IM:

60.

DES: Mecanism cu cruce de Malta=73

NE: Mecanism ce contine o manivela al carei bolt angreneaza intermitent cu o canelura a
elementului cinematic de iesire (ce are de ex. forma crucii de Malta);

VG: Mecanisme

TG: Structura ; Cinematica

TA: Parte constitutiva a unei masini

UP: Mecanism pentru transmiterea intermitenta a miscarii

L.E.: Geneva mechanism ; Geneva drive
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L.G.: Malteserkreuzgetriebe
L.F.: Croix de Malte ; Mécanisme de Geneve
IM:

61.

DES: Mecanism echivalent=82

NE: Mecanism ale carui proprietati cinematice sunt, din anumite puncte de vedere,
echivalente cu ale altui mecanism de structura diferita;

VG: Mecanisme

TG: Structura ; Cinematica

TA: Parte constitutiva a unei masini

UP: Mecanism izocinetic

L.E.: Equivalent mechanism

L.G.: Ersatzmechanismus

L.F.: Mécanisme équivalent

IM:

62.
DES: Mecanism generator de functii=83

NE: Mecanismul care realizeaza o relatie functionala impusa intre deplasarile elementelor
cinematice de intrare si iesire;

VG: Mecanisme

TG: Structura ; Cinematica

TA: Parte constitutiva a unei masini

UP:

L.E.: Function-generating mechanism

L.G.: Ubertragungsmechanismus
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L.F.: Mécanisme générateur de fonction
IM:

N
a
Sy

63.

DES: Mecanism generator de traiectorie=84

NE: Mecanism in care un punct al unuia dintre elementele sale cinematice genereaza o
traiectorie impusa;

VG: Mecanisme

TG: Structura ; Cinematica

TA: Parte constitutiva a unei masini

UP:

L.E.: Path-generating mechanism

L.G.: Bahnfuhrungsgetriebe

L.F.: Mécanisme générateur de courbe

IM:

5 0
M
7y 1
AO
N

64.

DES: Mecanism manivela-balansier=85

NE: Mecanism patrulater cu o manivela si un balansier;
VG: Mecanisme

TG: Structura ; Cinematica
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TA: Parte constitutiva a unei masini

UP:

L.E.: Cranck-rocker mechanism

L.G.: Kurbelschwinge

L.F.: Mécanisme a manivelle et balancier
IM:

S)

=S
[\
E]

Sy

65.

DES: Mecanism pas cu pas=88

NE: Mecanism al carui element cinematic de iesire efectueaza o miscare unidirectionala cu
opriri periodice;

VG: Mecanisme

TG: Structura ; Cinematica

TA: Parte constitutiva a unei masini

UP: Mecanism pentru transmiterea intermitenta a miscarii

L.E.: Step mechanism

L.G.: Schrittgetriebe

L.F.: Mécanisme pas a pas

IM:
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66.

DES:_Mecanism pas de pelerin=89

NE: Mecanism a carui miscare de iesire este unidirectionala in ansamblu, dar cu intervale
periodice de mers inapoi;

VG: Mecanisme

TG: Structura ; Cinematica

TA: Parte constitutiva a unei masini

UP:

L.E.: Pilgrim-step mechanism

L.G.: Pilgerschrittgetriebe

L.F.: Mécanisme pas a pelerin

IM:

67.

DES: Mecanism plan=91

NE: Mecanism in care toate punctele elementelor sale cinematice descriu traiectorii situate in
plane paralele;

VG: Mecanisme

TG: Structura ; Cinematica

TA: Parte constitutiva a unei masini

UP:

L.E.: Planar mechanism

L.G.: Ebenes Getriebe

L.F.: Mécanisme plan

IM:
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68.

DES: Perturbatie=363

NE: Variatia foarte mica a unui parametru fata de marimea sa la un momente dat;
VG: Mecanisme

TG: Cinetostatica ; Dinamica

TA:

UP:

L.E.: Perturbation
L.G.: Stdrung

L.F. Perturbation

69.

DES: Pol de rotatie=203

NE: Centrul de rotatie al unui corp in miscare plana pentru o rotatie finita sau
instantanee;

VG: Mecanisme

TG: Cinematica ; Sinteza

TA:

UP:

L.E.: Pole
L.G.: Drehpol

L.F.: Pol de rotation

70.

DES: Pol simetric=215

NE: Simetricul unui varf al triunghiului polilor, fata de latura opusa;
VG: Mecanisme

TG: Cinematica ; Sinteza

TA:

UP: Pol imagine
L.E.: Image pol
L.G.: Spiegelpol

L.F.: Pol reflechi

71.

DES: Punct Burmester=217

NE: Punctele de intersectie a doua curbe ale centrelor corespunzatoare a doua variante de
cate patru pozitii, din cele cinci pozitii impuse planului mobil altele decat polii comuni;
Intersectia comuna ale celor 5 curbe ale punctelor corespunzatoare grupajelor de céte 4
ale punctelor la sinteza cinci pozitionalg;

VG: Mecanisme

TG: Cinematica ; Sinteza

TA:

UP:

L.E.: Burmester point

L.G.: Burmesterscher Punkt

L.F.: Point de Burmester

IM:

BUPT



316 Anexa 7

72.

DES: Punct cercual=214

NE: Punct al planului mobil aflat in miscarea pland, care pentru patru pozitii ale
planului se situeaza pe un cerc din planul fix;

VG: Mecanisme

TG: Cinematica ; Sinteza

TA:

UP: Punct circular

L.E.: Circle point

L.G.: Kreispunkt

L.F.: Point circulaire

73.

DES: Punctul lui Ball=212

NE: Punctul de intersectie al cercului de inflexiune cu curba cubica a curburii
stationare, diferit de centrul instantaneu al vitezelor, traiectoria sa are o lunga
inflexiune in pozitia considerata);

VG: Mecanisme

TG: Cinematica ; Sinteza

TA:

UP:

L.E.: Ball point

L.G.: Ballscher Punkt; Undulationspunkt

L.F.: Point de Ball

74.

DES: Putere=364

NE: Variatia lucrului mecanic in raport cu timpul;
VG: Mecanisme

TG: Cinetostatica ; Dinamica
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TA:

UP:

L.E.: Power
L.G.: Leistung

L.F.: Puissance

75.

DES: Puterea unei forte=365

NE: Produsul scalar dintre o forta si viteza punctului sau de aplicatie;
VG: Mecanisme

TG: Cinetostatica ; Dinamica

TA: Putere

UP:

L.E.: Power of a force

L.G.: Leistung einer Kraft

L.F.: Puissance d‘une force

76.

DES: Putere efectivi=366

NE: Puterea disponibild la iesirea unei masini pentru realizarea scopului acesteia;
VG: Mecanisme

TG: Cinetostatica ; Dinamica

TA: Putere

UP: Putere utila

L.E.: Effective power

L.G.: Nutzleistung

L.F.: Puissance utile

77.

DES: Randament mecanic=367

NE: Raportul dintre puterea utila si puterea motoare;
VG: Mecanisme

TG: Cinetostatica ; Dinamica

TA: Randament

UP:

L.E.: Mechanical efficiency

L.G.: Wirkungsgrad

L.F.: Rendement mécanique

78.

DES: Randament mecanic ciclic=368

NE: Raportul dintre lucrul mecanic util si lucrul mecanic al fortelor motoare, in timpul
unui ciclu de miscare stationara a unei masini;

VG: Mecanisme

TG: Cinetostatica ; Dinamica

TA: Randament

UP:

L.E.: Cyclic efficiency (of a machine)

L.G.: Zyklischer Wirkungsgrad

L.F.: Rendement cyclique (d’'une machine)

BUPT



318 Anexa 7

79.

DES: Roata dintata planetara=116
NE: Roata dintata a carei axa de rotatie se roteste in jurul altei axe.
VG: Mecanisme

TG: Structura ; Cinematica

TA: Roatd dintat3

UP: Roata satelit

L.E.: Planet gear ; Planet pinion

L.G.: Umlaufrad ; Planetenrad

L.F.: Roue planetaire

IM:

80.

DES: Roata centrala=439

NE: Roata cu axa de rotatie fixa in jurul caruia se rotesc rotile satelit;
VG: Mecanisme

TG: Structura ; Cinematica ; Cinetostaticd ; Dinamica ; Sinteza
TA: Roata

UP: Roata solara

L.E.: Sungear

L.G.: Sonnenrad

L.F.: Roue solaire

IM:

A
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81.

DES: Roata satelit=440

NE: Roata a cdrei axa de rotatie se roteste fata de o axa de rotatie fixa;
VG: Mecanisme

TG: Structura ; Cinematica ; Cinetostatica ; Dinamica ; Sinteza
TA: Roata

UP: Roata planetara

L.E.: Planetary gear ; Planet gear

L.G.: Planetenrad

L.F.: Planetaire

IM:
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82,

DES: Sarcina variabila=378

NE: Sarcina a carei marime, linie de actiune si punct de aplicatie se schimba in timp;
VG: Mecanisme

TG: Cinetostatica ; Dinamica

TA: Sarcina

UP:

L.E.: Variable load

L.G.: Variabler Last

L.F.: Charge variable

83.

DES: Sarcina dinamica=379

NE: Sarcina a cadrei variatie rapida face ca fortele de inertie sa nu fie neglijabile;
VG: Mecanisme

TG: Cinetostatica ; Dinamica

TA: Sarcina

UP:

L.E.: Dynamic load

L.G.: Dinamische Last

L.F.: Charge dynamique

84.

DES: Sarcina alternativa=380

NE: Sarcina ce variaza periodic intre limite egale in valoare absoluta, dar opuse ca
semn;

VG: Mecanisme

TG: Cinetostatica ; Dinamica

TA: Sarcina

UP:

L.E.: Alternating load

L.G.: Wechsellast
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L.F.: Charge alternative

85.

DES: Sarcind pulsatorie=381

NE: Sarcina care variaza periodic intre limite de acelasi semn;
VG: Mecanisme

TG: Cinetostatica ; Dinamica

TA: Sarcina

UP:

L.E.: Pulsating load

L.G.: Pulsierende Last

L.F.: Charge pulsée

86.

DES: Sarcina mobila=382

NE: Sarcina compusa dintr-un sistem de forte care sunt constante in valoare si directie,
dar ale caror puncte de aplicatie isi schimba pozitia in raport cu corpul dat;

VG: Mecanisme

TG: Cinetostatica ; Dinamica

TA: Sarcina

UP: Sarcina rulanta

L.E.: Mobile load

L.G.: Bewegte Last

L.F.: Charge mobile

87.

DES: Sarcinad adaptabila=383

NE: Sarcina a carei directie variaza cu deformatia structurii in punctul de aplicatie;
VG: Mecanisme

TG: Cinetostatica ; Dinamica

TA: Sarcina

UP:

L.E.: Adaptive load

L.G.: Folgelast

L.F.: Charge adaptative

88.

DES: Sistem scleronom=284

NE: Sistemul in care legaturile sunt independente de timp;
VG: Mecanisme

TG: Dinamica ; Cinetostatica

TA: Sistem

UP:

L.E.: Scleronomic system

L.G.: Skleronomes system

L.F.: Systeme scleronome

89.

DES: Sistem static determinat=288

NE: Sistemul in care distributia de forte interioare este determinata numai din
conditiile de echilibru, folosind principiile staticii;
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VG: Mecanisme

TG: Dinamica ; Cinetostatica

TA: Sistem

UP:

L.E.: Statically determninate system
L.G.: Statische bestimmtes System
L.F.: Systéme statiquement déterminé

90.

DES: Sistem static nedeterminat=289

NE: Sistemul in care distributia fortelor interioare depinde de proprietatile materialului
tuturor elementelor componente ale sistemului;

VG: Mecanisme

TG: Dinamica ; Cinetostatica

TA: Sistem

UP:

L.E.: Statically indeterminate system

L.G.: Statisch umbestimmtes System

L.F.: Systéme statiquement indéterminé

91.

DES: Tachet=121

NE: Element cinematic care primeste miscarea direct de la cama;
VG: Mecanisme

TG: Structura ; Cinematica

TA: Element

UP:

L.E.: Cam follower

L.G.: Kurveneingriffsglied

L.F.: Recepteur de came ; Poussoir

Schema de| Denumire |Schema del Denumire |Schema de| Denumire [Schema delDenumire

principiu a principiu a principiu a principiu a

tachetului tachetului tachetului tachetului

Asigurarea contactului prin forta
2 Tachet cu Tachet cu Tachet cu Tachet cu
3 bila sau disc profil disc sau profil
S circular convex talpa plana concav
= (r foarte mic n<90°
° tachet cu varf)
[}
V% Asigurarea contactului prin forma
E Tachet cu Tachet cu : Tachet cu Tachetcu
% bila sau disc profil cadru profil cadru barcuta
5 (2 profile (profile (profile :
& de contact) paralele) neparalele)
u<90° ¢ W 1y,
Asigurarea contactului prin forta
° Tachet cu Tachet cu Tachet cu Tachet cu
2 bila sau disc g profil 8 disc sau g profil
§ circular convex talpa plana concav
S (r foarte mic u<90°
3 tachet cu varf)
o
§ Asigurarea contactului prin forma
£ Tachet cu Tachet cu Tachet dublu Tachet cu
£ bila sau disc g profil cadru " |cu talpa : barcuta
2 (2 profile (profile plana (profile
E de contact) paralele) neparalele)
n<90° W,
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92,

DES: Tren de roti dintate=126

NE: Ansamblul ce contine mai multe trepte de roti dintate in angrenare;
VG: Mecanisme

TG: Structura ; Cinematica ; Cinetostatica ; Dinamica ; Sinteza

TA: Angrenaje

UP:

L.E.: Gear train

L.G.: Zahnradgetriebe

L.F.: Trains d’engrenages

IM:
— 3'(z5)
o) 3
120 o 3(z,)
N T
=~ —
| T 4(24)
| LL
4 5(z;)
N
q 2'(z,) 0(z) NN
/~ g
2(z)
93.

DES: Transmisie=123

NE: Sistemul care cuprinde subsisteme, cuplate reciproc, pentru a transmite miscarea la una
sau mai multe parti componente ale unei masini sau a unui mecanism;

VG: Mecanisme

TG: Structura ; Cinematica

TA:

UP:

L.E.: Drive

L.G.: Antriebssystem ; Antriebsstrang

L.F.: Transmission

IM:

94,

DES: Transmisie cu cruce de Malta=124

NE: Mecanismul cu maniveld care angreneaza intermitent cu o canelura a elementului
cinematic condus, acesta din urma avand forma unei cruci de Malta;

VG: Mecanisme

TG: Structura ; Cinematica

TA: Transmisie

UP:

L.E.: Geneva mechanism ; Drive

L.G.: Malteserkreuzgetriebe
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L.F.: Transmission du craix Malta
IM:

2 3

95.

DES: Transformare instantaneu-izocinetica=125
NE: Transformarea instantanee a unei cuple superioare intr-o conexiune Kg.1);
VG: Mecanisme

TG: Structura ; Cinematica

TA:

UP:

L.E.: Instant izokinetic transformation

L.G.: Elementenerweiterung

L.F.: Transformation instant-isocinétique

IM:

96.

DES: Triunghiul polilor=234

NE: Triunghiul format prin unirea polilor de rotatie finita ai unei miscari plan-paralele,
care este data prin trei pozitii in planul lor propriu;

VG: Mecanisme

TG: Cinematica ; Sinteza
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TA:

UP:

L.E.: Pole triangle
L.G.: Poldreieck

L.F.: Triangle de poles

97.

DES: Unghi de presiune=441

NE: Unghiul dintre vectorii forta si viteza a unui punct, in care actioneaza forta;
VG: Mecanisme

TG: Cinematica ; Cinetostatica ; Dinamica ; Sinteza
TA:

UP:

L.E.: Pressure angle

L.G.: Pressungswinkel

L.F.: Angle de pression

IM:

98.

DES: Unghi de transmitere=442

NE: Unghiul complementar al unghiului de presiune;
VG: Mecanisme

TG: Cinematica ; Cinetostatica ; Dinamica ; Sinteza
TA:

UP:

L.E.: Transmission angle

L.G.: Ubertragungswinkel

L.F.: Angle de transmission

IM:

99.

DES: Variatoare de viteza=443

NE: Variatoarele de viteza sunt transmisii prin frecare cu sau fara element intermediar care
permit varierea continua (fara trepte) a raportului de transmitere.
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VG: Mecanisme

TG: Structura ; Cinematica ; Cinetostatica ; Dinamica ; Sinteza
TA: Transmisie

UP:

L.E.: Variable speed

L.G.: Stufenlose Getriebe

L.F.: Variables vitesse

IM:
1 -
227 N2
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e Dmin (22 Dimax I D ]
ey 2 !
% R Rmin
2 T D Igl
R2x
S
|77 | |22 | max
=R B 0 )
(22 (22
= i | R N
@ L | |
o
3 R =] 3 JIE 1
[N = [SN] Ry
B = | i L !

BUPT




<<
  /ASCII85EncodePages false
  /AllowTransparency false
  /AutoPositionEPSFiles true
  /AutoRotatePages /All
  /Binding /Left
  /CalGrayProfile (Dot Gain 20%)
  /CalRGBProfile (sRGB IEC61966-2.1)
  /CalCMYKProfile (U.S. Web Coated \050SWOP\051 v2)
  /sRGBProfile (sRGB IEC61966-2.1)
  /CannotEmbedFontPolicy /Warning
  /CompatibilityLevel 1.4
  /CompressObjects /Tags
  /CompressPages true
  /ConvertImagesToIndexed true
  /PassThroughJPEGImages true
  /CreateJDFFile false
  /CreateJobTicket false
  /DefaultRenderingIntent /Default
  /DetectBlends true
  /DetectCurves 0.0000
  /ColorConversionStrategy /LeaveColorUnchanged
  /DoThumbnails false
  /EmbedAllFonts true
  /EmbedOpenType false
  /ParseICCProfilesInComments true
  /EmbedJobOptions true
  /DSCReportingLevel 0
  /EmitDSCWarnings false
  /EndPage -1
  /ImageMemory 1048576
  /LockDistillerParams false
  /MaxSubsetPct 100
  /Optimize true
  /OPM 1
  /ParseDSCComments true
  /ParseDSCCommentsForDocInfo true
  /PreserveCopyPage true
  /PreserveDICMYKValues true
  /PreserveEPSInfo true
  /PreserveFlatness true
  /PreserveHalftoneInfo false
  /PreserveOPIComments false
  /PreserveOverprintSettings true
  /StartPage 1
  /SubsetFonts true
  /TransferFunctionInfo /Apply
  /UCRandBGInfo /Preserve
  /UsePrologue false
  /ColorSettingsFile ()
  /AlwaysEmbed [ true
  ]
  /NeverEmbed [ true
  ]
  /AntiAliasColorImages false
  /CropColorImages true
  /ColorImageMinResolution 300
  /ColorImageMinResolutionPolicy /OK
  /DownsampleColorImages true
  /ColorImageDownsampleType /Bicubic
  /ColorImageResolution 300
  /ColorImageDepth -1
  /ColorImageMinDownsampleDepth 1
  /ColorImageDownsampleThreshold 1.50000
  /EncodeColorImages true
  /ColorImageFilter /DCTEncode
  /AutoFilterColorImages true
  /ColorImageAutoFilterStrategy /JPEG
  /ColorACSImageDict <<
    /QFactor 0.15
    /HSamples [1 1 1 1] /VSamples [1 1 1 1]
  >>
  /ColorImageDict <<
    /QFactor 0.15
    /HSamples [1 1 1 1] /VSamples [1 1 1 1]
  >>
  /JPEG2000ColorACSImageDict <<
    /TileWidth 256
    /TileHeight 256
    /Quality 30
  >>
  /JPEG2000ColorImageDict <<
    /TileWidth 256
    /TileHeight 256
    /Quality 30
  >>
  /AntiAliasGrayImages false
  /CropGrayImages true
  /GrayImageMinResolution 300
  /GrayImageMinResolutionPolicy /OK
  /DownsampleGrayImages true
  /GrayImageDownsampleType /Bicubic
  /GrayImageResolution 300
  /GrayImageDepth -1
  /GrayImageMinDownsampleDepth 2
  /GrayImageDownsampleThreshold 1.50000
  /EncodeGrayImages true
  /GrayImageFilter /DCTEncode
  /AutoFilterGrayImages true
  /GrayImageAutoFilterStrategy /JPEG
  /GrayACSImageDict <<
    /QFactor 0.15
    /HSamples [1 1 1 1] /VSamples [1 1 1 1]
  >>
  /GrayImageDict <<
    /QFactor 0.15
    /HSamples [1 1 1 1] /VSamples [1 1 1 1]
  >>
  /JPEG2000GrayACSImageDict <<
    /TileWidth 256
    /TileHeight 256
    /Quality 30
  >>
  /JPEG2000GrayImageDict <<
    /TileWidth 256
    /TileHeight 256
    /Quality 30
  >>
  /AntiAliasMonoImages false
  /CropMonoImages true
  /MonoImageMinResolution 1200
  /MonoImageMinResolutionPolicy /OK
  /DownsampleMonoImages true
  /MonoImageDownsampleType /Bicubic
  /MonoImageResolution 1200
  /MonoImageDepth -1
  /MonoImageDownsampleThreshold 1.50000
  /EncodeMonoImages true
  /MonoImageFilter /CCITTFaxEncode
  /MonoImageDict <<
    /K -1
  >>
  /AllowPSXObjects false
  /CheckCompliance [
    /None
  ]
  /PDFX1aCheck false
  /PDFX3Check false
  /PDFXCompliantPDFOnly false
  /PDFXNoTrimBoxError true
  /PDFXTrimBoxToMediaBoxOffset [
    0.00000
    0.00000
    0.00000
    0.00000
  ]
  /PDFXSetBleedBoxToMediaBox true
  /PDFXBleedBoxToTrimBoxOffset [
    0.00000
    0.00000
    0.00000
    0.00000
  ]
  /PDFXOutputIntentProfile ()
  /PDFXOutputConditionIdentifier ()
  /PDFXOutputCondition ()
  /PDFXRegistryName ()
  /PDFXTrapped /False

  /Description <<
    /CHS <FEFF4f7f75288fd94e9b8bbe5b9a521b5efa7684002000500044004600206587686353ef901a8fc7684c976262535370673a548c002000700072006f006f00660065007200208fdb884c9ad88d2891cf62535370300260a853ef4ee54f7f75280020004100630072006f0062006100740020548c002000410064006f00620065002000520065006100640065007200200035002e003000204ee553ca66f49ad87248672c676562535f00521b5efa768400200050004400460020658768633002>
    /CHT <FEFF4f7f752890194e9b8a2d7f6e5efa7acb7684002000410064006f006200650020005000440046002065874ef653ef5728684c9762537088686a5f548c002000700072006f006f00660065007200204e0a73725f979ad854c18cea7684521753706548679c300260a853ef4ee54f7f75280020004100630072006f0062006100740020548c002000410064006f00620065002000520065006100640065007200200035002e003000204ee553ca66f49ad87248672c4f86958b555f5df25efa7acb76840020005000440046002065874ef63002>
    /DAN <>
    /DEU <>
    /ESP <>
    /FRA <>
    /ITA <>
    /JPN <>
    /KOR <FEFFc7740020c124c815c7440020c0acc6a9d558c5ec0020b370c2a4d06cd0d10020d504b9b0d1300020bc0f0020ad50c815ae30c5d0c11c0020ace0d488c9c8b85c0020c778c1c4d560002000410064006f0062006500200050004400460020bb38c11cb97c0020c791c131d569b2c8b2e4002e0020c774b807ac8c0020c791c131b41c00200050004400460020bb38c11cb2940020004100630072006f0062006100740020bc0f002000410064006f00620065002000520065006100640065007200200035002e00300020c774c0c1c5d0c11c0020c5f40020c2180020c788c2b5b2c8b2e4002e>
    /NLD (Gebruik deze instellingen om Adobe PDF-documenten te maken voor kwaliteitsafdrukken op desktopprinters en proofers. De gemaakte PDF-documenten kunnen worden geopend met Acrobat en Adobe Reader 5.0 en hoger.)
    /NOR <>
    /PTB <>
    /SUO <>
    /SVE <>
    /ENU (Use these settings to create Adobe PDF documents for quality printing on desktop printers and proofers.  Created PDF documents can be opened with Acrobat and Adobe Reader 5.0 and later.)
  >>
  /Namespace [
    (Adobe)
    (Common)
    (1.0)
  ]
  /OtherNamespaces [
    <<
      /AsReaderSpreads false
      /CropImagesToFrames true
      /ErrorControl /WarnAndContinue
      /FlattenerIgnoreSpreadOverrides false
      /IncludeGuidesGrids false
      /IncludeNonPrinting false
      /IncludeSlug false
      /Namespace [
        (Adobe)
        (InDesign)
        (4.0)
      ]
      /OmitPlacedBitmaps false
      /OmitPlacedEPS false
      /OmitPlacedPDF false
      /SimulateOverprint /Legacy
    >>
    <<
      /AddBleedMarks false
      /AddColorBars false
      /AddCropMarks false
      /AddPageInfo false
      /AddRegMarks false
      /ConvertColors /NoConversion
      /DestinationProfileName ()
      /DestinationProfileSelector /NA
      /Downsample16BitImages true
      /FlattenerPreset <<
        /PresetSelector /MediumResolution
      >>
      /FormElements false
      /GenerateStructure true
      /IncludeBookmarks false
      /IncludeHyperlinks false
      /IncludeInteractive false
      /IncludeLayers false
      /IncludeProfiles true
      /MultimediaHandling /UseObjectSettings
      /Namespace [
        (Adobe)
        (CreativeSuite)
        (2.0)
      ]
      /PDFXOutputIntentProfileSelector /NA
      /PreserveEditing true
      /UntaggedCMYKHandling /LeaveUntagged
      /UntaggedRGBHandling /LeaveUntagged
      /UseDocumentBleed false
    >>
  ]
>> setdistillerparams
<<
  /HWResolution [2400 2400]
  /PageSize [612.000 792.000]
>> setpagedevice


